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Foreword : o

1SQ (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of national.

standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International Standards is nor-
mally carried out through ISO technical committees. Each member body interested in a subject
for which a technical committee has been established has the right to be represented on that
committee. International organizations, governmental and non-governmental, in ligison with
IS0, also take part in the work. . ’

Draft International Standards adopted by the technical committees are circulated to the member
bodies for approval before their acceptance as International Standards by the ISO Council. They
are approved in accordance with ISO procedures requiring at least 75 % approval by the member
bodies voting.

International Standard 1SO 4306/1 was prepared by Technical Committee ISO/TC 96, Cranes,
lifting appliances and related equipment.

1SO-4306/1 was first published in 1983. This second editions cancels and replaces the first
editions of 1SO 4306/1, 1SO 4306/2-1983, 1SO 4306/3-1983 and 1SO 4306/4-1983, of which it

forms a fundamental revision.

Avant-propos

L'1ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d’organismes
nationaux de normalisation (comités membres de I'|SO). L'élaboration des Normes inter-
nationales est confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations inter-

.-nationales, gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'lSO, participent égale-
ment aux travaux.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comi-
tés membres pour approbation, avant leur acceptation comme Normes internationales par le
Conseil de I'ISO. Les Normes internationales sont approuvées conformément aux procédures de
I'ISO qui requigrent I’approbation de 75 % au moins des comités membres votants.

La Norme internationale 1SO 4306/1 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 96, Grues,
appareils de levage et équipements correspondants.

La Norme internationale 1SO 4306/1 a été pour la premiére fois publiée en 1983. Cette deuxiéme
¢édition annule et remplace la premigre édition de FISO 4306/} ainsi que de I'ISO 4306/2-1983,
I''SO 4306/3-1983 et I'1SO 4306/4-1983, dont elle constitue une révision fondamentale.

BeepeHue

NCO (MexpgyHapoaHaa OpraHusauua no CTaHaapTUsaummn) ABNAETCA BCEMUPHON hefepayuen
HauWoHanbHbIX OpraHmMsalun no craHgaprusaummn (komuteros-yneqos UCO). fleATenbHOCTL NO
paspa6oTke MexgyHapogHbix CTaHapTOB NPOBOAUTCA TeXHUUECKUMU KomuTeTamMu UCO. Kax-
AbIA KOMUTET-YAEH, 3aUHTEePEeCcCOoBaHHbIN B AEATENbHOCTU, ANA KOTOPOM 6bIN- CO3AAH TexHW-
YECKW KOMUTET, UMeeT NpaBo 6bITh NMPEACTaBNEeHHbLIM B 3TOM KoMuTeTe. MexayHapofHbie npa-
BUTENLCTBEHHBLIE W HEMPAaBUTENECTBEHHbIE OpraHusaumnmn, umeoume ceasmn ¢ UCO, Takxe npu-
HUMZIOT yqacTue B pasorax.

MpoekTbl MexayHapogHsIx CTaH[apToOB, NPUHATbIE TEXHUYECKUMU KOMUTETaMu, pacChinaioTcA
KOMUTETaM-uneHaMm Ha ogobpeHue nepep ux yreepxxaeHnem Coesetom UCO B KavecTse Mexxay-
HapoaHbix CraHgapTos. OHU 0QOBPAIOTCA B COOTBETCTBUM C nopaagkamMu pasoTt UCO, Tpeby iowmumm
0f06peHNs No MeHbwen Mepe 75 % KOMUTETOB-YNEHOB, NMPUHUMAIOWKUX YHacTHUe B rONOCOBAHUN:

MexayHapogHeiit CTaHgapT UCO 4306/1 6bin paspaboTaH TexHuyeckum Komutetom UCO/TK 96,
KpaHsi, nodbemHsie yempolicmsa u coomsememBylouiee akcKkasamopHoe o6opydosaHue.

NCO 4306/1 66in BNepBble onyénukosaH. B 1983 r. HacToAwee BTOpoe usgaHue aHynvupyer 1 same-
HAeT nepsoe usgaHue NCO 4306/1, a takxe UCO 4306/2-1983, NCO 4306/3 u UCO 4306/4-1983,

W ABMAGTCA UX OCHOBHOMN PEBUNEN.

© International Organization for Standardization, 1985 )
© Organisation internationale de normalisation, 1985 @
© MexayHapoanan Opr uua no Crangaptusayuu, 1985 ¢

Printed in Switzerland/Imprimé en Suisse/W3gaHo B waéﬁuapmu




Contents Page

Introduction . . . ... e e | 1
Scope and field of application . ...t e e 1
0 Definition 0f aCrane ... ... ..ottt it it eens 1
T TypesofCranes . .........c.covvviiisnnr ey in FPPI e 2
1.1 Classification of cranes by construction ........ ' i PR 2 .
1.2 Classification of cfanes by the Ioad-héndling device. .. ,; R 7
1.3 Classification of cranes by the mode of movement ................. ... 9
1.4 Classification of cranesbythedrive ......................0.ccoie, 1
" 1.5 Classification of cranes by the slewing capabilities . ............. et 11
1.6 Classification of cranes by the mode of installation.................... 12
2 Parameters....... R R PP T T R 13
2.1 Parametersofloads.............ooooiiiiiiiiiiii i 13
2.2 Linearparametersof Cranes ............c.ovvi it i s 14
2,3 Speedsof workingmotion ...... ... ... e FEET PR 17
2.4 Parameters associated with track ....... P e e 19
25 Generalparameters ....................... PR e 2
3 Generalconcepts ........covervrieinnnnnns, B 23
31 Motions............ T D TP AR o023
3.2 Cranestability. ... .. F R Cieel.. 25
R O - £ 26
4 ComMpPOoNeNtPArtS .. ......vuuerirennennnnianinnieasoanrereetaaaraesnan 27

English ... . i e e e 32
=T o] o U 35
RUSSIAN . .o i i e et e e et e 37



Sommaire

Introduction . ................. e
Objetetdomained'application .......... .. o o i i
0 Définitiond'unappareildelevage . ........ ...
T Typesdappareilsdelevage .. ...... ... it iinrennnnn,

1.1 Classification des appareils de levage en fonction de leur conception .. ..

1.2 Classification des appareils de Ievag'e en fonction de leur élémént
depréhension............ ........ e e

1.3 Classification des appareils de levage en fonction des possibilités
e translation .. ... .. e e e e

.. 1.4 Classification des appareils de levage en fonction de lacommande ... ...

1.5 Classification des appareils de levage en fonction du degré d'orientation .

1.6 Classification des appareils de levage en fonction du mode d'appui.. . . . ..

2 ParamBtres. .........eii e Cevvee s e
2.1 Paramétresdescharges ............... PR
.22 Paramétres dimensionnels des appareilsdelevage ....................
2.3 Vitessesdesmouvementsdetravail ............... ... ...
2.4 Paramétres ayant trait aux voiesderoulement. . ............. ... ua.n.
2.6 Paramétres de caractéregénéral ............... ...l

3 . Concepts généraux............... N
3.1 Mouvements ......... e e e e
32 SHAbIE. ...ttt e e
Bid  ESSaIS. . .ttt e e e

4 Parties COmMPOSANTES. . ... ... .ottt et e

Index alphabétiques
ANGIaIS ... o e e e e

FIBMGAIS ...\ttt et

Page




CopgepxaHue , Crp.

BBOAGHMG . . ot e vttt it e e i 1
O6BEKT M OBNACTD MPUMEHEHMA . ..ot iiiie i oene s eeeaeneaaaan et 1
0 OMNMPOABNEHME KPBHA - -« v e vtetne e ieineare e tannane e an e 1
T TURBLKPAHOB « & ot oot ettt it et e it ae e e 2
1.1 “Knaccuukauna KpaHoB MO KOHCTPYKLUMU ... oo vvien i 2
1.2 Knaccudukauma KpaHOB Mo BUAY rpy3osaxBaTHorooprada ......... I
1.3 Knaccudukalmua KpaHOB NO BOZMOXKHOCTYU NEPeMBIeHNA . . . . ......... 9
1.4 Knaccuthukauma KpaHOB MO BUAY APUBOAA « ..ot vrreeennn et 1
1.5 KnaccuduKkauma KPaHOB NO CTEMNEHN MOBOPOTA « . v vt vviivnnnnssns 11
1.6 Knaccnudukauuns KpaHoB o Cnocoby onuMpaHua 12
2 NapameTpsbt .' ........................................................ 13
2.1 HAPYBKU - oottt ettt e e e e e 13
2.2 JINHENHBIE NAPAMETPbI KPAHOB . .« .ot e e eniiitner e s naienenonons 14
2.3  CKOPOCTU PABOHMX ABUMEHUM « . oot it iitenaineeneenneenens 17
2.4 nNapameTpbl, CBA3aHHbIE C NOQKPAHOBLIMUNYTAMMU. .. oot vnnetn e ‘ 19
2.5 NapaMeTPbl OGO XAPAKTEPA . v rvroeeronosnsstssersiesesans 22
3 OCHOBHBIE MOHATUA e et vt e vtt s cin e s ts e it neineaa s iasanannsas 23
301 [BVDKEHMA .« o ocite ittt i et i ena st e 23
3.2 YCTOMHMUBOCTL KPAHA « . oo ievas e te s iie s eaaanaeecnaeeeensses 25
B3 UCABITAHMA . oiiiie e te e ee et e e 26
. Y T S 27

AnchaBuTHbI8 yKasaTenu

AHETIAAICKUP « « v v e e e et e e e e e et e e s et eee et s s 32
OPAHLYBOKMM . - e v v et e et e ettt e e e 35
PYCOKMM |+ v e osv et e ettt e i et e e 37






INTERNATIONAL STANDARD

NORME INTERNATIONALE

MEXXAYHAPO/JHbIN CTAHAAPT

1SO 4306/1-1985 (E/F/R)
UCO 4306/1-1985 (A/® /P)

Lifting appliances —
Vocabulary —
Part 1 : General

Introduction

ISO 4306 establishes a vocabulary in
English, French and Russian of the
most commonly used terms in the field
of cranes, lifting appliances and related
equipment. It consists of the following
parts: :

Part 1: General.

Part 21: Mobile cranes.

Part 3: Tower cranes.

Part 4: Portal and pedestal cranes.

Part 5: Overhead travelling - and
gantry cranes. :

Scope and field
of application

This part of 1SO 4306 defines terms
concerning the main types of cranes,
parameters, general concepts and com-
ponent parts.' A future addendum will
define fimiting and indicating devices.

NOTE — Diagrams illustrate some of the
definitions and are given only for general
guidance.

0 Definition of a crane

crane: Cyclic action machine intended
for hoisting and moving in space of a
load suspended by means of a hook or
other load-handling device.

Appareils de levage —
Vocabulaire —
Partie 1 : Généralités

introduction

L'1SO 4306 établit un vocabulaire, en
anglais, frangais et russe, des termes les
plus courants utilisés dans le domaine des
grues, appareils de levage et équipements
correspondants. Elle comprend les parties
suivantes:

Partie 1: Généralités.

Partie 2: Grues mobiles. '

Partie 3: Grues a tour.

Partie 4: Portiques et grues de bord.

Partie 5: Ponts roulants et grues & por-
tique.

Objet et domaine
d'application

La présente partie de I'|SO 4306 définit les
termes relatifs aux types principaux
d’appareils de levage, aux paramétres, aux
concepts généraux et aux parties
composantes. Un additif ultérieur définira
les termes relatifs aux limiteurs et
indicateurs.

NOTE — Des schémas complémentaires
illustrent certaines définitions et -sont. donnés
uniguement a titre indicatif.

Définition d'un appareil de
levage

appareil de levage {(grue, pont roulant,
portique, blondin, etc.): Appareil & fonc-

tionnement discontinu destiné & lever et |

manutentionner, dans I'espace, les charges
suspendues & l'aide d'un crochet ou d’'un
autre accessoire de préhension.

MogbemHblie ycTpoucTea —
‘Cnosapb —
Yactb 1: Ob6uue TepmuH bl

BeepeHue

NUCO 4306 npepctaBnAeT co60# cnoBapb
TEPMUHOB Ha aHMNUICKOM, (OPaHLYy3CKOM
W PYCCKOM A3bIKax, Haubonee WUPOKO
NpUMeHAEeMbIX B 06NaCTU KPAHOCTPOEHUA,
Nof'beMHbIX YCTPOWCTB U COOTBETCTBYIO-
Hero 3KckaBaTopHOro o6opygosarHuAa. OH
COCTOUT U3 CRegyiowux JacTen :

Yactb 1: O6wue TepmuHbl.
Yactb 2: CaMOXogHble KpaHbi.
YacTb 3: BateHHbIe KpaHbl.

YacTb 4: MNopTanbHble U LLOKOMbHbIE
KpaHbl.
Yacte 5: MocTtosbie W
KpaHbl.

KO3NOBble

O6beKT U 06nacTh.
NpUMEeHEeHNA

[laHnaa dactb WCO 4306 onpepenaer
TEPMUHbLI Kacalowmneca OCHOBHBLIX TUMNOB
KpPaHoB, NapaMeTpPoB, OCHOBHbIX NOHATUN
" y3noB. TePMUHbL, Kacalowmneca orpaHu-
yuTenem N UHAWKATOPOB, BYRYT onpefe-
neHbl B NOCNEYIOWeM JONONHeHUN,

MPUMEYAHWNE — Cxembl, UNniocTpUpyommne He-
KOTOpbIE  OnpefeneHnA, JAITCA TONLKO AnA
CBEAEHUA,

OnpegeneHue Kpava

KpaH rpysonoAbeMHbIN: MawnHa LuKnuy-
HOro AencTBuA, NpefHasHaudeHHad AnA
NoAbeMa W nepeMeleHna rpysa B npo-
CTpaHcTBE, NOABEWEHHOro C OMOUbI0
KpIOKa WKW YHEepXUBaeMoro Bpyrum rpy-
303axBaTHbIM OPraHoOM.
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1 Types of cranes
Types d'appareils de levage
"Tunbl KpaHoB

1.1 Classification of cranes by construction
‘Classification des appareils de levage en fonction de leur conception
Knaccudukalya KpaHoB no KOHCTPYKL UK

1.1.1

overhead type crane: Crane with its load-handling device hung from
a crab or a hoist or a jib crane capable of travelling-along a bridge.

appareil de levage du type pont: Appareil de levage dont le
dispositif de préhension est suspendu a un chariot, 3 un palan ou & une
grue susceptible de se déplacer le long d'un pont.

KpaH mocToBoro Tuna: KpaH, y KOTOPOro rpysosaxBaTHbIN opraH
MOABEWEH K rPy30BOM TENeXKe, Tanu U cTpenoBoMy KpaHy, nepe-
MelULaIoWUMCA N0 MOCTY.

1.1.1.1

overhead travelling crane: Crane with its bridge girders: directly
supported on rail tracks by travelling carriages. -

pont roulant: Appareil de levage dont les éléments porteurs
s’appuient directement sur un chemin de roulement.

KpaH MOCTOBOW: KpaH, Hecylwne 3SNeMeHTb!. KOHCTPYKUMU KOTO-
POro onMpaloTCA HENOCPEACTBEHHO HA NOGKPAHOBbLIA MYThb.

J
7
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1.1.1.2

portal bridge crane: Crane with the bridge girders supported on
the rail tracks by legs.

pont portique: Appareil de levage dont les éléments porteurs
s’appuient sur un chemin de roulement par I'intermédiaire de palées
d’appui. .

KpaH Kosnosoi: KpaH, Hecylme 3neMeHTbl KOHCTPYKUMM KOTO-
POro OMMPAIOTCA HA NOAKPaHOBbIMA NYTb NPK MOMOIM ABYX OMOPHbIX
cToex.

o

|

3

0

1.1.13

semi-portal bridge crane: Crane with its bridge girders supported
on the rail track directly at one end and by legs at the other end.

pont semi-portique: Appareil de levage dont les éléments porteurs
s'appuient sur un chemin de roulement, d'un coté directement et de
I'autre coté par l'intermédiaire de palées d’appui.

Kpah nonyxkosnoBon: KpaH, Hecylime anemMeHTbl KOHCTPYKLUN KOTO-
pOro ONUPAaloTCA Ha NOAKPaHOBbLIWM NYTh, C OAHOW CTOPOHbI HEno-
CpPefCTBEeHHO, a C APYron — Mpu NoMolM OnopHON CTOWKK.

o
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1.1.2

cable type crane: Crane with a load-handling device suspended from
a trolley traveiling along track ropes secured to masts.

appareil de levage du type blondin: Appareil de levage dont le
dispositif de préhension est suspendu & un chariot qui se déplace le
long de cébles porteurs fixés a des palées-supports.

KpaH KaGennHoro tvna: Kpal, y KOTOPOro PYy303axBaTHbIN Opran
NOABEIEH K rPy30BOM TENEXKe, NepemMeiaencs No HeCywum KaHa-
Tam, 3aKpernneHHbIM Ha fBYX Ornopax.

1.1.2.1

cable crane: Crane whose supporting elements are ropes secured
to the tops of supporting masts.

blondin: Appareil de levage dont les éléments porteurs sont des
cables fixés en haut des palées-supports.

KpaH KabenbHbin: KpaH, HECyWMMN 3neMeHTamMu y KOTOpOro ABNA-
IOTCA KaHaTbl, 3aKPENNeHHblie B BEPXHEN HacTu OMOPHbIX MauT.

1.1.2.2

portal cable crane: Crane whose supporting elements are ropes
secured at the ends of a portal bridge mounted on two legs.

pont portique a cable: Appareil de levage dont les éléments por-
teurs sont des cébles fixés aux extrémités d’un pont monté sur des
palées-supports.

KpaH kabenbHbit MOCTOBOM: KpaH, HECYIUUMU INEeMEeHTaMK Y KOTO-
pOro ABNAIOTCA KaHaTbl, 3aKpenfeHHbIe Ha KOHLax MOCTa, YCTaHOB-
NEHHOro Ha ONOPHbIX CTOMKaXx.

D
%4 ;7_
ST

1.1.3

jib type crane: Crane with a load-handling device suspended either
from a jib or from a crab travelling along the jib. '

appareil de levage du type grue: Appareil de levage dont le disposi-
tif de préhension est suspendu a la fleche ou au chariot qui se déplace
le long de la fléche.

KpaH cTpenosoro Tuna: KpaH, y KOTOPOro rpy303axBaTHbi OpraH
MOABEWEH K CTPeie UMK TeNexke, nepemelyalolenca no crpene.

1.1.31

portal slewing crane: Travelling slewing crane mounted on a por-
tal capable of allowing railcars or road vehicles to pass under it.

grue orientable sur portique: Grue mobile & fleche orientable,
montée sur un portique permettant le passage de véhicules, wagons
ou camions.

KpaH nopraneHbiin: KpaH nepesBMXHON NOBOPOTHBIW Ha nopTane,
npegHa3sHa4YeHHOM ANA NPONyCcKa »XXenesHo4opoXKHOro Ui asToMo-
6UNBHOrO TpaHcnopTa.
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1.1.3.2

semi-portal slewing crane: Travelling slewing crane mounted on a
semi-portal capable of allowing railcars or road vehicles to pass
under it.

grue orientable sur semi-portique: Grue mobile a fleche orienta-

ble, montée sur un semi-portique permettant le passage de véhicules, '

wagons ou camions.

KpaH nonynopTanbhbiii: Kpan nepeaBuXHOWN, MOBOPOTHBIN, HA MO-
nynoprane, npegHasHavYeHHOM LA1A MPONycKa »KenesHo4opoXKHOro
UK aBTOMOBUNBLHOrO TPaHCMopTa.

1.1.3.3

mobile crane: Jib crane, which may be fitted with a mast (tower
attachment), capable of travelling, laden or unladen, without the

“need for fixed runways and which relies on gravity for stability.

grue mobile: Grue a fleche qui peut étre pourvue d’'un mat
(équipement tour), capable de se déplacer, chargée ou non chargée,
sans avoir besoin de chemin fixe et qui demeure stable sous
I'influence de la gravité.

KpaH CTPEenoBo# CaMOXOAHbiH: KpaH CTPenoBoro tuna, KOTOpbLIN
MOXKET 6biTb CHAbXKEH 6alleHHO-CTPENoBbIM 060pyJOBaHNEM U MO-
XKeT NnepemMeliatbCA, B HEHarpPy>XeHHOM Ui Harpy>xeHHOM COCTOA-
HUWY, 6e3 NOAKPAHOBOIo NYTH, COXPaHAA CBOIO YCTONUMBOCTL BCNeg-
CTBUE CUTbI TAXKECTU.

1.1.3.4

tower crane: Slewing jib type crane with jib located at the top of a
vertical tower,

grue a tour: Grue a fléche orientable dont la fléeche est montée sur la
partie supérieure d'un pyldone vertical.

KpaH 6aweHHbIA: KpaH noBOPOTHbLIA CO CTPENON, 3aKpenneHHon B
BEPXHEN YacTu BEPTUKanbHO PacNoONOXKeHHOW batHn.

1.1.35

railway crane: Crane installed on a special platform travelling on
railway tracks. :

grue sur voie ferrée: Grue montée sur une plate-forme qui se
déplace sur voie ferrée.

KpaH XenesHoAopPoXHbIN: KpaH, CMOHTUPOBAHHLIM Ha nnaTtopme,
rnepegBMralowenca no XXenesHo4opoXKHOMY NyTu.

1.1.3.6

floating crane: Crane mounted on a special self—propelled or towed
pontoon designed for its support and transport.

grue flottante: Grue montée sur un ponton destiné spécialement a
la porter et 3 la déplacer.

KpaH nnasyuui: KpaH Ha CamOXO4HOM UAWM HECAMOXOLHOM MOHTO-
He, NMpefHasHauYeHHOM ANA ero YCTAHOBKMW U NepefBuIKeHUA.
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1.1.3.7

deck crane: Slewing crane mounted on a ship’s deck and intended
for loading and unloading the ship.

grue de bord: Grue 3 fléche orientable, montée & bord d’un navire
et destinée au chargement et au déchargement de celui-ci.

KpaH CTpenoBo# cyaoson: KpaH NOBOPOTHLINW, YCTAHOBAEHHbLIN HA
60pTy CyfiHa U NpefHa3HAYeHHbIN ON1A €ro 3arpyskn N Pasrpysku. -

1.1.3.8

derrick crane (mast crane) : Slewing crane with a jib hinged at the
lower part of a vertical mast which is supported at the top and the
bottom. i

mat de charge (grue-derrick) : Grue & fléche orientable dont la fle-
che est articulée sur un mat muni d’'un appui en bas et d’un appui en
haut.

KpaH MauTOBBLIM: KpaH MOBOPOTHLIM, CO CTPENOW, 3aKpernneHHOM
WapHUPHO HA MauTe, UMEIIEA HVKHIOK W BEPXHIOW OMNOPbI.

1.1.3.8.1 guy-derrick crane: Derrick crane with the top of the mast held by

means of guy ropes.

grue-derrick & haubans: Grue-derrick dont le haut du mat est
fixé a l'aide de tirants & cables (haubans).

KpaH MauToOBLIA BAHTOBbINH: KpaH MauTOBbIA C 3akpenneHnem
BEPXa MauTbl NOCPEACTBOM KaHATHBIX OTTAKEK-BAHTOB,

VAV Ay A Ay A AV eV AN AV i V4

1.1.3.8.2 rigid-braced derrick crane: Derrick crane with the top of the

mast held by means of rigid bracing.

grue-derrick a appui rigide: Grue-derrick dont le haut du mat est
fixé a 'aide de tirants rigides.

KPan MauToOBbIA XECTKOHOrn#H: KpaH MauToBbI# C 3aKpenneHnem
BEPXa MAUTbi-MIOCPEACTBOM >KECTKUX TAF.




ISO 4306/1-1985 (E/F/R)
MCO 4306/1-1985 (A/®/P)

- 1.1.3.9 cantilever crane: Jib crane with a load-handling device suspended
either from a rigidly secured cantilever (a jib) or from a crab traveliing

along the cantilever.

grue a potence: Appareil de levage du type grue dont le dispaositif
de préhension est suspendu & une potence (fleche) fixée rigidement
ou & un chariot qui se déplace le long de la potence {fleche).

KpaH KOHCONbLHbIN : KpaH cTpenoBoro Tuna, rpy3o3axsarHbiin opraH
KOTOPOIro NOABEIWEH K XECTKO 3aKpenneHHOMN KOHCONW (cTpene) unm
K TENEXKE, NepeMellalowencs no KOHconu (cTpene).

1.1.3.9.1 pillar jib crane: Cantilever crane either capable of rotating on a

pillar fixed at its base to a foundation, or secured to a pillar which
can rotate in a support socket in its foundation. [—W
grue a fit (potence sur colonne): Grue a potence, soit orienta-

ble sur une colonne dont la base est fixée a la fondation, soit fixée &.
une colonne orientable dans le logement de fondation.

KpaH KOHCOMbHbIH Ha KONOHHE: KpaH KOHCONbHbIN, UMEIoWNIA
BO3MOXKHOCTb BpAailaTbCA Ha KONOHHE, OCHOBaHWe KOTOPOM Mpu-
KpenneHo K tbyHfAaMeHTy, TG0 NPUKPEenneHHbIN K KONOHHE, KOTO-
pas MOXXeT BpauwaTbCA B MOANATHWUKE, Pa3MelieHHOM B yHAaa-

MeHTe.
v
1.1.3.9.2 wall crane: Crane either fixed to a wall or capable of travelling on
elevated tracks secured to a wall or bearing structure. SIS

grue murale: Grue fixée & un mur, ou susceptible de se déplacer le
long d'un chemin de roulement aérien fixé & un mur ou a une char-
pente de batiment.

KpaH HacTeHHhIN: KpaH CTaLMOHAPHBIN, MPUKPENNeHHbIN K cTe-
He, NGO repeMewalowninch No HaJ3eMHOMY KPaHOBOMY NyTH, 3a-
KPEMNeHHOMY Ha CTEHe MNK HeCYUeN KOHCTPYKLMUN.
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1.1.3.9.3 walking crane: Cantilever crane that travels along ground rail
track and is supported by elevated guides.

grue vélocipéde: Grue 3 potence se déplacant sur une voie de
roulement & rail au sol et maintenue par un guide supérieur.

|

KpaH BenocunegHbli: KpaH KOHCONbHbIR, NEPEMeilalomyninca no
Ha3eMHOMY penbCOBOMY NYTU U YASP>KUBAEMbIN BEPXHEN Hanpas-
nawwen. .
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1.2 Classification of cranes by the load-handling device
Classification des appareils de levage en fonction de leur élément de préhension
Knaccucbukauyma KpaHOB Mo BUAY rpy3o3axBaTHOro opraHa

1SO 4306/1-1985 (E/F/R)
UCO 4306/1-1985 (A/®/P)

1.2.1

hook crane: Crane with a hook as the load-handling device.

appareil de levage-a crochet: Appareil de levage dont I'élément de
préhension est un crochet.

KpaH kplokoBo#n: KpaH, 060py[i0BaHHbIN py303axBaTHbIM OpraHoM
B BUAe KpIoKa.

oo

1.2.2

grabbing crane: Crane with a grab as the load-handling device.

appareil de levage a benne preneuse: Appareil de levage dont I'élé-
ment de préhension est une benne preneuse.

KpaH rpeucpepHbin: KpaH, 060pyAoBaHHbIN rpy3o3axsarHbiM opra-
HOM B BUfe rpendepa.

ot

®

1.2.3

magnet crane: Crane with an electromagnet as the load-handling
device.

appareil de levage a électroporteur: Appareil de levage dont I'élé-
ment de préhension est un électroporteur.

KpaH marHuTHbI#: KpaH, 060py0BaHHbIA MPY303aXBaTHBIM OpPraHoM
B BUfle SneKTpoMarHuTa.

I

1.2.4

box-handling crane with magnet: Overhead type crane with an

electromagnet as the load-handling device and aiso having a device for
handling charging boxes.

pont roulant électroporteur pour auges a mitrailles (pont roulant
a auges et a électroporteur): Appareil de levage du type pont dont
I'élément de préhension est un électroporteur et qui est muni d'un dis-
positif & manutentionner les auges & mitrailles. -

KpaH MynbAOMarHutHbIi: KpaH MOCTOBOro Tuna, 060pyAOBaHHbINA
rpysosaxsaTHbIM OpraHoOM B BUge 3NeKTPOMarHura u npucnocoéne-
HUEM ANA nepeMelleHna Mynbga.
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box-handling crane with grab: Overhead type crane with a grab as
the load-handiing device and also having a device for handling charging
boxes.

pont roulant & benne preneuse pour auges a mitrailles: Appareil
de levage du type pont dont I'élément de préhension est une benne pre-
neuse et qui est muni d’'un dispositif & manutentionner les auges a
mitrailles.

KpaH mynbporpeidepHbli: KpaH MOCTOBOrO T1na, 060py[oBaHHbIA
rpysosaxsaTHbIM OpraHom B Bufe rpendepa v npucnocobneHvem agna
nepemeweHna Mynsg.




