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Foreword 

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of 
national Standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International 
Standards is normally carried out through ISO technical committees. Esch member 
body interested in a subject for which a technical committee has been established has 
the right to be represented on that committee. International organizations, govern- 
mental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. ISO 
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all 
matters of electrotechnical standardization. 

Draft International Standards adopted by the technical committees are circulated to 
the member bodies for approval before their acceptance as International Standards by 
the ISO Council. They are approved in accordance with ISO procedures requiring at 
least 75 % approval by the member bodies voting. 

International Standard ISO 4306-1 was prepared by Technical Committee ISO/TC 96, 
Cranes. 

This third edition cancels and replaces the second edition (ISO 4306-1 : 19851, of 
which it constitutes a minor revision. lt incorporates Addendum 1 : 1988 (clause 5) 
and draft Addendum 2 (clause 6). 

ISO 4306 will consist of the following Parts, under the general title Cranes - 
Vocabulary : 

- 

- 

- 

- 

Part 1: General 

Part 2: Mobile cranes 

Part 3: Tower cranes 

Part 4: Jib cranes 

- Part 5: Overhead travelling cranes and Portal bridge cranes 
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Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une federation mondiale 
d’organismes nationaux de normalisation (comites membres de I’ISO). L’elaboration 
des Normes internationales est en general confiee aux comites techniques de I’ISO. 
Chaque comite membre interesse par une etude a Ie droit de faire Partie du comite 
technique cr& a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non 
gouvernementales, en liaison avec I’ISO participent egalement aux travaux. L’ISO col- 
labore etroitement avec Ia Commission electrotechnique internationale (GEI) en ce qui 
concerne Ia normalisation electrotechnique. 

Les projets de Normes internationales adoptes par les comites techniques sont soumis 
aux comites membres pour approbation, avant leur acceptation comme Normes inter- 
nationales par Ie Conseil de I’ISO. Les Normes internationales sont approuvees confor- 
mement aux procedures de I’ISO qui requierent I’approbation de 75 % au moins des 
comites membres votants. 

La Norme internationale ISO 4306-1 a etc elaboree par Ie comite technique ISO/TC 96, 
Appareils de levage a Charge suspendue. 

Cette troisieme Edition annule et remplace Ia deuxieme Edition (ISO 4306-1 : 19851, 
dont elle constitue une revision mineure. Elle incorpore I’Additif 1 : 1988 (article 5) et Ie 
projet d’Additif 2 (article 6). 

L’I so4306 comprendra les Parties suivantes, presentees sous Ie titre 
de levage a Charge suspendue - Vocabulaire : 

- Part!e 1: Gt!n&alitt& 

- Partie 2: Grues mobiles 

- 

- 

Partie 3: Grues & tour 

Partie 4: Grues a flkhe 

Appareils 

Partie 5: Ponts roulants et ponts portigues 
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IlpeAncnoeide 

MC0 (Me>KAytiapojqHafl OpraHM3aqm no CTaHjqapTwsaqm) fiBmeTcfi BceMMpHoL;I 

*efiepaqkteti HaqMoHan bHblx opraHM3aqW no cTaHAapTM3aqm (KoMMTeToB-weHoB 

MCO). Pa3pa6OTKa MemiqyHapOAHblX CTaHAapTOB OCyqeCTBnfleTCfI TeXHMYeCKMMM 

KOMMTeTaMM MCO. Kam;C\blA KOMMTeT-WleH, 3aPlHTepeCOBaHHblfi B AeRTeflbHOCTM, 

flnfl KOTOp01;5 6bin CO3JJaH TeXHWeCKMfi KOMMTeT, MMeeT flpaB0 6blTb flpeACTaBneH- 

HblM B 3TOM KOMMTeTe. Me>KClyHapOAHble npaBl4TenbCTBeHHble H HellpaBklTenb- 

CTBeHHble OpraHPl3a4W’l, MMelO~Me CBfI3M C MCO, TaKme npMHMMalOT yWCTL’le B 

pa60Tax. YTO KaCaeTCfI CTaHflapTM3a4MM B 06nacTM 3neKTpOTeXHMKl4, MC0 pa60TaeT 

B TeCHOM COTpyflHWeCTBe C Me>KAyHapOAHOti 3neKTpOTeXHWeCKOti KOMMCCMeR 

(M3K). 

npOeKTbl MeIKayHapOflHblX CTaHAapTOB, npMHFITble TeXHMrleCKMMM KOMMTeTaMM, 

PaCCblnalOTCFI KOMMTeTaM-WeHaM Ha OAO6peHMe AO MX yTBepmfieHVlfI COBeTOM MC0 

B KarleCTBe Me>KAyHapOAHblX CTaHAapTOB. OHM 0~06pFIlOTCR B COOTBeTCTBklM C flpO- 

qeAypOfi MCO, Tpe6yIOqeA 0~06peHMfi I’IO MeHbllJefi Mepe 75 % KOMMTeTOB-WeHOB, 

npuHtiMatoIqMx yqacTMe B ronocoBaHm. 

MexAyHapOAHblfi CTaHlqapT MC0 4306-1 6bin paspa60TaI-I TeXHWeCKMM KOMMTeTOM 

MCOITK 96, Kpm~. 

HaCTOfuqee TpeTbe ImplaHMe atitiynMpyeT M 3aMeHfIeT BTopoe I43~atiMe (MC0 4306-1 : 
1985) M FIBmeTcfI er0 TeXHWeCKOM peBM3Mer5. OHO BKnKFIaeT flOnOntieHMe 1 : 1988 
(rnasa 5) M npoeKT AononHeHm 2 (rnasa 6). 

MC0 4306 COCTOMT 143 crieAyiowtix qacTeGi, no4 061414~ 3arnaBueM Kpmbr - Cnosapb : 

Yacmb 7: 064ue mepnnunbr 

Yacmb 2: CaMoxodHble Kpaubl 

4aCmb 3: 6aWeHHble KpaHbl 

Yacmb 4: Cmpenosbre KpaHbl 

YaCmb 5: MOcmOBbre ll K03J7OBble KpaHbl 
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INTERNATIONAL STANDARD 
NORME INTERNATIONALE 
ME>KAYHAPOflHblül CTAHAAPT 

ISO 4306-1 : 1990 (E/F/R) 
MC0 4306-1 : 1990 (A/@/P) 

Cranes - 
Vocabulary - 

Part 1 : 
General 

Appareils de levage 
8 Charge suspendue - 
Vocabulaire - 

Part 1 : 
Ghbalit6s 

t@aH bl - CJlOBapb - 

qacTb 1 : 
06uye TepMMHbl 

Scope Domaine d’application 06naCTb npHMetietww 

ISO 4306 establishes a vocabulary in L’ISO 4306 etablit un vocabulaire, en Mc0 4306 npeflcrasnfler coboirr CflOBapb 

English, French and Russian of the anglais, francais et russe, des termes les TepMMHOB Ha aHUlMhCKOM, @paHqy3CKOM 

most commonly used terms in the field plus courants utilises dans Ie domaine des M pyCCKOM fl3blKaX, HaM6onee WlpOKO 

of cranes. appareils de levage a Charge suspendue. llpPlMeHf7eMblX B 06naCTM KpaHOCTpOeHMfl. 

This patt of ISO 4306 defines terms La presente Partie de I’ISO 4306 definit les IiacTOFi~a~ qacTb MC0 4306 onpeAenfleT 
concerning the main types of crane, termes relatifs aux types principaux TepMPlHbl, KaCalOiqMeCfl OCHOBHblX TMnOB 

Parameters, general concepts and d’appareils de levage a Charge suspendue, KpaHOB, napaMeTpOB, OCHOBHblX nOHFITML;il 

component Parts. aux parametres, aux concepts generaux et M y3flOB. 

aux Parties composantes. 
NOTE - Diagrams illustrate some of the flPMMEYAHME - Cxew, wwK)c-rpMpymolqMe He- 
definitions and are given only for general NOTE - Des Schemas complbmentaires KOTOPble OnpeflefleHMfl, ~NOTCFl TOJlbKO AJlfl 

guidance. illustrent certaines dbfinitions et sont donnks cBe)qeHlm. 

uniquement & titre indicatif. 

0 Definition of a crane Definition d’un appareil de 
levage ti Charge suspendue 

Onpeflenetwe Kpat4a 

crane : Cyclic action machine intended appareil de levage a Charge suspendue KpaH rpy30IlO~aW’IHblik fVkm,UMtia 4MKflM’+ 

for hoisting and moving in space of a (grue, pont roulant, pottique, blondin, Hora AeL;Icrww, npe#ra3HaqeHHafl ~nfr 
load suspended by means of a hook or etc. 1: Appareil a fonctionnement noAbehna M nepeMewewfr rpysa B npo- 

other load-handling device. discontinu destine a lever et manu- CTpaHcTBe, flO#BeUJeHHOrO C nOMOqbIO 

tentionner, dans I’espace, les charges Kptoka r4nM yflepwrsaeh4oro ApyrMM rpy- 
suspendues a I’aide d’un crochet ou d’un 303aXBaTH blM OpraHOM. 

autre accessoire de prehension. 
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1 Types of crane 
Types d’appareils de levage 8 Charge suspendue 
Tun bi KpaHOB 

1.1 Classification of cranes by construction 
Classification des appareils de levage a Charge suspendue en fonction de leur conception 
Knaccw#mKaqm KpaHos no K~HCT~YKL~IH 

1.1.1 overhead type crane : Crane with its load-handling device hung from 
a trab or a hoist or a jib crane capable of travelling along a bridge. 

appareil de levage a Charge suspendue du type Pont: Appareil de 
levage dont Ie dispositif de prehension est suspendu a un chariot, a un 
palan ou 3 une grue susceptible de se deplacer Ie long d’un Pont. 

KpaH MOCTOBOTO THIla : KpaH, y KOTOpOrO rpy303aXBaTH bl lil OpraH 

noABeweH K rpy3oBofi TenemKe, Tarn uni4 cTpenoBoMy KpaHy, nepe- 

Me~alo~MMCfl n0 MOCTy. 

1.1 .l.l overhead travelling crane: Crane with its bridge girders directly 
suppotted on rail tracks by travelling carriages. 

pont roulant: Appareil de levage a Charge suspendue dont les ele- 
ments porteurs s’appuient directement sur une voie de roulement. 

KpaH MOCTOBOii : KpaH, HecyqMe 3neMeHTbl KOHCT~~K~MM KOTO- 

pOr0 OWlpaloTCR HenOCpeACTBeHHO Ha nO~KpaHOBbli?l llyTb. 

1.1.1.2 Portal bridge crane: Crane with the bridge girders supported on 
the rail tracks by legs. 

pont portique: Appareil de levage a Charge suspendue dont les ele- 
ments porteurs s’appuient sur une voie de roulement par I’interme- 
diaire de palees d’appui. 

KpaH KO3JlOBOk KpaH, HecyrqMe 3neMeHTbl K~HCT~~K~MM KOTO- 

pOr0 OWlpatOTCfl Ha nOflr<paHOBblti llyib npPl flOMOllJl4 OnOpHblX 

CTOeK. 

1 .l A.3 semi-Portal bridge crane : Crane with its bridge girders supported 
on the rail track directly at one end and by legs at the other end. 0 

0 ‘0 
pont semi-portique: Appareil de levage a Charge suspendue dont /‘oi 
les elements porteurs s’appuient sur une voie de roulement, d’un / Q 
cot6 directement et de l’autre cot6 par I’intermediaire de palees 
d’appui. 

KpaH flOJlyKO3JlOBOik KpaH, HecyqMe 3neMeHTbl K~HCT~~K~MM KOTO- 

pOr0 OnPlpalOTCfl Ha llO&KpaHOBblti llyTb, C OAHOti CTOpOHbl HenO- 

CpeflCTBeHHO, a C flpyroti - npl4 nOMO~l4 OllOpHblX CTOeK. 
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1 .1.2 cable type crane : Crane with a load-handling device suspended from 
a trolley travelling along track ropes secured to masts. 

appareil de levage 6 Charge suspendue du type blondin : Appareil 
de levage dont Ie dispositif de prehension est suspendu a un chariot 
qui se deplace Ie long de cables porteurs fixes a des palees-supports. 

KpaH Ka6MlbHOrO Tblila : KpaH, y KOTOpOrO rpy303aXBaTH bll/l OpraH 

nopeueH K rpy3oBoti TenexKe, nepeMeIqato~eMwi no Hecyqm KaHa- 

TaM, 3aKpenneHHbiM Ha OllOpaX. 

3 .1.2.1 cable crane : Crane whose supporting elements are ropes secured 
to the tops of supporting masts. 

blondin: Appareil de levage a Charge suspendue dont les elements 
porteurs sont des cables fixes en haut des palees-supports. 

KpaH Ka6WlbHblii: KpaH, HeCyqMMM 3JleMeHTaMM y KOTOpOrO FIBflfl- 

lOTCFI KaHaTbl, 3aKpenJleHHble B BepXHelil qaCTM OnOpHblX Mar(T. 

1.1.2.2 Portal cable crane: Crane whose supporting elements are ropes 
secured at the ends of a Portal bridge mounted on two legs. 

pont portique a cable: Appareil de levage a Charge suspendue 
dont les elements porteurs sont des cables fixes aux extremites d’un 
pont monte sur des palees-supports. 

KpaH Ka6eJlbH bd MOClOBOii: KpaH, HeCyqMMlA 3fleMeHTaMM y KOTO- 

pOr0 flBnfltOTCF1 KaHaTbl, 3aKpenneHHble Ha KOHgaX MOCTa, yCTaHOB- 

neHHOr0 Ha Of’lOpHblX CTOhKaX. 

1.1.3 jib type crane : Crane with a load-handling device suspended either 
from a jib or from a trab travelling along the jib. 

appareil de levage a Charge suspendue du type grue: Appareil de 
levage dont Ie dispositif de prehension est suspendu a Ia fleche ou au 
chariot qui se deplace Ie long de Ia fleche. 

KpaH cTpenosor0 mna : KpaH, y KOTOpOrO rpy303aXBaTH bl ti OpraH 

noABeueH K cTpene uni4 TenemKe, nepeMeiqatoweGm no c-rpene. 

1 A.3.1 Portal slewing crane : Travelling slewing crane mounted on a por- 
tal capable of allowing railcars or road vehicles to pass under it. 

grue orientable sur portique : Grue mobile a fleche orientable, 
montee sur un pottique permettant Ie passage de vehicules, wagons 
ou camions. 

KpaH flOpTNlbHblik KpaH nepeABi4xHoLil noBopoTHbl131 Ha nop-rane, b 

npe4Ha3HaqeHHoM Anfl nponycKa xene3Ho~opomHoro m4 aBToMo- 

6WI bHOr0 TpaHCnOpTa. 
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1.1.3.2 semi-Portal slewing crane: Travelling slewing crane mounted on a 
semi-pottal capable of allowing railcars or road vehicles to pass 
under it. 

grue orientable sur semi-portique: Grue mobile a fleche orienta- 
ble, montee sur un semi-portique permettant Ie passage de vehicules, 
wagons ou camions. 

KpaH llOJlynOpTaJl bH bl tl : KpaH nepe~BM)KHO& nOBOpOTHblti, Ha no- 

nynopTane, npeflHa3HaqeHHoM Am nponycita xene3HojqopoxHoro 

WlM aBTOMO6Wl bHOr0 TpaHCnOpTa. 

1.1.3.3 mobile crane: Jib crane, which may be fitted with a mast (tower at- 
tachment), capable of travelling, laden or unladen, without the need 
for fixed runways and which relies on gravity for stability. 

grue mobile: Grue a fleche qui peut etre pourvue d’un mat (equipe- 
ment tour), capable de se deplacer, chargee ou non chargee, sans 
avoir besoin de voie de roulement fixe et qui demeure stable sous 
I’influence de Ia gravite. 

KpaH CTpeJlOBOii CaMOXOp(H bd: KpaH cTpenosor0 Tma, KoTopbl M 

MOIKeT 6blTb CHa6meti 6aUleHHO-CTpeJlOBblM 060py~OBaHL4eM M MO- 

XeT IlepeMeQaTbCfI, B HeHarpyIKeHHOM MnM HarpyxeHHOM COCTOfl- 

HMM, 6e3 nOflKpaHOBOr0 llyTM, COXpaHRfI CBOtO yCTOi@=lt’lBOCTb BCnefl- 

CTBMe CMJl bl TfVKeCTM. 

1.1.3.4 tower crane: Slewing jib type crane with jib located at the top of a 
vettical tower. 

grue A tour: Grue a fleche orientable dont Ia fleche est montee sur Ia 
Partie superieure d’un Pylone vertical. 

KpaH 6auJeHHblk KpaH nOBOpOTHblLil CO cTpenorl, 3aKpenneHHoM B 

BepXHeti qaCTM BepTPlKanbHO paCnOnOmeHHOn 6aUHM 

1.1.3.5 railway crane: Crane installed on a special platform travelling on 
railway tracks. 

grue sur voie ferrbe: Grue montee sur une plate-forme qui se 
deplace sur voie ferree. 

KPBH xene3HoAopoxH bl w : KpaH, CMOHTPlpOBaHHblfi Ha nJlaT@OpMe, 

nepe~Bwatoqeticfi no mene3Ho~opomHoMy nyTh 

1.1.3.6 floating crane: Crane mounted on a special self-propelled or towed 
pontoon designed for its suppott and transport. 

grue flottante: Grue montee sur un Ponton destine specialement a 
Ia potter et a Ia deplacer. 

KpaH nnaeyw bi : KpaH Ha CaMOXOflHOM MnM HeCaMOXORHOM I-IOHTO- 

He, npeAHa3HaqeHkioM Anfl er0 ycTaHoBKM 14 nepe~t3tmeHm. 
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1.1.3.7 deck crane: Slewing crane mounted on a ship’s deck and intended 
for loading and unloading the ship. 

grue de bord: Grue a fleche orientable, montee ZI bord d’un navire 
et destinee au chargement et au dechargement de celui-ci. 

KpaH CTpWlOBOti Cy~OBOh : KpaH nOBOpOTH bl ti, yCTaHOBneHH bl6l Ha 

60pTy cyiqHa r4 npe,9Ha3tiareriribM Anf4 er0 3arpy3KM M pa3rpy3Kk 

1.1.3.8 derrick crane (mast crane) : Slewing crane with a jib hinged at the 
lower part of a vertical mast which is supported at the top and the 
bottom. 

m&t de Charge (grue-derrick) : Grue a fleche orientable dont Ia fle- 
ehe est articulee sur un mat muni d’un appui en bas et d’un appui en 
haut. 

KfXlH MarlTOBblik KpaH nOBOpOTHblfi, CO cTpenoll, 3aKpenneHHoR 

UlapHMpHO Ha MaclTe, MMeioiqeM HMXHI~~O M Bepxtitoto onopbl. 

1 .1.3.8.1 guy-derrick crane : Derrick crane with the top of the mast held by 
means of guy ropes. 

grue-derrick B haubans : Grue-derrick dont Ie haut du mat est 
fixe 21 I’aide de tirants a cables (haubans). 

KpaH MWdTOBblfi BaHTOBblik KpaH MaYToB bt r(r c 3aKpennemeM 

BepXa MaqTbl nOCpeACTBOM KaHaTHblX OTTWKeK-BaHTOB. 

1 A.3.8.2 rigid-braced derrick crane : Derrick crane with the top of the 
mast held by means of rigid bracing. 

grue-derrick a appui rigide: Grue-derrick dont Ie haut du mat est 
fixe a I’aide de tirants rigides. 

KpaH Mar(TOB bl ti XeCTKOHOrblik KpaH Mac(ToBblM c 3aKpenneHMeM 

BepXa Mar(Tbl nOCpeACTBOM XeCTKMX TFlr. 
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1.1.3.9 cantilever crane : Jib crane with a load-handling device suspended 
either from a rigidly secured cantilever (a jib) or from a trab travelling 
along the cantilever. 

grue a potente: Appareil de levage a Charge suspendue du type 
grue dont Ie dispositif de prehension est suspendu a une potente (fle- 
ehe) fixee rigidement ou a un chariot qui se deplace Ie long de Ia 
potente (fleche). 

KpaH KOHCOJlbHblk KpaH CTpenOBOrO TMlla, rpy303aXBaTHblfi OpraH 

koroporo noAeeujeti K xecrko 3akpenneHHoM koticonr4 (crpene) r4nr4 
K TenexKe, neperureqaioqercicfl no KoHcom (cTpene). 

1.1.3.9.1 pillar jib crane: Cantilever crane either capable of rotating on a 
pillar fixed at its base to a foundation, or secured to a pillar which 
tan rotate in a support socket in its foundation. 

grue a fOt (potente sur colonne) : Grue a potente, soit orienta- 
ble sur une colonne dont Ia base est fixee a Ia fondation, soit fixee a 
une colonne orientable dans Ie logement de fondation. 

KpaH KOHCOJlbHblih Ha KOJlOHHe: KpaH KOHCOnbHblLil, MMelOlqPIti 

B03MOXHOCTb BpalQaTbCfI Ha KOnOHHe, OCHOBaHMe KOTOpOfi npt+ 

KpenneHo K @yHdaMeHTy, nM6o npuKpenneHHblk K KonoHHe, KOTO- 

PaFl MOXeT BpaqaTbCfl B IlO~nfITHMKe, pa3MeQeHHOM B C.@yHfla- 

MeHTe. 

1.1.3.9.2 wall crane: Crane either fixed to a wall or capable of travelling on 
elevated tracks secured to a wall or bearing structure. 

grue murale: Grue fixee a un mur, ou susceptible de se deplacer Ie 
long d’une voie de roulement aerienne fixee a un mur ou a une char- 
pente de batiment. 

KpaH HaCTeHHblk KpaH CTaqVlOHapH bllh, llpt4KpenneHH blfi K CTe- 

He, nM6o nepeMe~atO~M6lCR n0 HajJ3eMHOMy KpaHOBOMy nyTPl, 3a- 

KpenneHHOMy Ha CTeHe MnM HeCyiqefi KOHCTpyK~MM. 

1 .1.3.9.3 walking crane : Cantilever crane that travels along a ground rail 
track and is supported by elevated guides. 

grue Mocip&de : Grue a potente se deplacant sur une voie de 
roulement a rail au sol et maintenue par un guide superieur. 

KpaH senocme~Hbli4: KpaH KOHCOfl bHbllil, nepeMeiqatoig4i;rcfi no 

Ha3eMHOMy pen bCOBOMy nyTPl M yflepXVlBaeMblti BepXHe6l HanpaB- 

nmoqeik 

6 

iTeh STANDARD PREVIEW
(standards.iteh.ai)

ISO 4306-1:1990
https://standards.iteh.ai/catalog/standards/sist/00b6d493-73c3-4876-b305-

c43b236598d1/iso-4306-1-1990



ISO 43064 : 1990 (E/F/R) 
MC0 43064 : 1990 (A/@/P) 

1.2 Classification of cranes by the load-handling device 
Classification des appareils de levage a Charge suspendue en fonction de leur Mment de prbhension 
Knaccb@wKaqw Kpat4os no BHAY rpy303axsaTtioro oprat4a 

1.2.1 hook crane: Crane with a hook as the load-handling device. 

appareil de levage & crochet: Appareil de levage a Charge suspen- 
due dont I’element de prehension est un crochet. 

KpaH KplOKOBOh : KpaH, 060pyflOBaHHblfi rpy303aXBaTHblM OpraHOM 

B BPlAe KplOKa. 

1.2.2 grabbing crane : Crane with a grab as the load-handling device. 

appareil de levage a benne preneuse: Appareil de levage a Charge 
suspendue dont I’element de prehension est une benne preneuse. 

KpaH rpeHc#aepH bl w : KpaH, 060pyflOBaHH bl r;i rpy303aXBaTH bl M Opra- 

H~M B Bude rpek@epa. 

1.2.3 magnet crane : Crane with an electromagnet as the load-handling 
device. 

appareil de levage a electroporteur: Appareil de levage Zr Charge 
suspendue dont I’element de prehension est un electroporteur. 

KpaH MarHblTHblik KpaH, 060pyAOBaHH blti rpy303aXBaTH blM OpraHOM 

B BVlfie 3neKTpOMarHMTa. 

1.2.4 box-handling crane with magnet: Overhead type crane with an 
electromagnet as the load-handling device and also having a device for 
handling charging boxes. 

pont roulant electroporteur pour auges a mitrailles (Pont roulant 
a auges et a electroporteur) : Appareil de levage a Charge suspen- 
due du type pont dont I’element de prehension est un electroporteur et 
qui est muni d’un dispositif a manutentionner les auges a mitrailles. 

KpaH Mynb/JOMarHHTH bl ii : KpaH MOCTOBOrO TMlla, 060pyflOBaHHblti 

rpy303aXBaTHblM OpraHOM B BVlAe WleKTpOMarHMTa VI npncnoco6ne- 

Hi4eM Anfl nepeMeqeHvw Mynbfl. 

1.2.5 box-handling crane with grab: Overhead type crane with a grab 
as the load-handling device and also having a device for handling 
charging boxes. 

pont roulant a benne preneuse pour auges a mitrailles: Appareil 
de levage a Charge suspendue du type pont dont l’element de prehen- 
sion est une benne preneuse et qui est muni d’un dispositif a manuten- 
tionner les auges a mitrailles. 

KpaH Myn bAorpeHg>epH bl w : KpaH MOCTOBOrO TWla, 060pyAOBaHHblti 

rpy303axBaTH blM 0praHoM B Bflfle rperl*epa M npt4cnoco6neHueM 

Rnfl nepeMeqeHMfl Myn bd. 
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