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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide federation of
national standards bodies (ISO member bodies). The work of preparing International
Standards is normally carried out through ISO technical committees. Each member
body interested in a subject for which a technicai committee has been estabiished has
the right to be represented on that committee. International organizations, govern-
mental and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. ISO
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission (IEC) on all
matters of electrotechnical standardization.

Draft International Standards adopted by the technical committees are circulated to
the member bodies for approval before their acceptance as International Standards by
the ISO Council. They are approved in accordance with ISO procedures requiring at
least 75 % approval by the member bodies voting.

International Standard 1SO 4306-1 was prepared by Technical Committee ISO/TC 96,
Cranes.

This third edition cancels and replaces the second edition (ISO 4306-1 : 1985), of
which it constitutes a minor revision. It incorporates Addendum 1 : 1988 (clause 5)
and draft Addendum 2 (clause 6).

ISO 4306 will consist of the following parts, under the general title Cranes —
Vocabulary :

— Part 1: General

— Part 2: Mobile cranes
—  Part 3: Tower cranes
— Part 4: Jib cranes

—  Part 5: Overhead travelling cranes and portal bridge cranes



ISO 4306-1 : 1990 (E/F/R)
MCO 4306-1 : 1990 (A/®/P)

Avant-propos

L'I1SO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale
d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de I'ISO). L'élaboration
des Normes internationales est en général confiée aux comités techniques de I'lSO.
Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du comité
technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'lSO participent également aux travaux. L'ISO col-
labore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl) en ce qui
concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques sont soumis
aux comités membres pour approbation, avant leur acceptation comme Normes inter-
nationales par le Conseil de I'lSO. Les Normes internationales sont approuvées confor-
mément aux procédures de I'lSO qui requiérent I'approbation de 76 % au moins des
comités membres votants.

La Norme internationale ISO 4306-1 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 96,
Appareils de levage & charge suspendue.

Cette troisidme édition annule et remplace la deuxiéme édition (ISO 4306-1 : 1985),
dont elle constitue une révision mineure. Elle incorpore I’Additif 1 : 1988 (article 5) et le
projet d’Additif 2 (article 6).

L'ISO 4306 comprendra les parties suivantes, présentées sous le titre général Appareils
de levage & charge suspendue — Vocabulaire :

— Partie 1: Généralités

—  Partie 2: Grues mobiles
— Partie 3: Grues a tour
— Partie 4: Grues a fléche

— Partie 5: Ponts roulants et ponts portiques

vi
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MNpeaucnosue

MUCO (MexayHapogHaa OpraHusauua no CraHgapTusauvu) ABNAETCA BCEMUPHOM
defepaumen HauMOHaNbHbIX OpPraHU3aluuin No CTaHAapTM3aLmMK (KOMUTETOB-4NeHOB
MUCO). Paspa6oTka MexayHapoaHbix CTaHAapTOB OCYWeECTBAAETCA TEXHUYECKUMU
komuTeTamu MCO. Kaxkgbl KOMUTET-4neH, 3anHTepecoBaHHbIi B AEATENbLHOCTH,
ANA KOTOPO 6biN CO3AaH TEXHUYECKUN KOMUTET, UMEeeT NpaBo 6biTk NpeacTaBneH-
HbIM B 3TOM KOMuUTeTe. MeXxayHapofAHble NpaBUTENbLCTBEHHbIe U HenpasuTenb-
CTBEHHblE OpraHusauuu, umeiowme cBasm ¢ NCO, Takke NpuHUMalOT yyactue B
pa6oTax. YTo KacaeTcA cTaHgapTusauum B o6nacTu anekTpoTexHuku, UCO paboTaer
B TECHOM COTpyAHWuecTBe C MexayHapofHON OnekTpoTexHuuyeckon Komuccuen
(M3K).

MpoekTbl MexgyHapogHbix CTaHRapTOB, MPUHATbIE TEXHUYECKUMU KOMUTETamu,
pacchLINAOTCA KOMUTETaM-UneHam Ha ojo6peHne [0 UX yTBEPXKAEHUA Cosetom UCO
B KauecTBe MexxayHapogHbIx CTaHaapTos. OHM O[O06PAIOTCA B COOTBETCTBUM C NPO-
uegypon UCO, Tpebylouien ogo6peHnua no MeHblen mepe 75 % KOMUTETOB-YNEHOB,
npUYHUMAIOILUX y4acTue B rofloCoBaHUM.

MexxayHapogaHbin CtaHgapT MCO 4306-1 6bin paspaboTaH TexHU4eCcKUM KomuteTom
NCO/TK 96, KpaHbl.

HacToAuee TpeTbe U3gaHue aHHynMpyeT 1 3aMeHAeT BTopoe nsfaHue (MNCO 4306-1 :
1985) N ABNAEGTCA ero TexXHU4eckon pesuanen. OHO BKNiovaeT [ononHeHwue 1: 1988
(rnaBa 5) u npoekT flononHeHnua 2 (rnasa 6).

MCO 4306 COCTOUT U3 CUEAY IOIMUX YacTew, Nog obuum 3arnasuem KpaHb) — Cnosapsb :
— Yacms 1: O6wue mepMuHbi
— Yacmp 2: CaMOx0dHble KpaHbl
— Yacmb 3: baweHHbIe KpaHbl
— Yacmeb 4: CmpenoBbie KpaHbl

— Yacmb 5: MocmoBbie U KO3110Bble KpaHbl

vii
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Cranes —
Vocabulary —

Part 1:
General

Scope

ISO 4306 establishes a vocabulary in
English, French and Russian of the
most commonly used terms in the field
of cranes.

This part of ISO 4306 defines terms
concerning the main types of crane,
parameters, general concepts and
component parts.

NOTE — Diagrams illustrate some of the
definitions and are given only for general
guidance.

0 Definition of a crane

crane: Cyclic action machine intended
for hoisting and moving in space of a
load suspended by means of a hook or
other load-handling device.

Appareils de levage
a charge suspendue —
Vocabulaire —

Part1:
Généralités

Domaine d’application

L'ISO 4306 établit un vocabulaire, en
anglais, francais et russe, des termes les
plus courants utilisés dans le domaine des
appareils de levage a charge suspendue.

La présente partie de I'lSO 4306 définit les
termes relatifs aux types principaux
d’appareils de levage a charge suspendue,
aux parameétres, aux concepts généraux et
aux parties composantes.

NOTE — Des schémas complémentaires
illustrent certaines définitions et sont donnés
uniquement 3 titre indicatif.

Définition d'un appareil de
levage a charge suspendue

appareil de levage a charge suspendue
(grue, pont roulant, portique, blondin,

etc.): Appareili a fonctionnement
discontinu destiné a lever et manu-
tentionner, dans I'espace, les charges

suspendues 3 I'aide d’un crochet ou d'un
autre accessoire de préhension.

KpaHbl — Cnosapb —

Yactb 1:
O6wme TepMUHbI

O6nacTb NpUMEHeHUA

NCO 4306 npepcTaenAeT co60M cnosapb
TEPMUHOB Ha aHrMUWACKOM, PPaHLy3CKOM
M PYCCKOM A3blKax, Hauéonee WUPOKO
NPUMEHAEMbIX B 061aCTWU KPaHOCTPOEHMUA.

HacTtoAuwaa 4yactb NCO 4306 onpepenAeT
TepMUHbI, Kacalowmneca OCHOBHbLIX TUMOB
KPaHOB, NapaMeTpoB, OCHOBHbIX MOHATUN
W y3noB.

NMPUMEYAHUE — Cxembl, unniocTpupyiowue He-
KOTOpble OnpepeneHuA, [AOTCA TONbKO ANA
CBEfieHuA.

OnpepgeneHune KpaHa

KpaH rpysonogbemHbin: MawmHa uuknuy-
HOrO [AEWCTBUA, npegHasHavyeHHaA ANA
nogbema U nepemMeleHnA rpysa B npo-
CTPaHCTBe, MNOABEWEeHHOro C NOMOLbIO
KPIOKa MNn yaep>XusaeMmoro Apyrum rpy-
303axBaTHbIM OpPraHoOM.



ISO 4306-1 : 1990 (E/F/R)
MCO 4306-1 : 1990 (A/®/P)

1 Types of crane
Types d’appareils de levage a charge suspendue
Tunbl KpaHoB

1.1 Classification of cranes by construction
Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de leur conception
Knaccudukaiyus kpaHoB NO KOHCTPYKL UMK

111

overhead type crane : Crane with its load-handling device hung from
a crab or a hoist or a jib crane capable of travelling along a bridge.

appareil de levage a charge suspendue du type pont: Appareil de
levage dont le dispositif de préhension est suspendu & un chariot, 3 un
palan ou a une grue susceptible de se déplacer le long d'un pont.

KpaH MOCTOBOro Tuna: KpaH, y KOTOpPOro rpyso3axsaTHbi OpraH
NoABeWweH K rpy30BOV Tenexkke, Tanu UnvM cTPEnoBOMy KpaHy, nepe-
MelalowmMmMca no MocTy.

1.1.11

overhead travelling crane: Crane with its bridge girders directly
supported on rail tracks by travelling carriages.

pont roulant: Appareil de levage a charge suspendue dont les élé-
ments porteurs s’appuient directement sur une voie de roulement.

KpaH MOCTOBOMW: KpaH, Hecylwue 9neMeHTbl KOHCTPYKLMU KOTO-
poro onupaloTCA HeNnoCpeACTBEHHO Ha NOAKPaAHOBbIN NYTh.

o
ol
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1.1.1.2

portal bridge crane: Crane with the bridge girders supported on
the rail tracks by legs.

pont portique: Appareil de levage a charge suspendue dont les élé-
ments porteurs s’appuient sur une voie de roulement par l'intermé-
diaire de palées d’appui.

KpaH Ko3noBou: KpaH, Hecyuue 3neMeHTbl KOHCTPYKLMWU KOTO-
poro OonupaloTCA Ha MOAKPaHOBbLIM MYTb MPU NOMOWMU OMOPHbLIX
CTOEK.

)

(=]

1.1.1.3

semi-portal bridge crane: Crane with its bridge girders supported
on the rail track directly at one end and by legs at the other end.

pont semi-portique: Appareil de levage a charge suspendue dont
les éléments porteurs s’appuient sur une voie de roulement, d'un
cOté directement et de l'autre co6té par l'intermédiaire de palées
d’appui.

KpaH Nonyko3noBoi: KpaH, Hecylue 3NeMeHTbl KOHCTPYKLUKN KOTO-
poro onupalTCcA Ha NOAKPAHOBBIN MYTb, C OQHOM CTOPOHbI Heno-
CpefCcTBEHHO, a C [pYro — Mnpu NOMOIM OMNOPHbIX CTOEK.
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cable type crane : Crane with a load-handling device suspended from
a trolley travelling along track ropes secured to masts.

appareil de levage a charge suspendue du type blondin: Appareil
de levage dont le dispositif de préhension est suspendu & un chariot
qui se déplace le long de cables porteurs fixés a des palées-supports.

KpaH KabenbHoOro Tuna: KpaH, y KOTOPOro rpy3osaxsaTHbii OpraH
NoABeLEeH K FPy30BON TeNeXKe, Nnepemeljatowenca no HecywmnMm KaHa-
TaM, 3aKpenneHHbIM Ha onopax.

1.1.2.1

cable crane: Crane whose supporting elements are ropes secured
to the tops of supporting masts.

blondin: Appareil de levage & charge suspendue dont les éléments
porteurs sont des cables fixés en haut des palées-supports.

KpaH Ka6enbHblit: KpaH, HECYUMMU 3NeMEeHTaMn y KOTOpOro ABNA-
JOTCA KaHaTbl, 3aKpenneHHble B BEPXHEN YacTh ONOPHbLIX MayT.

1.1.2.2

portal cable crane: Crane whose supporting elements are ropes
secured at the ends of a portal bridge mounted on two legs.

pont portique & cable: Appareil de levage & charge suspendue
dont les éléments porteurs sont des cables fixés aux extrémités d'un
pont monté sur des palées-supports.

KpaH Ka6enbHblit MOCTOBOW: KpaH, HECYWMMUN 3NEMEHTaMN Y KOTO-
poro ABNAIOTCA KaHaTbl, 3aKpenneHHble Ha KOHLax MoCTa, yCTaHoB-
NEeHHOro Ha ONOPHbIX CTONKaX.

D
Q Q
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jib type crane: Crane with a load-handling device suspended either
from a jib or from a crab travelling along the jib.

appareil de levage a charge suspendue du type grue: Appareil de
levage dont le dispositif de préhension est suspendu 2 la fleche ou au
chariot qui se déplace le long de la fléche.

KpaH cTpenosoro Tuna: KpaH, Y KOTOPOro rpy3o3axBaTHbli OpraH
nogBelleH K CTPene unu Tenexxke, nepeMellalolenca no crpene.

1.1.31

portal slewing crane: Travelling slewing crane mounted on a por-
tal capable of allowing railcars or road vehicles to pass under it.

grue orientable sur portique: Grue mobile & fleche orientable,
montée sur un portique permettant le passage de véhicules, wagons
ou camions.

KpaH noptanbHbin: KpaH nepeaBu>XHON NOBOPOTHbLIW Ha nopTane,
npefHasHayeHHOM ANA NPOMYCKa >Kene3Ho[OoPOXKHOro Mnu aBToMo-
6UNLHOrO TpaHcnopTa.
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1.1.3.2

semi-portal slewing crane: Travelling slewing crane mounted on a
semi-portal capable of allowing railcars or road vehicles to pass
under it.

grue orientable sur semi-portique: Grue mobile a fléche orienta-
ble, montée sur un semi-portique permettant le passage de véhicules,
wagons ou camions.

KpaH nonynoptanbHbii: KpaH nepefBu>KHow, MOBOPOTHbIW, Ha NO-
nynoprane, npefgHasHaueHHOM ANA NPOMYCcKa >KeNne3HOL0POXKHOro
MM aBTOMOGUNLHOrO TpaHcnopTa.

1.1.33

mobile crane: Jib crane, which may be fitted with a mast (tower at-
tachment), capable of travelling, laden or unladen, without the need
for fixed runways and which relies on gravity for stability.

grue mobile: Grue a fleche qui peut étre pourvue d'un mét (équipe-
ment tour), capable de se déplacer, chargée ou non chargée, sans
avoir besoin de voie de roulement fixe et qui demeure stable sous
I'influence de la gravité.

KpaH CTpenoBon camoxogHbin: KpaH CTpenoBoro tuna, kOTopbin
MOXeT 6bITb CHab)xeH 6aWeHHO-CTPEeNnoBbIM 060pyOBaHMUEM U MO-
XXeT nepemeuaTbCA, B HEHarpy>xKeHHOM UNU Harpy>KeHHOM COCTORA-
HUW, 6€3 NOAKPAHOBOIO NYTHU, COXPaHAA CBOIO YCTOMYUBOCTb BCnea-
CTBUE CUNbI TAXKECTU.

1.1.34

tower crane: Slewing jib type crane with jib located at the top of a
vertical tower.

grue a tour: Grue a fleche orientable dont la fleche est montée sur la
partie supérieure d'un pylone vertical.

KpaH 6aweHHbIW: KpaH NOBOPOTHbIN CO CTPENON, 3aKpenneHHon B
BEepPXHen 4YacTu BepTUKanbHO pacnofo)XeHHoun 6awHu.

1.1.35

railway crane: Crane installed on a special platform travelling on
railway tracks.

grue sur voie ferrée: Grue montée sur une plate-forme qui se
déplace sur voie ferrée.

KpaH )Xene3HoAopOXHbIi: KpaH, CMOHTUPOBaHHbI Ha NnaTcdopMe,
nepeABuUraloWenca no XXene3Hof4OoPOXKHOMY NyTH.

1.1.3.6

floating crane: Crane mounted on a special self-propelled or towed
pontoon designed for its support and transport.

grue flottante: Grue montée sur un ponton destiné spécialement &
la porter et a la déplacer.

KpaH nnaByumit: KpaH Ha CaMOXOQHOM WS HECAMOXO[HOM MOHTO-
He, NpefHa3Ha4YeHHOM [Nf ero yCTaHOBKMK U NePefBUXKEHUA.
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1.13.7

deck crane: Slewing crane mounted on a ship’s deck and intended
for loading and unloading the ship.

grue de bord: Grue a fléche orientable, montée & bord d'un navire
et destinée au chargement et au déchargement de celui-ci.

KpaH CTpPenoBsoi cyqoBou: KpaH NOBOPOTHbIW, YCTAHOBNEHHbIN Ha
60pTy cyAHa U npefHasHa4yeHHbIA ANA ero 3arpy3ku u pasrpysku.

1.1.3.8

derrick crane (mast crane): Slewing crane with a jib hinged at the
lower part of a vertical mast which is supported at the top and the
bottom.

mat de charge (grue-derrick) : Grue a fléche orientable dont la fle-
che est articulée sur un mat muni d’un appui en bas et d’un appui en
haut.

KpaH MauToBbii: KpaH NOBOPOTHbINA, CO CTPENOW, 3aKPenneHHown
WApPHUPHO Ha MauTe, WMEIoWeNn HUXKHIOK W BEPXHIOK Ofopbl.

1.1.3.8.1 guy-derrick crane: Derrick crane with the top of the mast held by

means of guy ropes.

grue-derrick & haubans: Grue-derrick dont le haut du mét est
fixé & I'aide de tirants & cables (haubans).

KpaH MauTOBbi# BaHTOBbIW: KpaH MauyTOBbIM C 3aKpenneHnem
BepXa MauyTbl NOCPEACTBOM KaHATHbIX OTTAXKEK-BAHTOB.
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1.1.3.8.2 rigid-braced derrick crane: Derrick crane with the top of the

mast held by means of rigid bracing.

grue-derrick & appui rigide: Grue-derrick dont le haut du mat est
fixé a I'aide de tirants rigides.

KpaH MauTOBbIW XXECTKOHOrui: KpaH MauToBbIN C 3aKpenneHuem
Bepxa MayTbi MOCPEACTBOM XKECTKUX TAr.
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1.1.3.9 cantilever crane: Jib crane with a load-handling device suspended
either from a rigidly secured cantilever (a jib) or from a crab travelling
along the cantilever.

grue a potence: Appareil de levage & charge suspendue du type
grue dont le dispositif de préhension est suspendu 3 une potence (flé-
che) fixée rigidement ou & un chariot qui se déplace le long de la
potence (fleche).

KpaH KOHCONbHbIN : KpaH CTPenoBoro Tuna, rpy3o3axsaTHbli opraH
KOTOPOro NOABEWEH K XECTKO 3aKperneHHOW KOHCONK (cTpene) unu
K Tenexxke, nepemelaiolenca no KoHconu (ctpene).

1.1.3.9.1 pillar jib crane: Cantilever crane either capable of rotating on a

pillar fixed at its base to a foundation, or secured to a pillar which
can rotate in a support socket in its foundation. lr

grue a fat (potence sur colonne): Grue 3 potence, soit orienta-
ble sur une colonne dont la base est fixée a la fondation, soit fixée a
une colonne orientable dans le logement de fondation.

KpaH KOHCONbHBLIW Ha KONOHHe: KpaH KOHCOMbHbIX, UMEIoWMI
BO3MOXXHOCTb BpalWaTbCA Ha KONOHHe, OCHOBaHWe KOTOPOW Mpu-
KPenneHo K chyHfameHTy, Nnn60 NpuKpenneHHbl K KONOHHE, KOTO-
paA MoXeT BpawaTbCA B NOAMNATHWUKE, pa3MelWeHHOM B cyHaa-
MeHTe.

1.1.3.9.2 wall crane: Crane either fixed to a wall or capable of travelling on
elevated tracks secured to a wall or bearing structure.

grue murale: Grue fixée & un mur, ou susceptible de se déplacer le

long d’une voie de roulement aérienne fixée & un mur ou  une char-
pente de batiment.

KPaH HacTeHHbIH: KpaH CTauMOHapHbIN, NPUKPENneHHbIA K CTe-
He, NM60 NepemelaloWNCA NO HAJ3EMHOMY KPaHOBOMY MyTw, 3a-
KPenneHHOMY Ha CTeHe UMW Hecylen KOHCTPYKLMUMU.
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1.1.3.9.3 walking crane: Cantilever crane that travels along a ground rail

track and is supported by elevated guides.

grue vélocipdde: Grue a potence se déplacant sur une voie de

roulement a rail au sol et maintenue par un guide supérieur.

KpaH BenocunefHbii: KpaH KOHCONbHbIN, NepemelyalowmMinca no
Ha3eMHOMY penbCOBOMY NYTU U Yep>XUBaeMbl BEpXHEW Hanpas-
nAaowen. :
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1.2 Classification of cranes by the load-handling device
Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de leur élément de préhension
Knaccudpukayua KpaHoB No BUAY rpy303axBaTHOro opraHa

1.2.1 hook crane: Crane with a hook as the load-handling device.
appareil de levage a crochet: Appareil de levage a charge suspen- g E g Z
due dont I'élément de préhension est un crochet.

KpaH KplokoBo#W: KpaH, 060py4OBaHHbIN rpy303axBaTHbIM OpraHOM

B BUAE KpioKa. (g

1.2.2 grabbing crane: Crane with a grab as the load-handling device. § ;

appareil de levage a benne preneuse: Appareil de levage a charge
suspendue dont I'élément de préhension est une benne preneuse.

KxpaH rpencpepHbin: KpaH, o60pyfoBaHHbIA Fpy30o3axBaTHbIM opra-
HOM B Bupe rpeundepa.

1.2.3 magnet crane: Crane with an electromagnet as the load-handling f :

device.

appareil de levage a électroporteur: Appareil de levage & charge
suspendue dont I'élément de préhension est un électroporteur.

KpaH MarHUTHbIN: KpaH, 060pyAoBaHHbIN rpy303axBaTHbIM OPraHoM
B BUAE 3NeKTpoMarHuTa.

1.2.4 box-handling crane with magnet: Overhead type crane with an
electromagnet as the load-handling device and also having a device for

handling charging boxes. 5

pont roulant électroporteur pour auges a mitrailles (pont roulant 'D’ '01

a auges et a électroporteur): Appareil de levage a charge suspen- 2 9
due du type pont dont I'élément de préhension est un électroporteur et T ;\ 7y

qui est muni d'un dispositif & manutentionner les auges a mitrailles.

KpaH MynbAOMarHuTHbIW: KpaH MOCTOBOro Tvna, 060pyfoBaHHbI
rpy3osaxsaTHbIM OpPraHOM B BUAE dNeKTpoMarHuta v npucnocoéne-
HUeM ONA NepeMeleHnA Mynbj.

1.2.5 box-handling crane with grab: Overhead type crane with a grab
as the load-handling device and also having a device for handling
charging boxes.

pont roulant & benne preneuse pour auges a mitrailles: Appareil rD]
de levage a charge suspendue du type pont dont I'élément de préhen- .?_
sion est une benne preneuse et qui est muni d’un dispositif & manuten- T 7

tionner les auges a mitrailles.

KpaH mynbpaorpesicepHbiin: KpaH MOCTOBOro Tuna, 060pyA0BaHHbIN
rpysosaxBaTHbIM OpraHoM B Bufe rpendepa v npucnocoéneHvem
ANA NnepeMeleHna Mynba.




