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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'lISO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert; I'appfobation' de 75/% aulmains [des»co:
mités membres votants.

La Norme internationale ISO 5347-17 a été élaborée par le"comité techni-
que ISO/TC 108, Vibrations et chocs mécaniques, sous-comité SC 3, Uti-
lisation et étalonnage des instruments de mesuresdes:vibrations et des
chocs.

L'ISO 5347 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre gé-
néral Méthodes pour I'étalonnage de capteurs de vibrations et de chocs:

— Partie 0: Concepts de base

— Partie 1: Etalonnage primaire de vibrations avec interférométre de
laser

— Partie 2: Eta/onnage primaire de chocs par coupe de lumiére

— Partie 3: Etalonnage secondaire de vibrations

— Partie 4: Etalonnage secondaire de chocs

— Partie 5: Etalonnage par gravitation tellurique

— Partie 6: Etalonnage primaire de vibrations aux basses fréquences
— Partie 7: Etalonnage primaire par centrifugeur

— Partie 8: Etalonnage primaire par centrifugeur double
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— Partie 9: Etalonnage secondaire de vibrations par comparaison des
angles de phase

— Partie 10: Etalonnage primaire de chocs & impact élevé
— Partie 11: Essai de sensibilité aux vibrations transversales
— Partie 12: Essai de sensibilité aux chocs transversaux

— Partie 13: Essai de sensibilité de contrainte de base

— Partie 14: Essai de fréquence de résonance sur masse d'acier
d’‘accélérométres non amortis

— Partie 15: Essai de sensibilité acoustique

— Partie 16: Essai de sensibilité de couple de serrage

— Partie 17: Essai de sensibilité de température fixe

— Partie 18: Essai de sensibilité de température transitoire
— Partie 19: Essai de sensibilité de champ magnétique

— Partie 20: Etalonnage primaire de vibrations par méthode réciproque



Page blanche

iTeh STANDARD PREVIEW
(standards.iteh.ai)

ISO 5347-17:1993
https7/standards.iteh.ai/catalog/standards/sist/28d 1 1896-121d-4694-
964d-077b6d1a4057/is0-5347-17-1993




NORME INTERNATIONALE

ISO 5347-17:1993(F)

Méthodes pour I'étalonnage de capteurs de vibrations

et de chocs —

Partie 17:

Essai de sensibilité de température fixe

1 Domaine d'application

L'ISO 5347 comprend une série de documents trai-
tant des méthodes pour |'étalonndge ‘de capteurs 'de
vibrations et de chocs.

La présente partie de I'lSO 5347 fournit des" spéci-
fications détaillées sur I'appareillage et le mode opé-
ratoire & utiliser pour l|'essai de sensibilitéO de
température fixe. Elle s'applique aux; accélérometres
de translation rectiligne.

La présente partie de I''SO 5347 est applicable pour
les parameétres suivants:

— gamme de fréquences: 20 Hz a 1 250 Hz;

— gamme dynamique:
0,1 um & 10 mm (dépendant de la fréquence);
1 mm/s & 1 m/s (dépendant de la fréquence);

10 m/s2 a 1000 m/s2 (dépendant de la fré-
guence);

— gamme de températures: — 45 °C a + 800 °C.

Les limites d'incertitude applicables sont + 10 % de
la lecture.

2 Référence normative

La norme suivante contient des dispositions qui, par
suite de la référence qui en est faite, constituent des
dispositions valables pour la présente partie de I'lSO
5347. Au moment de la publication, I'édition indiquée
était en vigueur. Toute norme est sujette a révision
et les parties prenantes des accords fondés sur la
présente partie de I'lSO 5347 sont invitées a recher-

cher la possibilité d'appliquer I'édition la plus récente
de la norme indiquée ci-aprés. Les membres de la CEI
et de I'ISO possédent le registre des Normes inter-
pationales-en vigueur 2 un moment donné.

[SO5347-3:1993, Meéthodes pour ['étalonnage de
capteurs de vibrations et de chocs — Partie 3: Eta-
lonnage secondaire de vibrations.

3 Appareillage

3.1 Equipement de contréle de la température
ambiante & 23 °C + 3 °C.

3.2 Equipement de vibrations, conforme aux exi-
gences spécifiées pour la méthode d'étalonnage se-
condaire de vibrations (voir ISO 5347-3).

Le vibrateur doit avoir une fixation avec barriére ther-
mique afin que le capteur soumis a I'essai puisse étre
placé a l'intérieur d'une chambre de température et le
capteur de référence en dehors de la chambre dans
des conditions de laboratoire.

L'influence de la température sur le capteur de réfé-
rence et |'erreur de fonction de transfert de la fixation
doivent étre inférieures a + 0,5 % de la lecture.

3.3 Chambre de température, congue de telle fa-
gon que la température de l'air dans le domaine de
travail soit homogéne & + 3 °C pour des température
entre —65 °C et +100 °C et a + 5 °C au-dessus de
100 °C. La température des murs de la chambre ne
doit pas différer de la température d'essai de plus de
10 °C en aucun point. Une circulation d'air forcée est
recommandée.

Les capteurs de température doivent étre protégés
contre le rayonnement thermique et doivent mesurer
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la température de l'air avant que l'air n'atteigne le
capteur.

3.4 Capteur de température, pour mesurer la tem-
pérature du capteur, protégé contre le rayonnement
thermique. Celui-ci doit étre monté sur le capteur ou,
si ce n'est pas possible, sur la plaque de conductibilité
thermique.

4 Amplitudes, fréquences et
températures préférentielles

Six niveaux couvrant de fagon égale la gamme du
capteur doivent étre choisis dans la série suivante.

a) Amplitude, en meétres par seconde carrée:
1; 2; 5; 10; ou leurs multiples de dix;
b) Fréquence, en hertz:
20; 40; 80; 160; 315; 630; 1 250;
NOTE 1 Dans le cas ol une baguette de connexion
est utilisée entre le vibrateur et la chambre de tempé-
rature, il faudrait éviter les fréquences;d'essai ol existe
un haut mouvement transversal'de la baguette.

c) Température, en degrés Celsius:

-65; —-50; —40; —25; -10; 0; +5; +40; +70;
+ 100; + 155; + 200; + 250; +400;.+800.

Valeurs préférées: — 25 et + 70.

5 Méthode

5.1 Mode opératoire d'essai

Etalonner le capteur d'essai dans la chambre de tem-
pérature a la température de laboratoire, conformé-
ment & une méthode d'étalonnage, habituellement
I'étalonnage  secondaire de vibrations  (voir
ISO 5347-3).

Controler les fréquences et les amplitudes d'étalon-
nage, afin que les limites données pour la distorsion,
I'accélération transversale, courbante et oscillante, le
bourdonnement, le bruit et le mouvement relatif
soient conformes pour les deux capteurs.

Ajuster alors la température dans la chambre a la va-
leur spécifiée et la maintenir jusqu'a ce que I'éprou-
vette ait obtenu la stabilité de température,
c'est-a-dire quand le rapport des deux durées suc-
cessives nécessaires pour changer la température du
capteur de 3 °C dépasse une constante de 1,7.

Enregistrer la température du revétement de |'accé-
lérometre de référence.

Mesurer alors la constante d'étalonnage a des fré-
quences et amplitudes spécifiées.

5.2 Expression des résultats

Evaluer la sensibilité de la température comme écart
en pourcentage de la constante d'étalonnage par rap-
port & la constante d'étalonnage a la température de
laboratoire et a la fréquence et I'amplitude de réfé-
rence.

Calculer [1a | constante)/d'étalonnage et l'incertitude
conformément a la méthode d'étalonnage choisie
(voir la partielcorrespondante de 1I'ISO 5347).

Les erreurs dues a l'influence de la température sur
le:'capteur de référence et l'erreur de fonction de
transfert'de! la fixation'qui-n'ont pas été compensées
doivent- étre)‘ajoutées aux erreurs dans les calculs
correspondants de l'incertitude.
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CDU 534.1:681.327.7:53.089.6
Descripteurs: vibration, choc mécanique, transducteur, capteur, essai, étalonnage.

Prix basé sur 2 pages



	bÚ»À’Eé¬�ˇÖ?^æ6Ù%ŁÆóê›2Ð¯ï1Ë‚lžztºÃËiÅ�½ëQè�ÛÈÔx„'ˇìÎÜ�¡V‚Ú�|/Ry{ƒàÀË>§�

