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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert l'approbation de\75.% Jad. moins des co-
mités membres votants.

La Norme internationale ISO 5353 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comité SC 2, /mpératifs de
sécurité et facteurs humains.

Cette deuxiéme édition annule et remplace"la’cpremiere ddition
(ISO 5353:1978), dont elle constitue une révision technique.
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Engins de terrassement, et tracteurs et matériels
agricoles et forestiers — Point repére du siege

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale prescrit une mé-
thode et le dispositif a utiliser pour la détermination
du point repére du siége (SIP) pour tout type de siége
congu pour les engins de terrassement définis dans
I'ISO 6165, et pour les tracteurs et matériels agricoles
et forestiers définis dans I'lSO 3339-0.

Elle donne ainsi une méthode uniforme pour définir
I'emplacement du SIP par rapport( & ‘un [point! lde
fixation quelconque sur le siége. Le SIP peut étre dé-
terminé sur le siége en place dans l'engin de terras-
sement, ou hors de celui-ci.;.Le. SIP.constitue.une
caractéristique du siege et peut donc étre spécifié:di:
rectement par le fabricant du siége.

2 Références normatives

Les normes suivantes contiennent des dispositions
qui, par suite de la référence qui en est faite, consti-
tuent des dispositions valables pour la présente
Norme internationale. Au moment de la publication,
les éditions indiquées étaient en vigueur. Toute
norme est sujette a révision et les parties prenantes
des accords fondés sur la présente Norme inter-
nationale sont invitées a rechercher la possibilité
d'appliquer les éditions les plus récentes des normes
indiquées ci-apres. Les membres de la CEl et de I'I|SO
possédent le registre des Normes internationales en
vigueur @ un moment donné.

ISO 3339-0:1986, Tracteurs et matériels agricoles et
forestiers — Classification et terminologie —
Partie 0: Systeme de classification et classification.

ISO 6165:1987, Engins de terrassement — Principaux
types — Vocabulaire.

3 Définitions

Pour les besoins de la présente Norme internationale,
les définitions suivantes s'appliquent.

3.1 point repére du siege (SIP): Point situé dans le
plan vertical médian du siege, déterminé par le dis-
positif de repérage du SIP représenté a la figure1,
lorsgue ‘ce/dernjerest placé sur le siége du conduc-
teur comme spécifié en 5.3.

NOTES

1 Le SIP est fixe par rapport a I'engin et ne se déplace pas
avec‘le 'siege en-fonction des réglages et/ou de la plage
d'oscillation du siege.

2 Le point repére du siege (SIP), tel qu'il est établi et défini
dans la présente Norme internationale, peut étre considéré,
pour la conception du poste de travail de [|'opérateur,
comme l'intersection entre le plan vertical passant par la li-
gne médiane du siége et I'axe d'articulation théorique entre
le tronc et les cuisses.

3.2 point de fixation: Point spécifié par le fabricant,
qui sert de référence au SIP.

Voir les exemples donnés aux figures 2 et 3.

4 Sieges a fonctions multiples

Certains siéges sont congus pour positionner et placer
I'opérateur en un endroit fixe en vue de |'exécution
de plusieurs fonctions avec un engin donné. Lors-
gu'une deuxiéme position du siege est prévue parce
que l'engin ou le tracteur posséde un second jeu de
commandes, le SIP du siége a donc deux empla-
cements par rapport a I'engin ou au tracteur, un pour
chaque position, comme s'il y avait deux sieges dans
I'engin ou le tracteur. Le premier emplacement du SIP
doit étre utilisé pour les Normes internationales appli-
cables au premier emplacement de jeu de comman-
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des, et le deuxiéme emplacement pour les Normes
internationales applicables au deuxiéme emplacement
de jeu de commandes.

5 Exigences techniques

5.1 Dispositif de détermination du point
repere du siege (SIP)

Le dispositif de détermination du SIP doit étre con-
forme a la figure 1. La masse du dispositif doit étre
de 6 kg + 1 kg. Les surfaces actives du dispositif
doivent étre réalisées en bois dur poncé avec du pa-
pier émeri a grain fin de 200 ou plus fin, ou un produit
équivalent, puis poli. Elles peuvent étre réalisées en
un matériau équivalent offrant les mémes performan-
ces et produisant une friction minimale avec le tissu
en mousseline prescrit en 5.3.1.

5.2 Réglages pour la détermination du point
repere du siege (SIP)

Lorsque le siége et sa suspension comportent, les ré-
glages appropriés, le siege doit étre réglé selon les
étapes suivantes avant de procéder & la détermination
du SIP.

5.2.1 Réglage du siege

Le siége doit étre placé dans la position médiane de
chaque réglage (avance/recul, hauteur et inclinaison).
A défaut de position médiane, le réglage le plus ap-
prochant permettant de placer le dispositif juste au-
dessus ou juste en arriére de la position médiane doit
étre utilisé.

5.2.2 Syteme de suspension

Bloquer la suspension selon les instructions du fabri-
cant. A défaut de telles instructions, bloquer la sus-
pension au milieu de la plage d'oscillation.

Les suspensions non réglables doivent étre bloquées
dans la position verticale obtenue lorsque le dispositif
est en place et chargé.

5.3 Maéthode de détermination du point
repére du siege (SIP)

Le SIP doit étre déterminé en utilisant le dispo-
sitif illustré a la figure 1 et en procédant de la fagon
suivante.
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5.3.1 Préparation du siége

Laisser le siege atteindre une température ambiante
de 20 °C + 2 °C avant de procéder aux mesurages.

Placer le siége sur une surface plane.

Faire s'asseoir une personne de 75 kg + 10 kg dans
le siége pendant 1 min, et cela deux fois, pour as-
souplir le coussin d'assise et le dossier. Laisser le
siége sans charge pendant au moins 5 min avant de
procéder aux mesurages.

Recouvrir le siége d'une couche unique de mous-
seline de dimensions suffisantes pour empécher le
contact direct et minimiser la friction entre les surfa-
ces des coussins et le dispositif de mesure. Veiller a
ce que le tissu n'influe pas sur le positionnement du
dispositif.

5.3.2 Installation du dispositif

Placer le dispositif de détermination du SIP sans
masse additionnelle, centré latéralement dans I'axe
du, coussin, d'assise; calécontre le dossier (voir la fi-
gure'2). S'assurer'que-le 'dispositif est calé sur les c6-
tés et qu'il est de niveau sur le siége.

Ajouter des masses pour amener la masse totale du
dispositif de 6 kg +1 kg a 26 kg +1 kg. La ligne d'ac-
tion /de/la force verticale’ des‘masses ajoutées doit se

g4trouverial 40 mm en avant de la marque «SIP» sur la

partie horizontale du dispositif (voir la figure 1).

Pour obtenir un bon réglage entre le coussin d'assise,
le dossier et le dispositif de détermination du SIP, tour
a tour appliquer et reldcher une force horizontale vers
I'arriere d'environ 100 N a I'emplacement indiqué a la
figure 1, et incliner le dispositif d'un c6té et de I'autre.

Ajouter d'autres masses pour amener la masse totale
du dispositif de 26 kg + 1 kg & 65 kg + 1 kg, de telle
sorte que la ligne d'action de la force verticale des
masses ajoutées se trouve a 40 mm en avant de la
marque «SIP» sur la partie horizontale du dispositif
(voir la figure 1).

NOTE 3  Un conducteur de 75 kg offre une approximation
du dispositif de repérage en place sur le siége et chargé
d'une masse de 65 kg.

Répéter I'application et le relachement de la force et

I'inclinaison du dispositif, en s'assurant que ce dernier
est dans |'axe central et de niveau sur le siége.

5.3.3 Mesurage

Effectuer des mesurages de chaque c6té du dispositif
de détermination du SIP, en des points & égale dis-
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tance de |'axe vertical central (voir la figure 2). Calculer
la moyenne des valeurs. Noter, 2 1 mm prés, les co-

ordonnees du SIP par rapport au point de fixation dé-
fini par le fabricant sur I'assemblage du siége (voir la
figure 3).

Certains engins sont équipés de siéges qui remplis-
sent plusieurs fonctions, généralement par rotation
du siege (voir I'article 4). Ces fonctions peuvent com-
prendre |'utilisation des équipements ou la conduite
de I'engin en mode déplacement. Dans ces cas, il est
possible que l'emplacement des différents SIP par
rapport au point de fixation ne puisse étre calculé fa-
cilement. Répéter alors le mode opératoire décrit en

at E2 mnAanir Aalhanso Aa nAal nacaihlaa A

5.2 et 5.3 pour chacune des pualLiO iS POSSIoIiES Gu

siége.
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5.4 Rapport

Le rapport d'essai doit contenir les indications sui-
vantes:

a) référence a la présente Norme internationale;

b) description compléte des conditions d'essai ou
réglages qui s'écartent de ceux indiqués dans la
présente Norme internationale;

¢) dessin ou schéma de I'ensemble du siége, avec
indication des coordonnées entre le point de
fixation et le SIP (voir I'exemple représenté a la
figure 3);

d) description des plages disponibles de réglage du
siége, selon 5.2.
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Figure 1 — Dispositif de détermination du point repére du siege
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Figure 2 — Siége équipé d'un dispositif de détermination du point repére du siége (SIP)
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Figure 3 — Emplacement du SIP
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