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Avant-propos
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NORME INTERNATIONALE
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Engins de terrassement — Définitions des dimensions et

des symboles —
Partie 2 : Equipement

1 Objet
La présente partie de 'lSO 6746 définit les termes et symboles

relatifs aux dimensions des équipements pour engins de terras-
sement.

2 Domaine d’application

La présente partie de I'!SO 6746 est applicable aux équipe-
ments des types de base des engins de terrassement tels que
définis dans I'ISO 6165.

3 Références

IS0 6165, Engins de terrassement — Types de base — Voca-
bulaire.

1SO 6746/1, Engins de terrassement — Définitions des dimen-
sions et symboles — Partie 1 : Engins de base.
4 Définitions générales

Dans le cadre de la présente Norme internationale, les défini-
tions suivantes sont applicables :

4.1 systéme de référence & trois dimensions : Voir
annexe A.

4.2 plan de référence au sol (PRS) : Plan «Z» zéro sur
lequel I'engin est placé pour les mesures.

Le plan est :
a) pour un engin sur roues, une surface plane dure;
b) pour un engin sur chenilles :
1) tracteur — la facé la plus basse des patins;

2} chargeuse — I'extrémité inférieure du crampon.

5 Généralités
Les annexes B, C, D et E contiennent les symboles et la

définition des termes relatifs aux dimensions des équipements
des engins de terrassement.

6 Systéme de codification .

Chaque dimension donnée dans les annexes B, C, D et E est
accompagnée d’'un code composé de :

6.1 Deux lettres majuscules décrivant :

HH = les dimensions des hauteurs
WW = les dimensions des largeurs
LL = les dimensions des longueurs
AA = les dimensions des angles

6.2 Un nombre donné dans I'ordre.
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- Annexe A

Systéme de référence a trois dimensions — Définitions

1 Objet

La présente annexe définit le systéme de référence a trois
dimensions pour déterminer les dimensions des équipements
des engins de terrassement.

Ce systéme ne doit pas étre utilisé dans les documents com-
merciaux.

2 Domaine d’application

La présente annexe est applicable aux équipements des engins
de terrassement tels que définis dans I'ISO 6165.

Plan «X»
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3 Définitions

3.1 plan «Y» zéro : Plan vertical qui passe par I'axe longitu-
dinal de la machine.

3.2 plan «X» : Plan vertical normal au plan «Y».
3.3 plan «2Z» : Plan horizontal normal aux plans «X» et «Y».

3.4 coordonnée positive : Direction positive située en
avant du plan «X» zéro, a droite du plan «Y» zéro et au-dessus
du plan «Z» zéro.

Plan «Y» zéro
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Plan «Z»

Figure 1 — Systéme de référence a trois dimensions

NOTES

1 L'intersection des axes X, Y, Z (plans zéro) est habituellement située en un point de base bien défini {par exemple, SIP pour un siége; axe du vile-
brequin pour un moteur; axe du barbotin ou de I'essieu arriére pour un tracteur; ligne de référence au sol pour des mesurages sur engins).

2 Sil'on a représenté uniquement un équipement pour un engin (par exemple, une lame ou bouclier, une défonceuse), 'emplacement et la direction
positive de I'axe par rapport & l'intersection des axes X, Y, Z (plans zéro} doivent avoir |'orientation normalement prévue de I'équipement par rapport &
I'engin (c'est-a-dire lame de coupe du dozer & I'avant de I'engin; défonceur & I'arriére). ’

3 Si un engin et/ou son équipement sont représentés, un engin entrainé de droite & gauche doit étre représenté.




Annexe B

Hauteurs — Termes et symboles

I1ISO 6746/2-1982 (F)

"Symbole Terme Définition Dessin
HH1 Hauteur de Distance sur la coordonnée «Z» entre le [T -
la lame PRS et le dessus de la lame (sauf plateau et | -
réhausse), la lame étant au sol en position : |
d’attague moyenne et n’étant ni basculée, ! ! |
ni inclinée. Pl \
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levage PRS et le centre du bord d‘attaque (en i !
position d‘attaque moyenne, la lame } Y
n‘étant ni basculée, ni inclinée) pour les bl ‘:‘
lames, ou le point le plus bas pour le défon- L__J_/,.\f..__-
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Symbole Terme Définition Dessin
oo
‘ ForTT T
HH3 Profondeur Distance sur la coordonnée «Z» entre le i !
de coupe PRS et le centre du bord d’attaque (en | I o _
position -d‘attague moyenne, la lame E ! \
n'étant ni basculée, ni inclinée) pour la :____L_7/L —————
lame ou le point le plus bas pour le défon- ‘e /
ceur, les dents étant sous la terre. g ~
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HHA Hauteur Distance sur la coordonnée «Z» entre le ) ,’l i
d’inclinaison PRS et I'extrémité de la lame. | | N \\
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HH5 Treuil Distance sur la coordonnée «Z» entre le | o N
Hauteur PRS et le point le plus haut du treuil. r H !
maximale | M !
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Symbole Terme Définition Dessin
HH6 Treuil Distance sur la coordonnée «Z» entre le P
Centre de la PRS et le centre du tambour. / I N
hauteur du e ‘ N
tambour l' ! :
i I
| S L
HH7 Hauteur de Distance sur la coordonnée «Z» entre le P
la barre PRS et les axes de la barre d'attelage (four- | J i i Y
d’attelage chette). ' I E
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_________ |
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HH8 Largeur de Distance sur la coordonnée «Z» entre deux

la fourchette

plans «Z» passant par les faces intérieures
de la barre d'attelage {fourchette).
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Annexe C

Largeurs — Termes et symboles

Symbole Terme Définition Dessin
wwi Largeur Distance sur la coordonnée «Y» entre deux
maximale plans «Y» passant par les points les plus ‘ ™y
éloignés des équipements. - | | || —m——————
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ww2 Largeur de Distance sur la coordonnée «Y» entre deux

la lame en plans «Y» passant par les points les plus
position éloignés de la lame, celle-ci étant ason | |\ /S

d'angle angle maximal. ' r —=—=—7]

maximal o~ - |J

§ r] ‘

L |

- :
ww3 Largeur du Distance sur la coordonnée «Y» entre deux
batien C plans «Y» passant par les points les plus

éloignés du bati en C.

WW3
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Définition

Symbole Terme Dessin
wwi Largeur de Distance sur la coordonnée «Y» entre deux ————\
travail des -plans «Y» passant par les points extérieurs / \
porte-dents des dents des porte-dents externes. ( \
S S T
ru’ |
| i i |
R |
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WW5 | Distance Distance sur la coordonnée «Y» entre les Y aniuniamianien
d'axe en axes de deux porte-dents adjacents. \
axe des

porte-dents
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Annexe D

Longueurs — Termes et symboles

Symbole Terme Définition Dessin
LL Déport.avant | Distance sur la coordonnée «X» entre deux L L 1
lame droite plans «X» passant par I'axe du barbotin des
engins sur chenilles ou le centre des roues
arriere des engins sur roues et 'extréme
point avant de I'équipement. La lameest | | |
dans sa position moyenne, ni basculée, ni r B aniaiand ]
inclinée, I'extréme point avant étant le coin —— e —of
de lame. \\1
’-’J
L ]
LLY
LL2 Déport Distance sur la coordonnée «X» entre deux
maximum plans «X» passant par |'axe du barbotin des
avant de la engins sur chenilles ou par le centre des [ —— =
lame biaise roues arridre des engins sur roues et le coin i . 7}1
extréme avant de la lame, lorsque celle-ci ll‘%:::"(
est 3 son angle maximal. La lame est dans [ "’ l
sa position moyenne et n’est ni basculée, ni ! L 4 l
inclinée. LF__.__ h
N S—




