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Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une féderation 
mondiale d’organismes nationaux de normalisation (comités membres de 
I’ISO). L’élaboration des Normes internationales est en general confiée aux 
comites techniques de I’ISO. Chaque comite membre interesse par une 
Rtude a le droit de faire partie du comité technique cree à cet effet. Les 
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen- 
tales, en liaison avec I’ISO participent également aux travaux. L’ISO colla- 
bore étroitement avec la Commission electrotechnique internationale (CEI) 
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique. 

Les projets de Normes internationales adoptes par les comités techniques 
sont soumis aux comites membres pour vote. Leur publication comme 
Normes internationales requiert l’approbation de 75 % au moins des co- 
mites membres votants. 

La Norme internationale ISO 7133 a Rte elaboree par le comite technique 
lSO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comite SC 2, Impératifs de 
sécurit6 et facteurs humains. 

Cette deuxieme édition annule et remplace la première edition 
(ISO 7133:1985), dont la note 1 de la figure 12 et les définitions corres- 
pondantes dans l’annexe, et les paragraphes 5.3.2, 5.3.3 et 7.1 ont fait 
l’objet d’une revision technique. 

. . . 
Ill 
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NORME INTERNATIONALE ISO 7133:1994(F) 

Engins de terrassement - Décapeuses - 
Terminologie et spécifications commerciales 

1 Domaine d’application 

La présente Norme internationale etablit la terminolo- 
gie et fixe le contenu des spécifications des docu- 
ments commerciaux pour les decapeuses auto- 
motrices et leurs équipements. 

La présente Norme internationale est applicable aux 
décapeuses telles que definies dans I’ISO 6165. 

2 Références normatives 

Les normes suivantes contiennent des dispositions 
qui, par suite de la reference qui en est faite, consti- 
tuent des dispositions valables pour la prbsente 
Norme internationale. Au moment de la publication, 
les editions indiquées étaient en vigueur. Toute 
norme est sujette à révision et les parties prenantes 
des accords fondes sur la présente Norme internatio- 
nale sont invitees à rechercher la possibilité d’appli- 
quer les editions les plus recentes des normes 
indiquées ci-après. Les membres de la CEI et de I’ISO 
possédent le registre des Normes internationales en 
vigueur à un moment donne. 

ISO 3450: 1985, Engins de terrassement - Engins sur 
roues - Exigences de performance et procédures 
d’essai des systémes de freinage. 

ISO 5010: 1992, Engins de terrassement - Engins 
équipes de pneumatiques - Systèmes de direction. 

ISO 6014: 1986, Engins de terrassement - Détermi- 
nation de la vitesse au sol. 

ISO 6165:1987, Engins de terrassement - Principaux 
types - Vocabulaire. 

ISO 6484:1986, Engins de terrassement - 
Décapeuses él&a trices - Évaluations 
volume triques. 

ISO 6485: 1980, Engins de terrassement - 
Décapeuse - Évaluation volume trique. 

ISO 6746-l :1987, Engins de terrassement - Défini- 
tions des dimensions et des symboles - Partie 1: 
Engin de base. 

ISO 745711983, Engins de terrassement - Mesurage 
des dimensions de braquage des engins à roues. 

ISO 9249: 1989, Engins de terrassement - Code 
d’essai des moteurs - Puissance nette. 

3 Définitions 

Pour les besoins de la présente Norme internationale, 
les définitions suivantes s’appliquent. 

3.1 Gh&aliW 

3.1.1 dhapeuse: Engin automoteur à roues, muni 
d’une benne ouverte possédant un bord coupant 
placé entre les essieux, qui arrase, charge, transporte, 
décharge et repand des materiaux par le mouvement 
de l’engin vers l’avant. 

Le changement par le mouvement de l’engin vers 
l’avant peut être complété par un mecanisme d’en- 
traînement (élévateur) fixe sur le corps de la benne. 
voir ISO 6165.1 

3.1.2 engin de base: Décapeuse, sans equipement, 
telle que decrite par les spécifications du construc- 
teur, mais fourni avec les elements nécessaires pour 
fixer des accessoires. 

3.1.3 équipement: Ensemble d’elements montes 
sur l’engin de base, qui remplit une fonction primaire. 

3.1.4 accessoire: Assemblage d’eléments en op- 
tion, qui peut être monte sur un engin de base pour 
une utilisation spécifique. 

iTeh STANDARD PREVIEW
(standards.iteh.ai)

ISO 7133:1994
https://standards.iteh.ai/catalog/standards/sist/293dce67-d6ee-42d7-82f1-

ef1e4eac652e/iso-7133-1994



ISO 7133:1994(F) 

3.1.5 Ument: Partie d’un assemblage ou partie 
d’un engin de base, d’un équipement ou d’un acces- 
soire. 

3.2 Masses 

3.2.1 masse en fonctionnement: Masse de l’engin 
de base, la benne étant vide, avec tous les équi- 
pements spécifiés par le constructeur, y compris la 
masse du conducteur (75 kg), du reservoir de carbu- 
rant plein, les systèmes de lubrification, hydraulique 
et de refroidissement etant remplis. 

3.2.2 charge utile: Masse, indiquée par le 
constructeur, pouvant être transportée dans la benne 
de la décapeuse. 

3.2.3 masse en charge: Somme de la masse en 
fonctionnement et de la charge utile, chargée confor- 
mément à I’ISO 6485. 

3.2.4 repartition par essieu: Pourcentage de la 
masse de l’engin ou de la masse reelle sur chaque 
essieu, à vide et en charge. 

3.2.5 masse & I’expbdition: Masse de l’engin de 
base sans son conducteur, la benne étant vide, avec 
les systémes de lubrification, hydraulique et de re- 
froidissement remplis, 10 % de la capacité du réser- 
voir à carburant et avec ou sans les équipements, la 
cabine, le toit, la ROPS) ou la FOPS*), selon indication 
du constructeur. 

3.2.6 masse de la cabine, du toit, de la ROPS ou 
de la FOPS: Masse de la cabine, du toit, de la ROPS 
ou de la FOPS, avec tous les elements et systemes 
de montage nécessaires à leur fixation à l’engin de 
base. 

3.3 Modes d’utilisation 

3.3.1 chargement rbversible (double): Mode d’uti- 
lisation permettant à une décapeuse d’aider au char- 
gement d’une autre decapeuse en effectuant un 
effort de poussée ou de traction, grâce à des dispo- 
sitifs d’accouplement comprenant habituellement des 
plaques de poussée, un crochet ou un étrier de sus- 
pension. 

34 . Performances 

3.4.1 puissance nette: (Voir I’ISO 9249.) 

3.4.2 vitesses maximales de translation: Vitesses 
maximales pouvant être atteintes sur des surfaces 

planes et dures, à chacun des rapports disponibles de 
la boîte de vitesses en marche avant et en marche 
arriére, la benne de la décapeuse etant vide. (Voir 
I’ISO 6014.) 

3.4.3 effort & la jante: Force disponible entre le 
pneu et le sol pour propulser la décapeuse. 

3.4.4 effort B la jante avec transmission directe: 
Effort à la jante, calcule ou mesure au regime nominal 
et au couple maximal du moteur, à chacune des vi- 
tesses en marche avant. 

NOTE 1 L’effort maximal de traction peut être limite par 
la masse et les conditions de traction. 

3.4.5 effort & la jante en servotransmission, 
transmission blectrique ou transmission hydro- 
statique: Effort à la jante obtenu par la traction, cal- 
culee ou mesurée, correspondant aux courbes de 
vitesse de l’engin à chacune des vitesses en marche 
avant. 

NOTE 2 L’effort maximal de traction peut être limite par 
la masse et les conditions de traction. 

3.5 Possibilites de changement de direction 

3.5.1 rayon de braquage: (Voir I’ISO 7457.) 

3.5.2 diambtre de dbgagement de l’engin: (Voir 
NS0 7457.) 

3.6 Dimensions 

3.6.1 hauteur de la dkapeuse, H15: Distance, sur 
l’axe 2, entre le plan de reference au sol (PRS)3) et le 
point le plus eleve de la décapeuse, le bouclier etant 
ferme et la benne étant à sa position la plus elevee. 
Voir figure 1. 

Figure 1 - Dimension H15 

1) ROPS: Structure de protection au retournement. 
2) FOPS: Structure de protection contre les chutes d’objets. 
3) Le référentiel (X, Y, 2) et le PRS sont définis dans I’ISO 6746-l. 
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3.6.2 garde au sol sous le bord de coupe en po- 
sition de translation, H16: Distance, sur l’axe 2, en- 
tre le PRS et le bord de coupe, la benne étant à sa 
position la plus 6levhe. Voir figure2. 

3.6.5 longueur hors tout de la dkapeuse, Ll 1: 
Distance, sur l’axe X, entre deux plans X passant, l’un 
par le point situe le plus en avant du tracteur et l’autre 
par le point le plus en arri&e de la dkapeuse, la 
benne étant à sa position la plus 6levée. Voir 
figure 5. 

Lll 4 - 

Figure 2 - Dimension H16 Figure 5 - Dimension Ll 1 

3.6.3 profondeur maximale de coupe, Hl7: Dis- 3.6.6 largeur de coupe, W6: Distance, sur l’axe y3), 
tance, sur l’axe Z, entre le PRS et le bord de coupe, entre deux plans Y passant par les points extrêmes 
la benne &ant à sa position la plus basse au-dessous du bord de coupe ou des embouts latéraux de la 
du niveau de rbférence. Voir figure3. benne. Voir figure 6. 

Figure 3 - Dimension H17 Figure 6 - Dimension W6 

3.6.4 empattement, L8: Distance, sur l’axe x3), en- 
tre deux plans X passant par les axes des roues ar- 
riere du tracteur et des roues arri&e de la décapeuse, 
la benne Atant à sa position la plus élevbe. Voir 
figure 4. 

3.6.7 largeur de la dkapeuse, W7: Distance, sur 
l’axe Y, entre deux plans Y passant par les points ex- 
trêmes de la décapeuse. Voir figure 7. 

La 

Figure 4 - Dimension L8 Figure 7 - Dimension W7 
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4 Engin de base 

4.1 Types de décapeuses 

Les décapeuses sont classees en fonction des attri- 
buts suivants. 

4.1.1 Mode de chargement 

Le chargement peut être 

a) à benne ouverte (voir figure8), ou 

NOTE - Les décapeuses à benne ouverte exigent I’appli- 
cation d’un effort de traction pour charger les matériaux 
dans la benne. Cet effort de traction peut être développé 
par la décapeuse elle-même, par une autre decapeuse reliée 
a la première de façon provisoire ou permanente, ou a l’aide 
d’un tracteur poussant. 

b) par levage (voir figure9). 
Figure 8 - Chargement à benne ouverte 

4.1.2 Système de direction 

Le système de direction peut être 

a) à direction agissant sur les roues avant (voir 
figure 101, ou 

b) à direction articulée (voir figure 11). 

4.1.3 Nombre d’essieux 

L’engin de base peut avoir 

a) deux essieux (voir figure 12), ou 

b) trois essieux (voir figure 13). 

4.1.4 Nombre de moteurs 

L’engin de base peut avoir 

a) un moteur (voir figure 141, ou 

b) deux moteurs (voir figure 15). 

4.1.5 Transmission 

La transmission peut être du type 

a) à roues motrices avant (voir figure 16), 

b) toutes roues motrices (voir figure 171, ou 

c) à transmission par l’essieu central (voir figure 18). 

NOTE - Les décapeuses élévatrices possédent un méca- 
nisme d’entraînement (élévateur) fixe à la benne, destine à 
charger les matériaux. 

Figure 9 - Chargement par levage 

0 Roues directrices 

Figure 10 - Direction agissant sur les roues 
avant 
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C-2 Axe de braquage 

Figure 11 - Direction articulbe 

Figure 12 - Deux essieux 

Figure 15 - Deux moteurs 

L Roue motrice 

Figure 16 - Roues motrices avant 

/Roues motrices -----J 

Figure 13 - Trois essieux Figure 17 - Toutes roues motrices 

Figure 14 - Un moteur 

L Roue motrice 

Figure 18 - Transmission par l’essieu central 
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