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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de I'lSO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normesinternationales requiert |'approbation de 75 % au moins des co-
mités membres votants.

La Norme internationale 1ISQ)7133 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comité SC 2, Impératifs de
sécurité et facteurs humains.

Cette'ndeuxiemes/séditionccannule-“et/-remplace la premiére édition
(ISO171433:1985),-dont- la‘note 1 de la figure 12 et les définitions corres-
pondantes dans l'annexe, et les paragraphes 5.3.2, 5.3.3 et 7.1 ont fait
I'objet d'une révision technique.
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NORME INTERNATIONALE ISO 7133:1994(F)
Engins de terrassement — Décapeuses —

Terminologie et spécifications commerciales

1 Domaine d'application ISO 6485:1980, Engins de terrassement —

La présente Norme internationale établit la terminolo-
gie et fixe le contenu des spécifications des docu-
ments commerciaux pour les décapeuses auto-
motrices et leurs équipements.

La présente Norme internationale| est.applicablel aux
décapeuses telles que définies dans I'ISO 6165.

2 Références normatives

Les normes suivantes contiennent ‘des'.dispositions
qui, par suite de la référence qui en est faite;“consti
tuent des dispositions valables pour la présente
Norme internationale. Au moment de la publication,
les éditions indiquées étaient en vigueur. Toute
norme est sujette a révision et les parties prenantes
des accords fondés sur la présente Norme internatio-
nale sont invitées & rechercher la possibilité d'appli-
quer les éditions les plus récentes des normes
indiquées ci-aprés. Les membres de la CEl et de I'ISO
possedent le registre des Normes internationales en
vigueur & un moment donné.

ISO 3450:1985, Engins de terrassement — Engins sur
roues — Exigences de performance et procédures
d’'essai des systémes de freinage.

ISO 5010:1992, Engins de terrassement — Engins
équipés de pneumatiques — Systémes de direction.

ISO 6014:1986, Engins de terrassement — Détermi-
nation de la vitesse au sol.

ISO 6165:1987, Engins de terrassement — Principaux
types — Vocabulaire.

ISO 6484:1986, Engins de terrassement —
Décapeuses élévatrices —_ Evaluations
volumétriques.

Décapeuse — Evaluation volumétrique.

ISO 6746-1:1987, Engins de terrassement — Défini-
tions des dimensions et des symboles — Partie 1:
Engin de base.

I1SQ»7457:1983,1Engins de terrassement — Mesurage
des dimensions de'braquage des engins & roues.

1ISO'9249:1989, Engins de terrassement — Code
d'essai des moteurs — Puissance nette.

3 'Définitions

Pour les besoins de la présente Norme internationale,
les définitions suivantes s'appliquent.

3.1 Généralités

3.1.1 décapeuse: Engin automoteur a roues, muni
d'une benne ouverte possédant un bord coupant
placé entre les essieux, qui arrase, charge, transporte,
décharge et répand des matériaux par le mouvement
de I'engin vers l'avant.

Le changement par le mouvement de l'engin vers
I'avant peut étre complété par un mécanisme d'en-
trailnement (élévateur) fixé sur le corps de la benne.
[Voir ISO 6165.]

3.1.2 engin de base: Décapeuse, sans équipement,
telle que décrite par les spécifications du construc-
teur, mais fourni avec les éléments nécessaires pour
fixer des accessoires.

3.1.3 équipement: Ensemble d'éléments montés
sur I'engin de base, qui remplit une fonction primaire.

3.1.4 accessoire: Assemblage d'éléments en op-
tion, qui peut étre monté sur un engin de base pour
une utilisation spécifique.
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3.1.5 élément: Partie d'un assemblage ou partie
d'un engin de base, d'un équipement ou d'un acces-
soire.

3.2 Masses

3.2.1 masse en fonctionnement: Masse de |'engin
de base, la benne étant vide, avec tous les équi-
pements spécifiés par le constructeur, y compris la
masse du conducteur (75 kg), du réservoir de carbu-
rant plein, les systémes de lubrification, hydraulique
et de refroidissement étant remplis.

3.2.2 charge utile: Masse, indiquée par le
constructeur, pouvant étre transportée dans la benne
de la décapeuse.

3.2.3 masse en charge: Somme de la masse en
fonctionnement et de la charge utile, chargée confor-
mément a I'ISO 6485.

3.2.4 répartition par essieu: Pourcentage de la
masse de I'engin ou de la masse réelle sur chaque
essieu, a vide et en charge.

3.2.5 masse a l'expédition: Masse de I'engin de
base sans son conducteur, la benné 'étant vide, avéc
les systemes de lubrification, hydraulique et de re-
froidissement remplis, 10 % de la capacité dufréser-
voir a carburant et avec ou sans les équipements, la
cabine, le toit, la ROPS" ou la FOPS?, selon indication
du constructeur.

3.2.6 masse de la cabine, du toit, de la ROPS/ou
de la FOPS: Masse de la cabine, du toit, de la ROPS
ou de la FOPS, avec tous les éléments et systémes
de montage nécessaires a leur fixation a I'engin de
base.

3.3 Modes d'utilisation

3.3.1 chargement réversible (double): Mode d'uti-
lisation permettant & une décapeuse d'aider au char-
gement d'une autre décapeuse en effectuant un
effort de poussée ou de traction, grace & des dispo-
sitifs d'accouplement comprenant habituellement des
plaques de poussée, un crochet ou un étrier de sus-
pension.

3.4 Performances
3.4.1 puissance nette: (Voir I''SO 9249.)

3.4.2 vitesses maximales de translation: Vitesses
maximales pouvant étre atteintes sur des surfaces

1) ROPS: Structure de protection au retournement.
2) FOPS: Structure de protection contre les chutes d'objets.

planes et dures, a chacun des rapports disponibles de
la boite de vitesses en marche avant et en marche
arriere, la benne de la décapeuse étant vide. (Voir
I''SO 6014.)

3.4.3 effort a la jante: Force disponible entre le
pneu et le sol pour propulser la décapeuse.

3.4.4 effort a la jante avec transmission directe:
Effort a la jante, calculé ou mesuré au régime nominal
et au couple maximal du moteur, & chacune des vi-
tesses en marche avant.

NOTE 1 L'effort maximal de traction peut &tre limité par
la masse et les conditions de traction.

3.45 effort a la jante en servotransmission,
transmission électrique ou transmission hydro-
statique: Effort a la jante obtenu par la traction, cal-
culée ou mesurée, correspondant aux courbes de
vitesse de I'engin a chacune des vitesses en marche
avant.

NOTE 2  L'effort maximal de traction peut étre limité par
la masse et les conditions de traction.

3.5 Possibilités de changement de direction
3.5.1, rayon de braquage: (Voir I'|SO 7457.)

3.5.2 diameétre de dégagement de l'engin: (Voir
I'ISQ 7457.)

3.6 'Dimensions

3.6.1 hauteur de la décapeuse, H15: Distance, sur
I'axe Z, entre le plan de référence au sol (PRS)? et le
point le plus élevé de la décapeuse, le bouclier étant
fermé et la benne étant & sa position la plus élevée.
Voir figure 1.

H15

Figure 1 — Dimension H15

3) Le référentiel (X, Y, Z) et le PRS sont définis dans I')ISO 6746-1.



3.6.2 garde au sol sous le bord de coupe en po-
sition de translation, H16: Distance, sur l'axe Z, en-
tre le PRS et le bord de coupe, la benne étant a sa
position la plus élevée. Voir figure 2.

H16

Figure 2 — Dimension H16

3.6.3 profondeur maximale de coupe, H17: Dis-
tance, sur l'axe Z, entre le PRS et le bord de coupe,
la benne étant & sa position la plus basse au-dessous
du niveau de référence. Voir figure 3.

Figure 3 — Dimension H17

3.6.4 empattement, L8: Distance, sur l'axe X, en-
tre deux plans X passant par les axes des roues ar-
riere du tracteur et des roues arriére de la décapeuse,
la benne étant & sa position la plus élevée. Voir
figure 4.

(D )

Figure 4 — Dimension L8
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3.6.5 longueur hors tout de la décapeuse, L11:
Distance, sur I'axe X, entre deux plans X passant, I'un
par le point situé le plus en avant du tracteur et l'autre
par le point le plus en arriere de la décapeuse, la
benne étant & sa position la plus élevée. Voir
figure 5.

Figure 5 — Dimension L11

3.6.6 largeur de coupe, W6: Distance, sur |'axe Y3,
entre deux plans Y passant par les points extrémes
du bord de coupe ou des embouts latéraux de la
benne. Voir figure 6.

Figure 6 — Dimension W6

3.6.7 largeur de la décapeuse, W7: Distance, sur
|'axe Y, entre deux plans Y passant par les points ex-
trémes de la décapeuse. Voir figure 7.

Y

Figure 7 — Dimension W7
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4 Engin de base

4.1 Types de décapeuses

Les décapeuses sont classées en fonction des attri-
buts suivants.

4.1.1 Mode de chargement
Le chargement peut étre
a) a benne ouverte (voir figure 8), ou

b) par levage (voir figure 9).

4.1.2 Systeme de direction
Le systéme de direction peut étre

a) & direction agissant sur les roues avant (voir
figure 10), ou

b) a direction articulée (voir figure 11).

4.1.3 Nombre d'essieux
L'engin de base peut avoir
a) deux essieux (voir figure 12), ou

b) trois essieux (voir figure 13).

4.1.4 Nombre de moteurs
L'engin de base peut avoir
a) un moteur (voir figure 14), ou

b) deux moteurs (voir figure 15).

4.1.5 Transmission

La transmission peut étre du type

a) & roues motrices avant (voir figure 16),
b) toutes roues motrices (voir figure 17), ou

c) a transmission par |'essieu central (voir figure 18).

NOTE — Les décapeuses a benne ouverte exigent I'appli-
cation d'un effort de traction pour charger les matériaux
dans la benne. Cet effort de traction peut étre développé
par la décapeuse elle-méme, par une autre décapeuse reliée
a la premiére de fagon provisoire ou permanente, ou & 'aide
d'un tracteur poussant.

Figure 8 — Chargement a benne ouverte

O

NOTE — Les décapeuses élévatrices possédent un méca-
nisme d'entrainement (élévateur) fixé a la benne, destiné a
charger les matériaux.

Figure 9 — Chargement par levage

) Roues directrices

Figure 10 — Direction agissant sur les roues
avant
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O O (0=

Axe de braquage r=

Figure 11 — Direction articulée Figure 15 — Deux moteurs

Q

—~ O

Roue motrice

Figure 12 — Deux essieux Figure 16 — Roues motrices avant

(0 O)

Roues motrices

Figure 13 — Trois essieux Figure 17 — Toutes roues motrices

) -
Roue motrice

Figure 14 — Un moteur Figure 18 — Transmission par I'essieu central
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