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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide
federation of national standards bodies (ISO member bodies). The work of
preparing International Standards is normally carried out through ISO
technical committees. Each member body interested in a subject for

1 i i tahlichad h +h inht + [
which a technical committee has been established has the right to be

represented on that committee. International organizations, governmental
and non-governmental, in liaison with ISO, also take part in the work. ISO
collaborates closely with the internationai Electrotechnical Commission
(IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

Draft International Standards adopted by the technical committees are
circulated to the member bodies for voting. Publication as an International
Standard requires approval by at least 75 % of the member bodies casting
a vote.

International Standard ISO 7967-9 was prepared by Technical Committee
ISO/TC 70, Internal combustion engines, Subcommittee SC 1, Definitions.

ISO 7967 consists of the following parts, under the general title
Reciprocating internal combustion engines — Vocabulary of components
and systems:

— Part 1: Structure and external covers

—  Part 2: Main running gear

— Part 3: Valves, camshaft drive and actuating mechanisms

— Part 4: Pressure charging and air/exhaust gas ducting systems
— Part 5: Cooling systems

—  Part 6: Lubricating systems

— Part 7: Governing systems
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—  Part 8: Starting systems
— Part 9: Control and monitoring systems

Annex A of this part of ISO 7967 is for information only.



ISO 7967-9:1996(E/F/R) ©1S0O

Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation {(comités membres de
I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de I'lSO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CE!)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des co-
mités membres votants.

La Norme internationale ISO 7967-9 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 70, Moteurs a combustion interne, sous-comité SC 1, Définitions.

L'ISO 7967 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre
général Moteurs alternatifs a combustion interne — Vocabulaire des
composants et des systemes:

— Partie 1: Structure du moteur et de ses capotages

— Partie 2: Mécanismes principaux

— Partie 3: Soupapes, arbres 4 cames et mécanismes de commande

— Partie 4: Compresseur et circuits d'admission et d'échappement

— Partie 5: Systemes de refroidissement

— Partie 6: Systéemes de lubrification

— Partie 7: Systemes de régulation

— Partie 8: Systémes de démarrage

—  Partie 9: Systemes de commande et de surveillance

L'annexe A de la présente partie de I'lSO 7967 est donnée uniquement &
titre d'information.
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MNMpeauncnosue

NCO (MexpyHapoaHaa OpraHmsauma no CraHpapaTv3auuy) ABNAETCH
BCEMWPHOW dhefepaumelt HaUMOHANbHbIX OpraHW3aUui no CTaHaapTU3auum
(komuTeToB-4neHoB MCO). Pa3paboTtka MexayHaponHbix CTaHOapToB OCy-
wecrenAeTca TexHnyecknmmn kommtetamm MCO. Kaxabln KOMUTET-YNEH, 3auH-
TEepecoBaHHbIN B AEATENbHOCTW, ONA KOTOPOM Obln CO3OaH TexHUYeCKun
KOMUTET, UMeeT NpaBo ObiTb NPeacTaBneHHbIM B 3TOM KomuTete. MexayHa-
poaHble  NPaBUTENbCTBEHHbIE U HENPaBWUTENbCTBEHHbIE — OpraHuM3auuw,
nmelowme casm ¢ MCO, Takke NPUHUMAIOT y4acTue B paboTax. YTo Kacaetcn
CTaHpapTM3auun B obnactu anektpotexHuku, UCO paboTaeT B TeCHOM CO-
TpyaHudecTee ¢ MexayHapoaHow dnekTpotexHuyeckon Komuccmen (M3K).

MpoekTbl MexpgyHapoaHblx CTaHOapTOB, MPUHATbIE TEXHUYECKUMU KOMUTE-
TaMK, PacchbiNaloTCA KOMWUTEeTaM-4fieHaM Ha ronocosaHue. Wx onybnuko-
BaHWe B kayectBe MexayHapoaHbix CraHpapToB TpebyeT opobpeHua no
MeHbllen Mepe 75 % KOMWTETOB-YNEeHOB, MPUWHUMAIWUX YyvacTue B
rONOCOBaHMUN.

MexayHapogHbln  Ctanpapt WCO 7967-9 6bin pa3paboTaH  TexHuudeckum
Komutetom WCO/TK 70, [suratenn BHYTPEHHEro CropaHusd, NOOKOMUTET
MK 1, OnpegeneHuA.

NCO 7967 coctout U3 Cefylowmx Yacter, nog obWwwuM  3arnasuem
lMopuHessie gBurateny BHYyTPeHHero cropaHna — (CoBapb TEPMUHOB 10
KOMIIOHEHTaM 1 cucTeMam gBuratena:

— Yacrs 1: [letann ocrosa

—  YacTb 2: OCHOBHbIE feTany ABNXEeHNA

— Yacrb 3: KnanaHsl, npyBog KynaykoBOro Bana v KnarnaHHbIA MEXaHN3m
—  Yacrb 4: Cuctembi Haggysa v ra3oobmeHa

— Yacrb 5: Cucremsl oxnaxgeHua

—  Yacrb 6: Cucremsl cMasku

—  Yacrs 7: Cuctems! perynmpoBaHuna

—  Yacrs 8: Cucremsi nycka

— Yacrb 9: Cucremsl yripasneHua n KOHTPOA

Mpunoxexue A HacToAwen yactn MCO 7967 paHo TONbKO ANA MHAOPMaLW.
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Reciprocating internal
combustion engines —
Vocabulary of
components and
systems —

Part 9:
Control and monitoring
systems

1 Scope

This part of ISO 7967 defines terms
in English, French and Russian, re-
lating to the control and monitoring
systems of reciprocating internal
combustion engines.

ISO 2710-1 gives a classification of
reciprocating internal combustion
engines and defines basic terms of
such engines, their working and
characteristics.

2 Normative reference

The following standard contains
provisions which, through reference
in this text, constitute provisions of
this part of ISO 7967. At the time of
publication, the edition indicated
was valid. All standards are subject
to revision, and parties to agree-
ments based on this part of
ISO 7967 are encouraged to inves-
tigate the possibility of applying the
most recent edition of the standard

Moteurs alternatifs

a combustion

interne — Vocabulaire
des composants et
des systemes —

Partie 9:
Systemes de
commande et de
surveillance

1 Domaine d'application

La présente partie de ['lSO 7967
définit, en anglais, frangais et russe,
les termes relatifs aux systémes de
commande et de surveillance des
moteurs alternatifs a combustion
interne.

L'1SO 2710-1 donne une classifi-
cation des moteurs alternatifs a
combustion interne et les termes de
base relatifs a ces moteurs, a leur
fonctionnement et & leurs carac-
téristiques.

2 Référence normative

La norme suivante contient des dis-
positions qui, par suite de la réfé-
rence qui en est faite, constituent
des dispositions valables pour la
présente partie de I'ISO 7967. Au
moment de la publication, I'édition
indiquée était en vigueur. Toute
norme est sujette a révision et les
parties prenantes des accords fon-
dés sur la présente partie de
I'1SO 7967 sont invitées a recher-

MNopwHeBble aoBUraTenu
BHYTPEeHHero

cropaHua — CnoBapb
TEPMMHOB Mo
KOMIMOHEeHTam

n cuctemam

aABuratena —

Yactb 9:
CucTeMbl ynpaBneHua u
KOHTpONA

1 O6nactb npuUMeHeHuUA

HactoAawana 4vactb WCO 7967 paet
onpepeneHna, Ha aHrMUnCKoMm, dpaH-
LY3CKOM U1 pYCCKOM fA3blKax, TepMu-
HOB, OTHOCAWMXCA K CUCTeMam
YyNpaBneHna u KOHTPONA NOPLUHEBbIX
ABurartenen BHyTpeHHero CropaHua.

NCO 2710-1 paer knaccudukaLmio
NOPWHEBLIX ABUraTeNei BHYTPEHHErO
CropaHua u onpegenfer OCHOBHbie
TEPMUHBLI  Ha 3TW  [OBUraTenu, ux
YHKUMOHMPOBaHWE U XapakTepu-
CTUKMU.

2 HopmartuBHas ccbinka

[puBeneHHbIn  CTaHOapT  BKIKOYaeT
MONOXeHWA, Ha KOTOpble [enaeTca
CCblIKa B TEKCTe W KOTOpble CTaHOB-
ATCA OCHOBOMONarawvWMMnN AnA Ha-
croAwen dvactm  NCO 7967. Ha
MOMEHT nybnukauummn ykasaHHoe W3-
faHWe  ABMANOCH  OENCTBYIOWUM.
Niobon cTaHpgapT nopsepraetca ne-
pecMoTpy, a CTOPOHaM, MpPUHK-
MaloWnM peleHna no nepecMmoTpy
Hactoawen vactu WUCO 7967, npen-
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indicated below. Members of IEC
and ISO maintain registers of cur-
rently valid International Standards.

ISO 2710-1:—"), Reciprocating in-
ternal combustion engines — Vo-
cabulary — Part 1: Terms for engine
design and operation.

3 Arrangement of terms
and definitions

The terms and definitions are listed
as a table under clauses 4, 5 and 6.

1) To be published.
(Revision of ISO 2710:1978)

cher la possibilité d'appliquer I'édi-
tion la plus récente de la norme
indiquée ci-apres. Les membres de
la CEl et de I'ISO possédent le re-
gistre des Normes internationales
en vigueur & un moment donné.

ISO 2710-1:—"1), Moteurs alternatifs
a combustion interne — Vocabulai-
re — Partie 1: Termes relatifs a la
conception et au fonctionnement
d'un moteur.

3 Présentation des termes
et définitions

Les termes et définitions sont pré-
sentés sous forme de tableaux dans
les articles 4, 5 et 6.

1) A publier.

(Révision de I'|SO 2710:1978)

© SO

naraetca  M3bICKaTb  BO3MOXHOCTb
NPUMEeHeHUA nocneaHen pepakuynm
CTaHOapTa, NPWBEOEHHOMO  HUXe.
Ynenbl M3K n UCO umeot cnnckn
OencTBylOWMX Ha AaHHOe BpemsA
MexpgyHapoaHbix CTaHaapToB.

NCO 2710-1:—Y), [opuwHessie [8u-
ratenn  BHYTPEHHEero cropaHuna —
Cnoapb — Yacrs 1: TepmuHbl 110
MpoeKTUPOBaHMIo 1 paboTte n[Bura-
TeNA.

3 PacnonoxeHue
TEPMMHOB 1 onpepeneHnin

TepMuHbl 1 WX onpepeneHus npeg-
CTaBfieHbl B hopme Tabnuubl B pas-
nenax4,5un 6.

1) byneT onybnmkoBaH.
(Nepecmotp NCO 2710:1978)
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No. Term Definition
No Terme Définition
2 TepMuH OnpepeneHune

4 General terms

Termes généraux

Obwme TepMUHbBI

4.1 system Set of interdependent elements constituted to achieve a given objective by
performing a specified function.

systeme Ensemble d'éléments associés pour atteindre un objectif donné en réalisant
une fonction spécifiée.

cucrema PAQ He3aBUCUMbIX 3NEMEHTOB, OObEeAUHEHHbLIX MR BbIMOMHEHUA OMNpeAeneHHoN
yHKUMK.

4.2 control Purposeful action on or in a system to meet specified objectives.

NOTE — Control may include monitoring and safeguarding besides the control action
itself.

commande Action intentionnelle sur ou dans un systeme pour atteindre des objectifs spéci-
fiés.

NOTE — La commande peut inclure la surveillance et la protection en plus de la
commande proprement dite.

ynpasneHue HanpaBsneHHoe pencTBME Ha WM B CUCTEMY [ANA BbINMONHEHUA OMPENEeNeHHbIX
hyHKUMA.

MPUMEYAHWNE — YnpasneHne MOXeT BKIIOYaTb KOHTPOMbHbIE U NpPefOXpPaHWUTeNbHble
beHKLlVIVI HapAagy C C06CTBGHHO ynpasneHneMm.

43 monitoring Observation of the operation of a system or part of a system to verify the
correct functioning by detecting incorrect functioning; this being done by
measuring one or more variables of the system and comparing the measured
values with the specified values.

surveillance Observation du fonctionnement d'un systeme ou d'une partie d'un systéme
pour vérifier que son fonctionnement est correct en détectant tout fonc-
tionnement incorrect, en mesurant une ou plusieurs variable(s) du systéme et
en comparant les valeurs mesurées avec les valeurs spécifiées.

KOHTpONb HabniopeHue 33 NpaBuibHbIM PYHKLUMOHUPOBAHWMEM CUCTEMBI UMW HacTWU CUCTEMBI
nyTeM BbIABNEHWA HeNpaBunbHOW PaboTbl. STO AOCTUraeTCcA NyTemM U3MepeHus
3HaYeHUn ogHOM unu 6onee NepeMeHHbIX CUCTEM U CPABHEHWUA WX C 3afaHHbIMN
3HaYeHUAMMU.

5 Control

Commande

YnpasneHue

5.1 control system A system applied to an engine and/or its associated systems in which the value
of a controlled condition is maintained at a desired value.

dispositif de commande Dispositif équipant un moteur et/ou les équipements qui lui sont associés,
permettant de maintenir une caractéristique donnée a la valeur désirée.

cMcTemMa ynpasneHus Cucrema, NnpuMeHaemMas K gsuratenio Wunm CBA3aHHOMY C HUM 060pyaoBaHMIo, B
KOTOPOW KOHTPONMPYEMbIE BENMYMHBI MOAAEPXKMBAIOTCA B 3afaHHbIX 3HAYEHUAX.
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No Term Definition
No Terme Définition
2 TepMuH Onpepenexne
5.2 General definitions
Définitions générales

O6uwme onpepeneHus

5.2.1 controlled condition

KOHTpoOnupyemoe cocroaHue

The physical quantity or condition which the system is designed to maintain.

A Aa maintanie
uc ihialtiteiiin.

dusnyeckan BeNnUUMHa (napaMeTp) nnn ycnosue, KOTopoe [OonXHa nogaepxmnBatb
cacrtemMa.

5.2.2 desired value

valeur de consigne

Tpebyemoe 3HauyeHue

The value of the controlled condition which the system is designed to maintain.
Valeur de la caractéristique commandée que le dispositif doit maintenir.

3HayeHWe KOHTPONMPYEMOro COCTOAHUA (NapaMeTpa), KOTOPOe AOMIXHA NOAAePXM-
BaTb CUCTEMA.

5.2.3 control point

point de fonctionnement

BeNMYUHA KOHTpONUpyemMoro
(ynpaBnaemoro) napameTpa

The value of the controlled condition which is actually maintained under steady-
state conditions.

Valeur de la caractéristigue commandée qui est réellement maintenue en

3HayeHVe napameTpa KOHTPOMMPYEMOro COCTOAHWA, KOTOPbLIA AOMXeH Nof-
AEPXVBATLCA NPU YCTAHOBMUBLLMXCA YCNOBUAX.

5.2.4 change of control point

plage de fonctionnement

AUanasoH U3MeHeHUn
KOHTpONMpyemoro rnapameTpa

The band within which the value of the controlled condition is actually
maintained under steady-state conditions.

Intervalle dans lequel la valeur de la caractéristique commandée est réellement
maintenue en régime permanent.

NnanasoH, B Npefenax KOTOPOro MOAAEPXMBAETCA KOHTPONMPYEMBbIA NapameTp B
YCTAQHOBUBLUMXCA YCNOBUSAX.

5.25 set point

napameTp 3agaHus

point de consigne [réglage]

The value of the controlled condition to which an automatic controller is set.

NOTE — It is usually the same as the desired value.

Valeur de la caractéristique commandée pour laquelle un dispositif de com-
mande automatique est réglé.

NOTE — C'est en général la méme que la valeur de consigne.

BenuuuHa KOHTpONMpYEeMOro napameTpa Ha KOTOpbIA yCTaHaBNMBAeTCA aBTOMa-
TWYECKUI OpraH ynpaBneHus.

NPUMEYAHUE — O6bI4HO 3TO 3Ha4eHWe COOTBETCTBYET TPeGyeMOMY Mpu OMnpeneneHHbIX
YCNOBWUAX KOHTPONA.

5.2.6 limiting value

valeur limite

npepenbHoe 3Ha4YeHue

The value of the controlled condition which is limited by a protection device,
e.g. shut-down mechanism, shut-down valve, etc.

Valeur a laquelle la caractéristique contrélée est limitée par un dispositif de
protection (dispositif de coupure, vanne d'arrét, etc.).

BenununHa KoHTpPONMPyeMoro napameTpa, KOTOpas OrpaHUYMBAETCA YCTPOMCTBOM
3awmThl (HanpuMmep, CTOM-yCTPOWUCTBOM, KanaHOM, NEpekpbiBaloWNMM TOMAMBO-
nopavy v T.a.).
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Term
Terme
TepMuH

Definition
Définition
Onpepenexne

range of limiting value

plage de valeurs limites

AnanasoH npegenbHbIX
3HaYeHun

The range of value of the controlled condition within which a two-step or on/off
controller operates.

Etendue de valeurs de la caractéristique commandée dans laguelle un
régulateur a deux seuils ou tout ou rien peut fonctionner.

AnanasoH 3Ha4YeHUIA KOHTPONMPYEMOro MapameTpa, B KOTOPOM MAeNCTByeT AByX-
NO3VUMOHHLIN PErynaTop.

5.3

Types of control system

Types de dispositifs de commande

Tunbl cuctem ynpasneHus

5.3.1

manual control system

commande manuelle

CUCTeMa pyyHoro ynpasneHus

A control system in which the value of the controlled condition is compared
with a desired value and corrective action taken by human intervention.

Dispositif de commande dans lequel la valeur de la caractéristique commandée
est comparée 3 la valeur de consigne et |'action corrective est effectuée par une
intervention humaine.

CucteMa ynpasneHnsa, B KOTOPOW 3HayeHue KOHTPOAMPYEMOro napameTpa cpa-
BHMBaeTCA C TpebyeMbiM 3HaYeHUEM, @ KOHTPONUpYlollee BO3AENCTBUE OCyLecT-
BNAETCA BPY4HYIO.

5.3.2

automatic control system

commande automatique

cucTtema aBTOMaTU4ecKoro
ynpaseneHua

A control system in which the value of the controlled condition is compared
with a desired value and corrective action taken automatically.

Dispositif de commande dans lequel la valeur de la caractéristique commandée
est comparée a la valeur de consigne et l'action corrective est effectuée
automatiquement.

Cucrema ynpasneHus, B KOTOPOW 3HauYeHUE KOHTPONMPYEMOrO napameTpa cpa-
BHMBAETCA C TpebyeMblM 3HaueHMeM, a KOHTPONUPYIOWEee BO3AENCTBIE OCYLIeCT-
BNAETCA aBTOMATU4eCKM.

5.3.3

remote control system

commande a distance

CMCcTeMa AUCTAHLUMOHHOIO
ynpasneHus

Control from a centralized point. Corrective action can be taken manually or
automatically; e.g. bridge control for main engines.

Dispositif de commande permettant d'effectuer l'action corrective manuel-
lement ou automatiquement depuis un point central (par exemple commande
de passerelle des moteurs principaux).

Cncrema ynpasneHua n3 LeHTPanbHOro NyHKTa B KOTOPOW KOHTpOnupytoune BO3-
nencrena OocCyuecTsnanTca (HaanMep, C KanntaHCckoro MocCTuka JJBVH'ETE!‘IH).

5.3.4

speed control system;
governor

commande de vitesse

CUcTEeMa perynupoBaHusa
cKopoCTH

A control system which consists of a controlled object, e.g. an engine, and a
speed controller, e.g. an engine speed governor.

Dispositif de commande constitué d'un objet commandé (par exemple un
moteur) et d'un régulateur de vitesse (par exemple un régulateur de vitesse du
moteur).

CucTema ynpaBneHus, KOTOpas COCTOUT U3 KOHTPONMPYEMOro obbekTa (Takoro Kak
[BUraTenk) 1 PerynaTopa CKOPOCTU (TaKoro Kak perynitop CKOpocTu fBuraTens).




