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Avant-propos
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bore étroitement avec la Commission électrotechnigue internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert lidapprobation [del75,.% ‘au\moins) des [co:
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Matériel forestier — Machines spécifiques sur
chenilles — Critéres de performance des dispositifs de

freinage

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale prescrit les métho-
des d'essai et les critéres permettant une évaluation
uniforme des dispositifs de freinage de service, de
secours et de stationnement des machines fores-
tieres automotrices spécifiquespsur ehenilles) \définies
dans I'ISO 6814 et dont la vitesse maximale, déter-
minée conformément a I'ISO 6014, hedépassepas
20 kmjh.

2 Reéférences normatives

Les normes suivantes contiennent des dispositions
qui, par suite de la référence qui en est faite, consti-
tuent des dispositions valables pour la présente
Norme internationale. Au moment de la publication,
les éditions indiquées étaient en vigueur. Toute
norme est sujette a révision et les parties prenantes
des accords fondés sur la présente Norme internatio-
nale sont invitées a rechercher la possibilité d'appli-
quer les éditions les plus récentes des normes
indiquées ci-aprés. Les membres de la CEl et de I'ISO
possedent le registre des Normes internationales en
vigueur @ un moment donné.

ISO 6014:1986, Engins de terrassement — Détermi-
nation de la vitesse au sol.

ISO 6814:1983, Matériel forestier — Machines mobi-
les et automotrices —  Vocabulaire  pour
I'identification.

3 Définitions

Pour les besoins de la présente Norme internationale,
les définitions suivantes s'appliquent.

3.1 dispositif de freinage: Ensemble des éléments
qui, combinés, ont pour fonction d'arréter la machine
et/ou de la maintenir immobile.

NOTE1 De tels dispositifs comprennent la (les)
commande(s), le dispositif de serrage, le (les) frein(s) et
toutes les parties. reliant le frein & la chenille.

3.1.1. < dispositif de freinage de service: Dispositif
de freinage principal utilisé pour arréter la machine et
la maintenir immobile.

3.1.2 dispositif de freinage de secours: Dispositif
de freinage utilisé pour arréter la machine en cas de
défaillance du dispositif de freinage de service.

3.1.3 dispositif de freinage de stationnement:
Dispositif de freinage utilisé pour maintenir immobile
une machine arrétée.

3.2 Eléments des dispositifs de freinage

3.2.1 commande: Elément directement actionné
par l'opérateur pour développer une force a trans-
mettre au (aux) frein{s).

3.2.2 dispositif de serrage: Ensemble des élé-
ments situés entre la (les) commande(s) et le (les)
frein(s) et reliant ceux-ci de facon fonctionnelle.

3.2.3 frein: Eléments qui exercent directement une
force s'opposant au mouvement de la machine.

NOTE 2 Les freins peuvent étre, par exemple, a friction,
électriques ou hydrauliques.
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3.3 élément commun: Elément qui assure une
fonction dans deux ou plusieurs dispositifs de frei-
nage.

3.4 force résultante de freinage: Force de décélé-
ration ou d'immobilisation résultant de I'action conju-
guée du dispositif de freinage et de la résistance au
roulement, mais excluant le couple moteur.

NOTE 3  En pratigue, il s'agit de la force mesurée dans la
barre de remorquage entre une machine soumise aux es-
sais de freinage et une machine tractive.

3.5 masse de la machine, m: Masse d'une machine
en ordre de marche comprenant

— la combinaison la plus lourde d'éguipements
(treuil, pelle, téte d'abattage, grappin, etc.) et
d'éléments (cabine, structures de protection, etc.)
prevus par le constructeur;

— un opérateur de 75 kg;

— le réservoir de carburant et les circuits de grais-
sage, de refroidissement et hydrauliqueau maxis
mum de leur contenance;

— la charge nominale prévue par le constructeur
dans le cas des debardeuses.

3.6 pente limite franchissable, «: Pente maximale,
comprise entre 25° et 45°, que la machine en position
de transport conformément & 5.2 peut gravir sans as-
sistance avec un coefficient de friction, u, égal a 1,
sans dépasser son angle de basculement a I'arrét.

NOTE 4 La pente limite franchissable peut étre détermi-
née sur une pente d'essai préparée, ou par traction sur l'aire
d'essai prescrite en 5.1. Dans ce dernier cas, « est déter-
minée a |'aide de 'équation suivante:

- in-£
o= aFCSlnm—g

ol
F est la force de traction, en newtons;

m  estla masse de la machine (3.5) en kilogrammes;

g est l'accélération due a |Ia
(g = 9,81 m/sz>.

pesanteur

4 Exigences générales

Les exigences suivantes relatives aux dispositifs de
freinage s'appliquent a tous les véhicules sur chenilles
définis a l'article 1.
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4.1 Dispositifs de freinage nécessaires
4.1.1 Toute machine doit &tre équipée

a) d'un dispositif de freinage de service;

b} d'un dispositif de freinage de secours, et

¢} d'un dispositif de freinage de stationnement.

4.1.2 Les dispositifs de freinage ne doivent en au-
cun cas comporter un moyen de déconnexion tel
gu'un embrayage ou une bolte de vitesses déclen-
chable, qui permettrait de rendre le (les) frein(s)
inopérant(s). Cette prescription ne s'applique pas aux
dispositifs mentionnés en 4.1.3 et 4.1.4.

4.1.3 Les dispositifs de desserrage des freins
congus pour permettre la mise en mouvement des
machines en panne doivent étre situés hors du poste
de I'opérateur, sauf s'ils peuvent étre réactivés im-
mediatement.

4.1.4 Un dispositif de débrayage du moteur concu
pour el "démarrage ['parVtemps froid qui rendrait
inopérant, un dispositif de freinage doit nécessiter la
mise' en Iservice du frein de stationnement préala-
blement a ce desserrage.

4:2-:Commandes ‘de'frein

421 Généralités

Toutes les commandes de frein doivent pouvoir étre
actionnées par une personne assise sur le siége de
I'opérateur.

4.2.2 Reldchement et réactionnement

Les commandes des dispositifs de freinage de se-
cours et de stationnement doivent étre disposées de
telle sorte qu'elles ne puissent pas étre relachées
depuis le siége de I'opérateur une fois qu'elles ont été
actionnées, a moins qu'elles ne puissent étre immé-
diatement réactionnées depuis ce méme sigge.

4.2.3 Actionnement automatique

Les dispositifs de freinage de secours et de station-
nement peuvent étre actionnés automatiquement.

4.2.4 Forces de commande

La force appliquée sur fa commande de frein ne doit
pas depasser les valeurs données dans le tableau 1
lorsque la performance du dispositif de freinage re-
quise par le tableau3 est mesurée.
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Tableau 1 — Force de commande maximale

Force
Type de commande max.
N
Commande au doigt {levier ou interrupteur) 20
Commande manuelle:
— vers le haut 400
— d'avant en arriére, latérale, vers le bas 300
Pédale (effort de la cheville) 350
Pédale (effort de la jambe), assistée ou non 600

4.3 Eléments communs

Les dispositifs de freinage peuvent utiliser des élé-
ments communs, cependant, la défaillance d'un seul
élément ne doit pas réduire |'efficacité du freinage de
I'engin jusqu'a une performance inférieure & celle du
dispositif de freinage de secours prescrite en 6.1.2.

5 Conditions d'essai

5.1 Aire d'essai

L'aire d'essai doit étre relativement plane et lisse et
avoir une pente inférieure @1 % dans la direction du
déplacement ou & 3 % transversalement. Elle doit étre
de dimensions, matériaux et état permettant les es-
sais de traction et de remorquage décrits a
I'article 6. L'humidité du sol doit étre telle que celui-ci
supporte la machine essayée avec |'enfoncement no-
minal.

5.2 Préparation de I'essai

La masse de la machine doit étre conforme aux
prescriptions de 3.5.

Tous les paramétres relatifs aux dispositifs de frei-
nage (réglage des freins, pressions de freinage, etc.)
doivent étre conformes aux spécifications du
constructeur. Aucun réglage manuel ne doit étre ef-
fectué sur les dispositifs de freinage pendant les es-
sais.

Les raccordements pour tirer ou remorquer doivent
étre effectués aussi bas que possible sur le timon ou
autre dispositif approprié.

Les lames, pelles, grappins, tétes d'abattage et autres
équipements doivent étre placés dans la position de
déplacement ou de transport recommandée par le
constructeur.
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Le rodage (condionnement) des freins avant essai est
autorisé. Le mode opératoire du rodage doit étre in-
diqué dans le manuel de I'opérateur de la machine et
doit étre vérifié en consultant le constructeur de la
machine.

Juste avant un essai, la machine doit étre mise en
marche jusqu'a ce gue les liquides, c'est-a-dire {'huile
du moteur et l'huile des organes de transmission,
soient a la température normale d'utilisation spécifiée
par le constructeur.

5.3 Instrumentation
L'instrumentation nécessaire doit &tre prévue pour

mesurer et enregistrer les parametres avec |'exacti-
tude prescrite dans le tableau 2.

Tableau 2 — Niveau d'exactitude des mesurages

N . Exactitude
Parameétre mesuré o%
Pression a l'intérieur du dispositif de
freinage +2
Masse de la’ machine +2
Force d'actionnement de la commande du
frein +1
Pente +1
Force résultante de freinage +1

5.4/ "Force résultante de freinage

Un moyen extérieur (habituellement une autre ma-
chine) doit é&tre utilisé pour engendrer la force de re-
morguage ou de traction requise pour les essais de
performance décrits en 6.1.1, 6.1.2 et 6.2.1.

6 Méthodes d'essai et critéres pour la
performance des systemes de freinage

6.1 Essai de remorquage pour les freins de
service et de secours

La performance des dispositifs de freinage de service
et de secours doit &tre vérifiée en remorguant la ma-
chine avec la commande de transmission au point
mort, & une vitesse comprise entre 10 % et 40 % de
la vitesse maximale sur sol horizontal déterminée
conformément a I'ISO 6014.

Appliquer le {les) frein{s) et mesurer la force résultante
de freinage ainsi que la force sur la commande du
frein.

L.es machines congues avec des freins hydrostatiques
ou automatiques qui se serrent lorsque la commande
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de transmission est au point mort peuvent étre es-
sayées en les conduisant 3 la méme vitesse que la
machine qui les remorque. Le dispositif de freinage
soumis & l'essai est ensuite actionné en mettant la
commande appropriée en position de freinage ou au
point mort.

6.1.1 Critéres de performance du frein de service

Le serrage du frein de service avec la force de com-
mande prescrite dans le tableau 1 doit provoquer sur
la machine en mouvement soumise & essai, une force
résultante de freinage telle que prescrite dans le ta-
bleau 3, en marche avant et en marche arriere.

Tableau 3 — Critéres de performance des
dispositifs de freinage

Dispositif de Force résultante de freinage
freinage N

9,8msina {dynamique)
49msina  (dynamigue)

Freinage de service
Freinage de secours
Freinage de station-

9,8m sinia ., [(statigue)
nement

m est la masse de la machine, en kilogrammess{voir 3.5)
o est la pente limite franchissable, en degrés (voir 3:6)

6.1.2 Criteres de performance du frein de secours

Comme les machines sur chenilies sont équipées de
deux freins indépendants d'égale capacité, le serrage
du frein de secours avec la force de commande
prescrite dans le tableau 1 doit provoquer I'apparition,
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dans I'une au moins des chenilles de la machine en
mouvement soumise a essai, d'une force résultante
de freinage égale a la valeur indiquée dans le
tableau 3, en marche avant et en marche arriére.

6.2 Essai de traction statique sur le frein de
stationnement

La performance du frein de stationnement doit étre
vérifiée par un essai de traction sur la machine sta-
tionnaire, frein de stationnement serré et la com-
mande de transmission au point mort.

Mesurer la force résultante de freinage en position
statique et la force de commande du frein.

6.2.1 Critéres de performance du frein de
stationnement

Le serrage du frein de stationnement avec la force de
commande prescrite dans le tableaul doit maintenir
immobiles les chenilles de la machine soumise & essai
et développer une force de traction statique telle que
prescrite dans.le’ tableau'3, dans les directions avant
et arriére,

6.2.2, - Criteres de maintien du freinage

Aprés, le serrage, le dispositif de freinage de station-
nement doit conserver le niveau de performance
prescrit dans le tableau3, indépendamment des
contractions des éléments du frein ou d'une fuite de
nature quelcongue. Ce dispositif de freinage ne doit
pas dépendre d'une source d'énergie qui s'épuiserait.
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