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IS0 13850: 1996(F) 

Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une federation 
mondiale d’organismes nationaux de normalisation (comites membres de 
I’ISO). L’elaboration des Normes internationales est en general confide aux 
comites techniques de I’ISO. Chaque comite membre interesse par une 
etude a le droit de faire partie du comite technique tree a cet effet. Les or- 
ganisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales, 
en liaison avec I’ISO patticipent egalement aux travaux. L’ISO collabore 
etroitement avec la Commission electrotechnique internationale (CEI) en 
ce qui concerne la normalisation electrotechnique. 

Les projets de Normes internationales adopt& par les comites techniques 
sont soumis aux comites membres pour vote. Leur publication comme 
Normes internationales requiert I’approbation de 75 % au moins des co- 
mites membres votants. 

La Norme internationale IS0 13850, basee sur la norme europeenne 
EN 418:1992, a ete elaboree conjointement par le Comite technique 
ISOITC 199, S&wit6 des machines, et le Comite d’etudes CEVCE 44, Se- 
cur26 des machines - Aspects 6/ectrotechniques, et adoptee en parallele 
par les comites membres de I’ISO et les Comites nationaux de la CEI. 

L’an 
titre 

nexe A de la 
d’information. 

presente Norme internationale est donnee uniquement a 
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@ IS0 IS0 13850:1996(F) 

Int rod uction 

La presente Norme internationale a le statut d’une norme horizontale et 
peut etre utilisee, par exemple, comme norme de reference par les comites 
techniques de I’ISO et de la CEI qui elaborent des normes de produit relati- 
ves a une famille de machines et/au a une machine d’un type donne. Les 
exigences de la presente Norme internationale peuvent aussi etre appli- 
quees par les fournisseurs de machines pour lesquelles il n’existe pas de 
normes de produit relatives a une famille de machines ou a une machine 
d’un type donne. Lorsqu’il existe une norme de produit relative a une fa- 
mille de machines ou a une machine d’un type donne, ses exigences peu- 
vent prendre le pas sur celles de la presente Norme internationale. 

. . . 
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NORME INTERNATIONALE 0 IS0 IS0 13850: 1996(F) 

S6curit6 des machines - Arr&t d’urgence - Principes de 
conception 

1 Domaine d’application 

La presente Norme internationale specific des exigen- 
ces fonctionnelles et des principes de conception pour 
I’arret d’urgence des machines, independamment de 
la nature de I’energie utilisee pour commander la fonc- 
tion. 

Les exigences de la presente Norme internationale 
sont applicables a toutes les machines, a I’exception 

- des machines pour lesquelles I’arret d’urgence ne 
reduirait pas le risque; 

- des machines portatives et des machines guidees 
a la main. 

La presente Norme internationale ne traite pas des 
fonctions telles que l’inversion ou la limitation d’un 
mouvement, la deflexion, I’interposition d’un &ran, le 
freinage, la deconnexion, qui peuvent faire partie de la 
fonction d’arret d’urgence. 

2 Refkrences normatives 

Les normes suivantes contiennent des dispositions 
qui, par suite de la reference qui en est faite, consti- 
tuent des dispositions valables pour la presente 
Norme internationale. Au moment de la publication, 
les editions indiquees etaient en vigueur. Toute norme 
est sujette a revision et les parties prenantes des ac- 
cords fond& sur la presente Norme internationale 
sont invitees a rechercher la possibilite d’appliquer les 
editions les plus recentes des normes indiquees ci- 
apres. Les membres de la CEI et de I’ISO possedent 
le registre des Normes internationales en vigueur a un 
moment donne. 

ISO/TR 12100-I :I 992, S&wit6 des machines - No- 
tions fondamentales, principes g&&aux de concep- 
tion - Parfie I: Terminologie de base, mkthodologie. 

lSO/TR 12100-2:1992, S&wit& des machines - No- 
tions fondamentales, principes gknkaux de concep- 
tion - Parfie 2: Principes et spkifications techniques. 

CEI 204-I : 1992, gquipement Blectrique des machines 
industrielles - Paflie I: R&g/es g&&ales. 

CEI 947-5-l :I 990, Appareillage ti basse tension - 
Partie 5: Appareils et Mments de commutation pour 
circuits de commande - Section I: Appareils blec- 
tromkaniques pour circuits de commande. 

3 Dkfinitions 

Pour les besoins de la presente Norme internationale, 
les definitions suivantes s’appliquent. 

3.1 arr6t d’urgence (fonction): Fonction destinee 

- a parer a des risques (phenomenes dangereux) 
en train d’apparaitre, ou a attenuer des risques 
(phenomenes dangereux) existants, pouvant 
porter atteinte a des personnes, a la machine ou 
au travail en tours; 

- a etre declenchee par une action humaine unique. 

NOTE 1 Dans I’esprit de la prkente Norme internationale, 
les risques sont ceux qui peuvent prendre naissance & I’oc- 
casion 

- d’anomalies dans le fonctionnement de la machine 
(par exemple, dysfonctionnements de la machine, pro- 
prietks inacceptables du matkiau travailk, erreurs 
humaines); 

- du fonctionnement normal de la machine. 

Voir figure 1. 
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Un epersonneprendconsciencede 
La nkessit6d'un arretd'urgence 

@ IS0 

onnement du dispositif d'arret d'urgence 

Marche 

- Rgarmement du dispositif d'arrst d'urgence 

La machine peutetre 

nction d'arr@t d'urgen 

Figure 1 - Reprbentation graphique de la fonction d’arr&t d’urgence 

3.2 dispositif d’arret d’urgence: Dispositif de 
commande actionne manuellement et utilise pour de- 
clencher la fonction d’arret d’urgence. 

NOTE 2 Une norme traitant des dispositifs electriques 
d’arret d’urgence a accrochage mecanique est en prepara- 
tion au sein du sous-comite CEVSC 17B. 

3.3 actionneur: Mecanisme ((de puissance>> utilise 
pour animer une machine. 

4 Exigences de s6curit6 

4.1 Exigences g&Wales 

4.1.1 Dans tous les modes de marche de la machine, 
la fonction d’arret d’urgence doit avoir priorite sur tou- 
tes les autres fonctions sans entraver les moyens, 
quels qu’ils soient, destines a liberer des personnes. 
Aucun ordre de mise en marche (volontaire, involon- 
taire ou inattendu) ne doit pouvoir etre suivi d’effet tant 
que la fonction d’art& d’urgence n’a pas ete rearmee. 

NOTE 3 Lorsque des dispositifs d’arret d’urgence peuvent 
etre deconnectes ((<pendants>, d’apprentissage, par exem- 
pie) ou lorsque la machine peut etre partiellement consi- 
gnee, il convient de prendre des precautions pour eviter 
que I’on confonde les dispositifs actifs et les dispositifs in- 
actifs. 

4.1.2 La fonction d’arret d’urgence ne doit pas etre 
prevue pour etre substituee a des mesures de protec- 

tion ou a d’autres fonctions conditionnant la securite; 
en revanche, il convient qu’elle soit utilisee comme 
mesure de sauvegarde (par exemple en cas de de- 
faillance). 

4.1.3 La fonction d’arret d’urgence ne doit pas porter 
atteinte a I’efficacite des dispositifs de protection ou 
d’autres dispositifs ayant une fonction conditionnant la 
securite. 

NOTE 4 A cette fin, il peut etre necessaire que ne soit pas 
interrompu le fonctionnement d’equipements auxiliaires tels 
que les dispositifs magnetiques de bridage ou les dispositifs 
de freinage. 

4.1.4 La fonction d’arret d’urgence doit etre concue 
de maniere que, apres I’actionnement du dispositif 
d’arret d’urgence, le fonctionnement de la machine soit 
arr6t6 de man&e appropriee, sans faire appara’itre de 
phenomenes dangereux supplementaires, conforme- 
ment a I’appreciation du risque. 

NOTE 5 La formulation <<arrete de maniere approprieejb 
peut englober 

- le choix de la deceleration optimale; 

- le choix de la categoric d’arret (voir 4.15); 

- la mise en ceuvre [automatique] d’une sequence pre- 
determinee [de fonctions internes] de mise a I’arret. 

4.1.5 L’arret d’urgence doit s’accomplir soit comme 
un arret de categoric 0, soit comme un arret de cate- 
gorie 1 (voir 9.2.2 de la CEI 204-W 992), lesquels 

iTeh STANDARD PREVIEW
(standards.iteh.ai)

ISO 13850:1996
https://standards.iteh.ai/catalog/standards/sist/3438fa52-f317-45a4-ba9c-

4fb608d3b875/iso-13850-1996



0 IS0 IS0 13850: 1996(F) 

comprennent la realisation de la separation entre I’ac- 
tionneur (les actionneurs) et la source d’energie. 

NOTE 6 Comme exemples d’actions de separation entre 
actionneur et source d’energie, on peut titer 

- la coupure 
electrique; 

de I’alimentation en energie d’un moteur 

- le debrayage d’elements 
d’e nergie mecanique; 

de leur source 

- le blocage de I’alimentation hydraulique ou pneumati- 
que du v&in actionnant un coulisseau. 

Le choix de la categoric de I’arret d’urgence doit etre 
determine par I’appreciation du risque engendre par la 
machine (voir 9.2.5.4 de la CEI 204-l :1992). 

4.2 Exigences spkifiques pour 
l’hquipement hlectrique 

Les exigences fixees en 9.2.2, 9.2.5.4 et 10.7 de la 
CEI 204-I :I 992 s’appliquent. 

4.3 Conditions de fonctionnement et 
influence de I’environnement 

Les composants et elements utilises pour realiser la 
fonction d’arr& d’urgence (voir I’annexe A) doivent etre 
choisis, assembles, interconnect& et proteges de 
maniere a etre capables de fonctionner correctement 
dans les conditions attendues de fonctionnement et 
d’environnement. Cela implique que soient pris en 
consideration 

- la frequence de fonctionnement et la necessite de 
verifications periodiques en cas de fonctionne- 
ment rare, et 

- les vibrations, les chocs, la temperature, la pous- 
siere, les corps &rangers, I’humidite, les mate- 
riaux corrosifs, les fluides, etc. 

4.4 Exigences relatives aux dispositifs 
d’arret d’urgence 

4.4.1 Le dispositif d’arret d’urgence doit etre concu 
de man&e a pouvoir etre actionne facilement par 
I’operateur et par les autres personnes qui peuvent 
avoir besoin de I’actionner. Les organes de service 
peuvent etre notamment 

- des boutons en forme de champignon; 

- des cables, des barres; 

- des manettes; 

- dans des applications particulieres, des dispositifs 
de commande par pedale sans capot protecteur. 

4.4.2 Des dispositifs d’arret d’urgence doivent etre 
places a chaque poste de commande et en chaque 
endroit d’ou il peut etre necessaire de commander un 
arret d’urgence. Ils doivent etre disposes de man&e a 
etre facilement atteints et actionnes sans danger par 
l’operateur et par les autres personnes pouvant avoir 
besoin de les actionner. 

NOTE 7 II convient que les mesures prises pour eviter 
I’actionnement intempestif ne nuisent pas a I’accessibilite. 

4.4.3 Le dispositif d’arret d’urgence doit fonctionner 
suivant le principe de I’action mecanique positive (voir 
3.5 de I’ISO/TR 12100-2:1992). 

NOTE 8 Un dispositif d’arret d’urgence employant des 
contacts a manceuvre positive d’ouverture est un exemple 
d’application de ce principe. Selon la CEI 947-5-l :I 990 
(article 3, paragraphe 2.2), la manceuvre positive d’ouver- 
ture (d’un element de contact) consiste en la separation des 
contacts sous I’effet direct d’un mouvement de I’organe de 
commande transmis par I’intermediaire de pieces non elas- 
tiques (par exemple sans ressorts intermediaires). 

4.4.4 Une fois que I’ordre d’arret d’urgence a ete en- 
gendre au tours de I’actionnement du dispositif d’arret 
d’urgence, cet ordre doit etre maintenu par retenue 
mecanique (enclenchement) du mecanisme d’action- 
nement. L’ordre d’arret d’urgence doit etre maintenu 
jusqu’a ce que le dispositif d’arret d’urgence soit rear- 
me (debloque). II ne doit pas etre possible au dispositif 
d’arret d’urgence de s’enclencher sans engendrer 
d’ordre d’arret. 

En cas de defaillance du dispositif d’arret d’urgence 
(moyens de retenue mecanique compris), la genera- 
tion de I’ordre d’arret doit avoir prioriti! sur la retenue 
mecanique. 

4.4.5 Le rearmement (le deblocage) du dispositif 
d’arret d’urgence ne doit etre possible que par une ac- 
tion manuelle sur le dispositif d’arr& d’urgence lui- 
meme. 

Le rearmement du dispositif d’arret d’urgence ne doit 
pas, a lui seul, engendrer un ordre de remise en 
marche. 

II ne doit pas etre possible de remettre la machine en 
marche tant que tous les dispositifs d’arret d’urgence 
ayant btiz actionks n’ont pas et6 &arm&. 

4.4.6 L’organe de service du dispositif d’arret d’ur- 
gence doit etre de couleur rouge. La surface sit&e 
derriere I’organe de service, lorsqu’il en existe une et 
pour autant que ce soit praticable, doit etre de couleur 
jaune. Lorsqu’on utilise des cables, il peut &re utile 
d’ameliorer leur visibilite en y attachant des fanions. 

3 

iTeh STANDARD PREVIEW
(standards.iteh.ai)

ISO 13850:1996
https://standards.iteh.ai/catalog/standards/sist/3438fa52-f317-45a4-ba9c-

4fb608d3b875/iso-13850-1996



IS0 13850:1996(F) @ IS0 

Dans certaines circonstances, il peut etre utile de 
fournir, en plus, des plaques d’identification, sembla- 
bles a celle qui est representee a la figure 2. 

NOTE 9 Pour I’bquipement electrique, voir aussi 10.2.1 de 
la CEI 204-I :I 992. 

62 I 0 
Figure 2 - Plaque d’identification pour dispositifs 

d’arret d’urgence (symbole CEI 417-5638) 

4.5 Exigences supplhmentaires pour les 
cgbles utilish comme organes de service 

4.51 II faut prendre en consideration 

la fleche du cable necessaire pour engendrer le 
signal d’arret d’urgence; 

la fleche maximale possible; 

- I’espace libre minimal entre le cable et I’objet le 
plus proche; 

- la force qu’il est necessaire d’appliquer au cable 
pour actionner le dispositif d’arret d’urgence; 

- I’amelioration de la visibilite du cable pour les ope- 
rateurs (par exemple utilisation de fanions). 

4.52 Un ordre d’arret d’urgence doit etre engendre 
automatiquement en cas de rupture ou de decrochage 
du cable. Dans des applications exceptionnelles (par 
exemple dans les mines a ciel ouvert), il peut etre dif- 
ficile de satisfaire a cette exigence. En pareil cas, il 
peut etre necessaire d’appliquer des mesures de se- 
curite de substitution. 

4.5.3 II convient que les moyens de rearmement du 
dispositif d’arret d’urgence soient places de facon que 
toute la longueur du cable soit visible pour une per- 
sonne placee pres d’eux. 

Si cela n’est pas praticable, il convient que les instruc- 
tions pour I’utilisation prescrivent qu’apres un arret 
d’urgence et avant le rearmement, il y a lieu d’inspec- 
ter la machine sur toute la longueur du cable pour 
etablir la cause de I’ordre d’arret. 
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Annexe A 
(informative) 

Composants et Mments utilisb pour r6aliser la fonction d’arr&t d’urgence 

7 
Interface opkrateur-machine 

a 
: .- + 
2 

\a 
C 
C 

a .- + 
ii 
Q 

L 

Avertissements Dispositif s de 

lrisation et traitement 
anaLogique des informations 

distributeurs, 
variateurs de vitesse) 

ArtinnnPl lrs * .-. .-, . ..--. - 
(par exemple moteurs, v&ins) I i$i$/:i$ ’ ‘I’I’I’I’I c 

88, I,, 

I 
Moyens de deconnexion 

(par exempLe embrayages) ’ ‘1’1’1’1’, ’ ‘l’l’1’1’1 c (‘0 m I’S’ 

I Freins E 
’ ‘l’,‘l’l’I 0’8’ ’ ‘I’I’I’I’I ‘I’I’I’,‘,‘,‘, ’ ‘I’I’I’I’I g ;:;: 

I ‘l’l’l!l!I’l!l ’ ‘,‘,‘I’,‘, 1.1.1.1’.‘.‘-’ ‘l’l’1’1’1 a;::: 
~‘l’1’1’l’l’l’l’l’l’l’,‘l’l ~‘1’1’~‘~‘1’1’1’1’1’1’,‘1’, 5 ;:;: 
l’I’l’l’I’l’I’I’l’I’I’1’1’1 8’1’ 

- 

ilkments de transmission 
Elements de travail 

Protecteurs 

> 3 

1 Dispositif(s) d’arret d’urgence 

2 Partie du systeme de commande concue pour le traitement des ordres d’arret d’urgence 

3 Appareils de commutation de puissance (contacteurs, distributeurs, variateurs de vitesse), moyens de deconnexion 
(embrayages, etc.), et freins utilises pour accomplir la fonction d’art-et d’urgence, meme s’ils sont egalement utilises lors 
du fonctionnement normal de la machine 

(d’aprh I’annexe A de I’ISO/TR 12100-I) 
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