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ISOKEI 13818-2 : 1996/Cor.l:1997(F) 

NORME INTERNATIONALE 

RECOMMANDATION DU UIT.T 

TECHNOLOGIE§ DE L”INF’ORMATION - CODAGE GF:Ni?RIQUE 
DES IMAGES ANIMtiES ET DU SON ASSOCII?: DONNkES VIDkO 

RECTIFICATIF TECHNIQUE 1 

Introduction 

Chaque Mment de rectification est suivi d’une inform .ation explicative. 

Paragraphe 6.1.1.6 

Dans Z’avant-demier ah&a dza paragraphe &n-tete de skquence>>, remphcer /a phrase. 

Dans le flux binaire de donn6es video codees, la rkpktition d’un en-&e de sequence peut pr&der soit une image I soit 
une image P mais pas une image B. 

par ce qui suit: 

Dans le flux binaire de donkes vidko codees, la premik-e image qui suit un en-t&e de skquence ou un en-t2te de 
rkpktition de skquence doit etre soit une image I soit une image P mais pas une image B. 

Information explicative 

11 s’agit d’une omission rkdactionnelle. 
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2) Paragraphe 6.2.4 

Remplacer Ze tableau des structures syntaxiques de tranchepar le tableau suivant: 

I slice0 ( Nombre 
de bits MrGmonique 

I slice-start-code I 32 I bslbf I 

I if (vertical-size > 2800) I I I 

r slice-vertical_position-extension I uimsbf I 
if (<la structure sequence-scalable-extensions) est prhente dans lej7ux binaire>) ( I I I 

mifble-mode == ‘subdivision des donnkes’) 

priority breakpoint uimsbf 

I- - quantlser scale code I uimsbf I 
I--- if (nextbits == ‘1’) ( I I I 

i- while (nextbits == ‘1’) ( I I I 
extra-bit-slice /* avec la valeur ’ 1’ */ 1 uimsbf 

extra-information-slice 8 uimsbf 

extra-bit-slice /* avec la valeur ‘0’ */ 1 uimsbf 
\ 

Information explicative 

Dans certains reseaux qui n’ont pas une largeur de bande garantie, par exemple Ethernet ou les reseaux repartis a fibres 
optiques (FDDI), des salves d’erreurs importantes peuvent apparaitre de temps en temps. Si ces erreurs sont localisees 
dans une seule image, leur correction peut intervenir des reception de l’en-tete de la tranche immediatement suivante. 
Mais si les erreurs sont dispersees sur plusieurs images, leur correction peut prendre beaucoup de temps car le decodeur 
ne sait pas quels seront les parametres de decodage pour la prochaine tranche disponible. 

Si l’information d’en-tete est disponible a partir d’une couche de subdivision des donnees transmise separement ou a 
partir de l’application, la correction des erreurs peut etre considerablement acceleree si Yen-&e de tranche contient des 
informations qu’une application peut utiliser pour identifier l’image a laquelle la tranche appartient. La structure 
slicegicture-id fournit ces informations. 

3) Paragraphe 6.3.6 

Duns couleurs primaires, aprks le Tableau 6-7, remplacer: 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, le systeme considere que la chromaticite est celle qui correspond a une structure 
colour-primaries de valeur 1. 
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par ce qui suit: 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, la chromaticite est censee etre implicitement definie par l’application. 

Duns Caracteristiques de transfer& aprks le Tableau 6-8, remplacer. 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, le systeme consider-e que les caracteristiques de transfert sont celles qui correspondent a une 
structure transfer-characteristics de valeur 1. 

par ce qui suit: 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, les caracteristiques de transfert sont censees etre implicitement definies par l’application. 

Apr& Ze Tableau 6-9, remplacer: 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, le systeme considere que les coefficients matriciels sont ceux qui correspondent a une 
structure matrix-coefficients de valeur 1. 

par le texte et la Note qui suivent: 

Si la structure d’extension d’affichage de sequence nest pas presente dans le flux binaire ou si la structure de description 
de couleur a la valeur zero, les coefficients matriciels sont tenses etre implicitement definis par l’application. 

NOTE - Dans les applications qui peuvent avoir des signaux comportant plus d’une seule palette de couleurs primaires, 
plus d’un seul ensemble de caracteristiques de transfert et/au plus d’un seul ensemble de coefficients matriciels, il est recommande de 
transmettre une structure d’extension d’affichage de sequence avec mise a 1 de la structure colour description, puis de specifier les 
valeurs appropriees des parametres colorimetriques. 

Information explicative 

Dans les applications qui n’utilisent qu’un seul ensemble de couleurs primaires, de caracteristiques de transfert et de 
coefficients matriciels, il n’est pas necessaire que le codec transmette les parametres de description de couleur. La 
syntaxe actuelle donne les parametres de description de couleur par defaut, ce qui peut provoquer une interpretation 
erronee de nombreux flux binaires. 

La solution de ce probleme, qui concerne toutes les implementations existantes, sans introduire de nouveau probleme 
pour d’autres implementations, consiste a ne pas donner de definition par defaut et a laisser l’application definir les 
valeurs par defaut, comme decrit dans le present corrigendum. 

4) Paragraphe 6.3.10 

Duns la description de ZWment syntaxique frame pred frame - - - dct, remplacer: 

Elle doit avoir la valeur ‘1’ si la structure progressive frame a la valeur ‘1’. - 

par ce qui suit: 

Elle doit avoir la valeur ‘1’ si la structure progressive - sequence a la valeur ‘1’. 

Duns la description de I Wment syntaxique progressive - frame, remplacer les mots: 

0 la structure frame pred - frame dct doit avoir la valeur 1. - - 

par ce qui suit: 

0 si la structure progressive-sequence a la valeur ‘I’, la structure frame pred frame dct doit avoir la - - - 
valeur 1. 

Information explicative 

Le texte ci-dessous, extrait du document MPEG95/044, explique l’arriere-plan du present corrigendum: 

L’assertion <<frame pred frame dct doit avoir - - - 
susciter quelques problemes au moment d’editer 

la valeur ‘1’ si I a structure progressive-frame a la valeur I’D 
les flux binaires, comme le montre l’exemple sui vant: 

semble 
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Admettons que la sequence 1 se termine par une bi-trame a balayage entrelace dont la trame superieure arrive en 
premier, c’est-a-dire: 

progressive sequence=0 - 
picture structure=3 - 
progressive frame=0 - 
top-field-first=1 
repeat first field=0 - - 

tandis que la 
c’est-a-dire: 

sequence 2 commence par une bi-trame a balayage entrelace dont la trame inferieure arrive en premier, 

progressive sequence=0 - 
picture structure=3 - 
progressive frame=0 - 
top-field-first=0 
repeat first field=0 - - 

Pour associer ces deux sequences, il nous faut done une image <<raccord>> avec une repetition de la premiere trame, 
comme suit: 

progressive sequence=0 - 
picture structure=3 - 
progressive frame= 1 - 
top-field-first=1 
repeat first field= 1 - - 

Cette situation est d&rite graphiquement comme suit: 

IT g0 g2 2T 

1B gl 2B 

oti (lT,lB) est la derniere image de la sequence 1 et ou (2B,2T) est la premiere image de la sequence 2. La lettre <<g>> 
designe les 3 trames de l’image <<i-accord>>. Lors de la mise en forme du flux binaire, il est souvent necessaire d’inserer 
des images waccordw, non seulement pour satisfaire aux conditions de parite mais aussi pour introduire un retard 
permettant d’attendre le remplissage total du tampon video VBV. 

Theoriquement, il faudrait qu e les trames << g>> repetent la derniere trame de la sequence 1, c’est-a-dire que les 
g0 et gl soient chacun pi-edits Par 1 B tand is que l’element g2 serait une repetition de l’element go. 

elements 

11 apparait cependant que cela est impossible car la structure repeat first field ne peut avoir la valeur 1 que si - - 
progressive frame a egalement la valeur 1; et la prediction de trame n’est pas autorisee puisque la valeur 1 donnee a 
progressive:frame implique que frame pred frame dct=l . - - - 

Autrement dit, on obtiendra inevitablement un sautillement au passage de la sequence 1 a la sequence 2. 

A notre avis, la structure progressive-frame s’applique a l’image actuelle, dont la possibilite de codage satisfaisant par 
frame pred-frame-dct depend a la fois de la nature de cette image actuelle et de celle de l’image de reference. Le fait - 
que l’image actuelle soit a balayage progressif n’implique pas necessairement qu’elle puisse etre bien codee par 
frame pred frame dct=l . - - - 

Duns la d$nition de 1 ‘&ment intra vlc - - format, remplacer la rkfkrence <<7.2-l >> par << 7.2.1.1 B. 

5) Paragraphe 6.3.15 

Duns le paragraphe <<Extension de droit d’auteuw, remplacer: 

identifkateur de droit d’auteur (copyright identifier) - Cet entier de 8 bits identifie un organisme d’enregistrement 
designe par la Norme internationale ISO/CEI JTC l/SC 29. 

par ce qui suit: 

identificateur de droit d’auteur (copyright-identifier) - Entier code sur 8 bits qui est fourni par un Organisme 
d’enregistrement designe par l’ISO/CEI JTC l/SC 29. 
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Duns l’avant-dernier paragraphe, remplacer: 

Dans ce cas, la valeur du numero de droit d’auteur identifie exclusivement l’ouvrage beneficiant d’une protection par 
droit d’auteur marque par l’extension correspondante; elle est indiquee par l’organisme d’enregistrement designe par 
l’identificateur de droit d’auteur. 

par ce qui suit. 

Dans ce cas, la valeur du numero de droit d’auteur copyright number - 
les droits d’auteur indiques par l’extension y relative. 

Information explicative 

designe de man&e univoque l’ceuvre protegee par 

Le present corrigendum 
numero de copyright. 

vise a resoudre un malentendu concernant celui qui emet l’identificateur de droit d’auteur ou le 

6) Paragraphe 6.3.16 

Remplacer: 

fanion de tranche A codage intra (intra slice flag) - 
structures i ntra-slice et reserved-bits dans lkuxbinaire. 

par ce qui suit: 

Ce fanion doit etre mis a ’ 1’ pour indiquer la presence 

fanion d’extension de tranche (slice extension - - flag) - Ce fanion 
structures intra-slice, slice-picture-id-enable et slice-picture-id dans 

doit etre mis 
le flux binaire 

a ‘1’ pour indiquer la p resence des 

Remplacer igalement: 

bits rkserv& (reserved - bits) - Cette structure est un entier de 7 bits qui doit avoir la valeur zero, d’autres valeurs sont 
reservees. 

par ce qui suit. 

activation d’identificateur d’image de tranche (slice_picture id enable) - Ce fanion commande la semantique de 
l’identificateur slice picture id. Si la structure slice - - picture - id-enable est mise a ‘0’, l’identificateur slice - - picture id - - 
nest pas utilise par la presente Specification et doit avoir la valeur zero. Si la structure slice-picture-id-enable est mise 
a ‘l’, l’identificateur slice-picture-id peut avoir une valeur differente de zero. 

La structure slice picture id enable doit avoir la meme valeur dans toutes les tranches d’une image. La structure - 
slice-picture-id-enable peit etre omise du flux binaire (si l’on met a ‘0’ la valeur de l’element slice-extension-flag). 
Dans ce cas, on suppose qu’elle a la valeur zero. 

La structure slice-picture-id-enable n’est pas utilisee par le processus de decodage. 

identificateur d’image de tranche (slice_picture id) - Cet entier est code sur 6 bits. Si slice-picture-id-enable est mis - 
a ‘0’, l’identificateur slice-picture-id n’est pas utilise par la presente Specification et doit avoir la valeur zero. Si 
l’element slice picture - id enable est mis a ‘l’, l’identificateur slice - - picture - - id est defini par l’application et peut avoir 
une valeur quelconque, avec la contrainte qu’il doit avoir la meme valeur dans toutes les tranches d’une image. 

L’identificateur slice picture id nest pas utilise par le processus de decodage. 11 est destine a faciliter la correction 
d’importantes salves d’erreuri pour certains types d’application. Par exemple, l’application peut incrementer l’element 
slice-picture-id a chaque image transmise, de man&e qu’en cas d’importante salve d’erreurs, lorsque plusieurs tranches 
sont perdues, le decodeur puisse savoir si la tranche suivant l’erreur en salve appartient a l’image en tours ou a une autre 
image, ce qui peut etre le cas si au moins un en-tete d’image a ete perdu. 

Information explicative 

Voir le point 2) ci-dessus. 

7) Paragraphe 7.2.1 

Remplacer partout dc dct size par dct dc size par souci de cohkrence avec la syntaxe d&rite au 6.2.6. - - - - 

Remplacer partout dc dct differential par dct dc differential par souci de cohkrence avec la syntaxe d&rite au 6.2.6. - - - - 

Remplacer partout dc dct - pred par dct dc - pred par souci de cohkrence avec les changements pre’ckdents. - - 
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8) Article 8 

Remplacer I ‘alinka prkce’dant le Tableau 8-l: 

L’element profile and - - level-indication, qui fait partie de l’extension de sequences (sequence extension), indique le 
profil et le niveau auxquels le flux binaire est conforrne. La signification des elements binairesdans ce parametre est 
definie dans le Tableau 8-1. 

par ce qui suit: 

L’element profile and-level-indication, qui fait partie de l’extension de sequences (sequence extension), indique le 
profil et le nivei auxquels le flux binaire est conforme. Le bit de poids fort de cet &ment est appele <<bit 
d’echappement>>. Lorsque le bit d’echappement est mis a zero, le profil et le niveau sont deduits de l’element 
profile - and level indication conformement aux Tableaux 8- 1, 8-2 et 8-3. - - 

Information explicative 

Au tours de Etude relative a l’amendement du profil4:2:2, on a constate que les descriptions syntaxiques n’etaient pas 
alignees dans les Tableaux 8-1 et 8-4 concernant l’element profile-and-level-indication. I1 convient d’enoncer que: 

- si le bit d’echappement est a ‘O’, le profil et le niveau sont structures comme indique dans les 
Tableaux 8-1, 8-2 et 8-3; 

- si le bit d’echappement est a ‘I’, le profil et le niveau sont structures comme indique dans le Tableau 8-4. 

9) Paragraphe 8.3 

En bus du Tableau 8-8, remplacer la Note suivante: 

b) Cette restriction s’applique au vecteur de mouvement final qui a ete reconstruit. Dans le cas de vecteurs 
de mouvements pour prediction anticipee a double polarite, cette restriction s’applique avant l’execution 
de la normalisation, apres l’execution de la normalisation et apres l’adjonction du petit vecteur de 
mouvement differentiel. 

par Ie texte suivant: 

b) Cette restriction s’applique au vecteur cinetique final qui a ete reconstruit. Dans le cas de vecteurs 
cinetiques pour prediction anticipee a double polarite, cette restriction s’aPPliaue a toutes les valeurs 
suivantes: 

vector’[O] [0] [ l] 
((vector’[O] [0] [ l] * m[parity-ref) [parity_pred])//2) 
((vector’[O] [0] [ l] * m[parity-refl [parity_pred])//2) + e[parity-refl[ 
((vector’[O] [0] [ l] * m[parity-refl [parity_pred])//2) + dmvector[ l] 
((vector’[O] [0] [l] * m[parity-ref) [parity_pred])//2) + e[parity-refl[ 

parity-pred 

pari ty-pred ] + dmvector[ l] 

Information explicative 

Une ambiguite a ete relevee concernant la restriction d’etendue verticale des vecteurs cinetiques reconstruits finals, lors 
de l’utilisation de la prediction anticipee a double polarite. 

Dans le paragraphe 8.3, la Note situee en bas du Tableau 8-8 indique: 

b, Cette restriction s’applique au vecteur de mouvement final qui a ete reconstruit. Dans le cas de vecteurs 
de mouvements pour prediction anticipee a double polarite, cette restriction s’applique avant l’execution 
de la normalisation, apres l’execution de la normalisation et apres l’adjonction du petit vecteur de 
mouvement differentiel. 

Les vecteurs cinetiques de prediction anticipee a double PO1 arite finals sont 
specifiees dan s le 7.6.3.6. Dans ces equ ations, la coordonnee du vecteur tin etique 

calcules 
vertical 

conformement aux 
est calculee comme 

equations 
suit: 

vector’[r] [0] [ l] = ((vector’[O] [0] [ l] * m[parity-refl [parity_pred])//2) + e[parity-refl [parity-pred] + dmvector[ 11. 

Le terme <<e[parityrefl[parity-pred]>> est l’ajus 
trame superieure et de la trame inferieure. 

tement necessaire pour refleter le decalage vertical entre les lignes de la 
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Le probEme vient de l’ambigui’tk de l’expression <<avant l’exkution de la normalisation, aprks l’exkution de la 
normalisation et aprks l’adjonction du petit vecteur de mouvement diffkrentiel>>, qui suppose en fait 3 opkrations: 

a) la normalisation, c’est-h-dire l’opkation ((vector’[O] [0] [ 11 * m[parity-refl [parity_pred])//2); 

b) l’adjonction du terme e[parity-refj[parity-pred] (qui avait ktk oublid dans la Note dkrivant la restriction); 

c) l’adjonction du terme dmvector[ 11. 

L’ordre des opkrations n’est pas spkifik par la norme (seul compte le rgsultat). Les opkrations b) et c) peuvent en 
particulier &re exkutkes dans un ordre quelconque, et les termes e[parity-refl[parity-pred] et dmvector[ l] peuvent etre 
d’abord ajoutks l’un B l’autre avant d’ajouter le rksultat au vecteur normalis& 

10) Paragraphe Be5 

Remplacer la partie droite du Tableau B16par ce qui suit: 

Code h longueur fixe 

100000000000 

signed-level 

valeur r6serv6e 

I 100000000001 I -2047 I 
I 100000000010 I -2046 I 
I . . . . . . 

I 000000000000 I valeur interdite I 

I . . . I . . . 
I 0111 1111 1111 I +2047 I 

Information explicative 

On a fait observer que, dans la partie droite du Tableau B.16, l’entrke 4000 0000 0000~ correspondant au signed level - 
(niveau sign@ -2048 a &Z omise sans avoir jamais ktk explicitement interdite. 

Le present corrigendum r&out ce probkme et garantit que Mkment signed - level pourra toujours etre code avec le 
signe/la valeur tels que la valeur corresponde B un mot de 11 bits, ce qui &ite le risque d’incompatibilitk avec une 
quelconque implkmentation existante. 11 a et6 d&id6 que cette valeur serait <crkservee>> plut8t que <<interdite>>, ce dernier 
qualificatif etant habituellement utilise pour les valeurs qui pourraient provoquer une emulation du code de dkmarrage, 
ce qui n’est pas le cas ici. 

11) Paragraphe C.3.1 

AprLs la dkfinition de t(n), supprimer: . 

En ce qui concerne les bits qui prkkdent le premier code de dkclenchement d’image et qui suivent le dernier code de 
dklenchement d’image R(n) = R,,. 

et ajouter le texte suivant: 

Ambigui’tk au debut d’une sequence: 

L’ intervalle temporel t,, 1 - t, entre la suppression de deux images conskutives peut normalement &re extrait 
du flux binaire comme indique dans les articles C.9, C. 10, C. 11 et C.12. 
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