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Deutsche Fassung 
 

Abschnitt 5.3.1 

Die Verweisung auf "5.3.2 und 5.3.5" muss durch "5.3.2 bis 5.3.5" ersetzt werden. 

Abschnitt 5.5.2 

Die 2. Aufzählungsreihe muss wie folgt geschrieben werden: 

"Wird ein Ausgang für das Signal „Stillsetzen im Notfall“ zur Verfügung gestellt: 

 muss der Ausgang weiterhin in Funktion sein, wenn die Roboterenergie weggenommen wird; oder  

 falls der Ausgang bei abgeschalteter Roboterenergie nicht in Funktion, muss das Signal „Stillsetzen im 
Notfall“ ausgegeben werden.". 

Abschnitt 5.10.1 

Im 2. Satz muss die Verweisung auf "5.10.1 bis 5.10.5" durch "5.10.2 bis 5.10.6" ersetzt werden. 

Abschnitt 5.10.4 

Im 1. Abschnitt, 2. Satz muss die Verweisung auf "5.4 und 5.5.2" durch "5.4 und 5.5.3" ersetzt werden. 

Abschnitt 5.10.6 

Im 1. Abschnitt muss die Verweisung auf "5.10.5" durch "5.10.4" ersetzt werden. 

Abschnitt 6.3 

Die Aufzählungsgruppe muss mit "e" schließen, nicht mit "a". 
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Anhang C 
Ersetze Bild C.1 durch folgendes: 

 

Legende 
1 Position 1 4 EIN 7 loslassen 
2 Position 2 5 AUS 8 leicht drücken   
3 Position 3 6 drücken  9 stark drücken 
   
a Wird das Bedienteil voll in die Position 3 gedrückt, öffnen die Kontakte wieder. 
b Wenn das Betätigungsteil aus der Position 3 in die Position 1 zurückkehrt, müssen die Kontakte geöffnet 

bleiben, ohne die Funktion der Position 2 auszuführen. 

Bild 1 — Funktionskenngrößen einer dreistufigen Zustimmeinrichtung 
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