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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de
normalisation (comités membres de I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée
aux comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du
comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec
la Commission électrotechnique internationale (CEIl) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux regles données dans les Directives ISO/CEI,
Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur
publication comme Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des comités membres
votants.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire I'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.

L'ISO 5673-2 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 23, Tracteurs et matériels agricoles et forestiers,
sous-comité SC 4, Tracteurs.

Cette premiére édition de I''SO 5673-2, conjointement a I'lSO 5673-1, annule et remplace I''SO 5673:1993,
dont elle constitue une révision technique.

L'ISO 5673 comprend les parties suivantes; - présentées -sous- le' titre général Tracteurs et matériels
agricoles — Arbres de transmission a cardans de prise de force et arbre récepteur de la machine:

— Partie 1: Exigences générales de fabrication et de sécurité
— Partie 2: Spécifications relatives a I'utilisation des arbres de transmission a cardans de prise de force, et

position et dégagement de la ligne de transmission de prise de force et de l'arbre récepteur de la
machine pour différents systéemes d'attelage

iv © ISO 2005 — Tous droits réservés
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Tracteurs et matériels agricoles — Arbres de transmission a
cardans de prise de force et arbre récepteur de la machine —

Partie 2:

Spécifications relatives a l'utilisation des arbres de
transmission a cardans de prise de force, et position et
dégagement de la ligne de transmission de prise de force et de
I'arbre récepteur de la machine pour différents systémes
d'attelage

1 Domaine d'application

La présente partie de I'lSO 5673 fournit les modeles et les types d’application des arbres de transmission a
cardans de prise de force (p.d.f.)ypouriles, tracteurs et les”machines autemotrices utilisés en agriculture et
spécifie les dimensions relatives a I'arbre récepteur sur la machine (a.r.m.) et a sa zone de dégagement pour
une variété d’attelages. Elle a pour objet delprévoir un degagement approprié entre la ligne de transmission a
cardans de prise de force et les composants adjacents de l'instrument et du tracteur lorsque tous deux ont
des niveaux de puissance compatibles. L'objectif de_la présente norme n'est pas de servir de guide complet
pour la conception des lignes de transmission. Elle ne comprend, par exemple, aucune information relative a
la prévention des vibrations ‘exercées ‘sur-les lignes de transmission ni“aucune information relative au
dimensionnement d'un dispositif de limitation ‘de’ couple. Les combinaisons d'instruments avec tracteurs a
garde au sol élevée, tels que ceux opérant dans les cultures maraichéres sur pied ou les plantations de canne
a sucre, voire les tracteurs agricoles congus pour une garde au sol peu élevée, tels que les tracteurs utilisés
pour tondre le gazon ou entretenir le sol, et requérant un centre de gravité peu éleve, ne font pas l'objet de la
présente partie de I''SO 5673. Elle ne s’applique pas non plus aux instruments a la conception non
symétrique par nécessité en raison de leur fonction.

2 Reéférences normatives

Les documents de référence suivants sont indispensables pour I'application du présent document. Pour les
références datées, seule I'édition citée s'applique. Pour les références non datées, la derniére édition du
document de référence (y compris les éventuels amendements) s'applique.

ISO 500-3:2004, Tracteurs agricoles — Prises de force montées a l'arriere des types 1, 2 et 3 — Partie 3:
Dimensions principales de la prise de force et dimensions des cannelures, emplacement de la prise de force

ISO 730-1:1994, Tracteurs agricoles a roues — Afttelage trois points monté a l'arriere — Partie 1: Catégories
1,2, 3et4

ISO 6489-1:2001, Véhicules agricoles — Liaisons mécaniques entre véhicules remorqueurs et véhicules
remorqués — Partie 1: Dimensions des crochets d'attelage

ISO 6489-2:2002, Véhicules agricoles — Liaisons mécaniques entre véhicules remorqueurs et véhicules
remorqués — Partie 2: Spécifications relatives aux attelages de type chape de 40
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ISO 6489-3:2004, Véhicules agricoles — Liaisons mécaniques entre véhicules remorqueurs et véhicules
remorqués — Partie 3: Barre d'attelage du tracteur

ISO 6489-4:2004, Véhicules agricoles — Liaisons mécaniques entre véhicules remorqueurs et véhicules
remorqués — Partie 4: Dimensions des dispositifs d'attelage de type piton

ISO 24347:— 1), Véhicules agricoles — Liaisons mécaniques entre véhicules remorqueurs et véhicules
remorqués — Dimensions des dispositifs d'attelage de type a boule (80 mm)
3 Termes et définitions

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions donnés dans I'lSO 5673-1 s’appliquent.

4 Application et utilisation des arbres de transmission a cardans de prise de force

41 Modeéle A

Un arbre de transmission a cardans de prise de force modéle A avec deux joints de cardan, tel que
représenté a la Figure 1, compense les variations angulaires et longitudinales des arbres reliant la prise de
force et l'arbre récepteur de la machine. Les angles égaux des courbes en W et Z garantissent une
transmission uniforme du mouvement de rotation.

Figure 1 — Arbre de transmission a cardans de prise de force — Modéle A

4.2 Modeéle B

Un arbre de transmission a cardans de prise de force modéle B avec un joint de cardan homocinétique a
grand angle et un joint de cardan, tel que représenté a la Figure 2, compense les variations angulaires et
longitudinales des arbres reliant la prise de force et I'arbre récepteur de la machine. Les mouvements de
rotation sont transmis uniformément tant que le joint simple est aligné avec l'arbre de transmission ou que
I'écart angulaire entre eux est inférieur a 10°.

1) A publier.
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Figure 2 — Arbre de transmission a cardans de prise de force — Modéle B
4.3 Modéle C

Un arbre de transmission a cardans de prise de force modéle C avec deux joints de cardan homocinétiques a
grand angle, tel que représenté a la Figure 3, compense les variations angulaires et longitudinales des arbres
reliant la prise de force étllarbre recepteur/de<la ‘machine., Le Imouvement de rotation est transmis
uniformément méme en présence d’angles différents ou spatiaux.

Figure 3 — Arbre de transmission a cardans de prise de force — Modéle C

4.4 Longueur de ’arbre de transmission a cardans de prise de force

La longueur de I'arbre de transmission a cardans de prise de force doit étre choisie en fonction des longueurs
maximale et minimale extrémes attendues en cours de fonctionnement et de manceuvre.
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4.5 Attelage a angles égaux
Dans la géométrie d’'une ligne de transmission entre tracteur et instrument, il doit exister une distance égale

de la prise de force du tracteur a la broche de la barre d’attelage et de cette derniére a 'arbre récepteur de la
machine.

5 Position et dégagement de I'arbre récepteur de la machine pour différents
systémes d’attelage

5.1 Généralités

Le positionnement horizontal et vertical de I'arbre récepteur de I'instrument doit correspondre aux indications
des Figures 4 a 11 et des Tableaux 1 a 8. Pour la détermination de ces dimensions, la prise de force du
tracteur doit étre a I'emplacement spécifié dans I''SO 500-3.

Un accés facile pour I'entretien de I'arbre de transmission de prise de force, le graissage par exemple, doit
étre possible.

Les valeurs extrémes de 'emplacement et de la zone de dégagement de I'arbre récepteur de la machine pour
chaque catégorie, conformément aux Tableaux 1 a 8, ne doivent pas étre utilisées en méme temps.

5.2 Attelage par la barre d’attelage

5.2.1 Position de I’arbre récepteur de la'machine

Pour la détermination de ces dimensions, I'attelage par la barre d’attelage doit se situer aux emplacements
spécifiés dans I'|SO 6489-3. Les axes de la prise de force du tracteur et de I'arbre récepteur de la machine
doivent étre alignés dans le méme plan vertical.

Voir la Figure 4 et le Tableau 1.

4 © ISO 2005 — Tous droits réservés



ISO 5673-2:2005(F)

\

/72
1

e

Légende

1 arbre récepteur de la machine

Figure 4 — Attelage par la barre d’attelage

Tableau 1 —'Distances horizontales et verticales'pourlattelage'par la barre d’attelage

Puissance Attelage a angles égaux Attelage a angles non égaux®
de prise de Catédori
atégorie
r::[:::e d’attelage? h1 min h1 max | %1 max 11 +10 Wq | W2 h2 min h2 max | 41 max 12 maxC W1c WZC

kw mm mm mm mm ° ° mm mm mm mm ° °
jusqu’'a 28 0 200 250 25 400 0|0
jusqu’'a 48 1 220 350 25 400 0|0
jusqu'a 115 2 250 350 25 400 0|0

b 700 100 | 1000 30 5

jusqu’a 185 3 260 350 25 500 0|0
jusqu’a 275 4 280 400 25 500 0|0
jusqu’a 400 5 310 450 25 500 0|0

a8 Voir SO 6489-3.

b Pour assurer un dégagement entre la ligne de transmission et la chape de la barre d'attelage, pour /, supérieur a/,, la distance
relative a I'arbre récepteur de la machine au-dessus de la barre d’attelage doit augmenter de 5° au minimum I'angle par rapport a la
position /; et k.

¢ Pour prévenir toute vibration excessive au niveau de la ligne de transmission, des joints de cardan a grand angle peuvent se révéler
nécessaires ou I'axe de I'arbre récepteur de la machine peut devoir étre incliné afin d’étre aligné avec I'arbre de transmission a cardans
de prise de force.
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