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Avant-propos 

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de 
normalisation (comités membres de l'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée 
aux comités techniques de l'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du 
comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non 
gouvernementales, en liaison avec l'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec 
la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique. 

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux règles données dans les Directives ISO/CEI, 
Partie 2. 

La tâche principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes 
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur 
publication comme Normes internationales requiert l'approbation de 75 % au moins des comités membres 
votants. 

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l'objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait être tenue pour responsable de ne 
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. 

L'ISO 10265 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comité SC 1, 
Méthodes d'essais relatives aux performances des engins. 

Cette deuxième édition annule et remplace la première édition (ISO 10265:1998), qui a fait l'objet d'une 
révision technique. 
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Engins de terrassement — Engins à chenilles — Exigences 
de performance et modes opératoires d'essai des dispositifs 
de freinage 

1 Domaine d'application 

La présente Norme internationale spécifie les critères de performance minimale et les méthodes d'essai 
permettant une évaluation uniforme des dispositifs de freinage de service, de secours et de stationnement 
des engins à chenilles. 

Elle s'applique aux engins à chenilles automoteurs tels que définis dans l'ISO 6165 y compris les machines 
dérivées avec des chenilles caoutchouc, dont la vitesse de déplacement maximale est égale ou inférieure à 
20 km/h. La présente Norme internationale ne traite pas des engins entrant dans le cadre de l'ISO 17063 ni 
des engins à roues ou à chenilles équipés de surchenilles. Les engins à chenilles avec une vitesse de 
déplacement maximale supérieure à 20 km/h doivent se conformer à l'ISO 3450. 

NOTE Les systèmes de freinage des engins à chenilles utilisés en application souterraine minière pourraient être 
sujets à des réglementations régionales ou locales. 

2 Références normatives 

Les documents de référence suivants sont indispensables pour l'application du présent document. Pour les 
références datées, seule l'édition citée s'applique. Pour les références non datées, la dernière édition du 
document de référence s'applique (y compris les éventuels amendements). 

ISO 6014, Engins de terrassement — Détermination de la vitesse au sol 

ISO 6016, Engins de terrassement — Méthodes de mesure des masses des engins complets, de leurs 
équipements et de leurs organes constitutifs 

ISO 9248, Engins de terrassement — Unités pour exprimer les dimensions, les performances et les capacités, 
et exactitude de leur mesurage 

ISO 10266, Engins de terrassement — Détermination des pentes limites pour l'aptitude au fonctionnement 
des systèmes de fluides équipant les engins — Méthode d'essai statique 

ISO 10968, Engins de terrassement — Commandes de l'opérateur 

ISO 15998 1 ), Engins de terrassement — Systèmes de contrôle-commande utilisant des composants 
électroniques — Critères et essais de performances de sécurité fonctionnelle 

                                                      

1) À publier. 
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3 Termes et définitions 

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions suivants s'appliquent. 

3.1 Dispositifs de freinage 

3.1.1 
dispositif de freinage 
ensemble des composants dont l'action combinée a pour effet d'arrêter et/ou de maintenir l'engin immobile, y 
compris la ou les commandes, les systèmes d'actionnement des freins, le ou les freins et tous les éléments 
de transmission de la puissance 

3.1.2 
dispositif de freinage de service 
dispositif de freinage principal utilisé pour stopper l'engin et le maintenir immobile 

3.1.3 
dispositif de freinage de secours 
dispositif utilisé pour stopper l'engin dans le cas d'une défaillance quelconque du dispositif de freinage de 
service 

3.1.4 
dispositif de freinage de stationnement 
dispositif utilisé pour maintenir immobile un engin arrêté 

3.2 Composants du dispositif de freinage 

3.2.1 
commande 
composant actionné directement par l'opérateur pour transmettre une force, un signal de freinage ou une 
demande de freinage à transmettre au(x) frein(s) 

3.2.2 
dispositif d'actionnement des freins 
ensemble des composants placés entre la ou les commandes et le ou les freins et qui les relie 
fonctionnellement 

3.2.3 
frein 
composant qui applique directement une force s'opposant au mouvement de l'engin 

NOTE Les freins peuvent être, par exemple, à friction, électriques, dispositif générateur, hydrostatiques ou hydrauliques. 

3.3 
force de ralentissement 
force de ralentissement ou de maintien causée par l'actionnement du dispositif de freinage, combinée à la 
résistance au roulement mais excluant tout effet de freinage par le moteur (c'est-à-dire, freins du moteur, 
ralentisseurs, freins sur échappement) 

NOTE Dans la pratique cette force est mesurée sur une ligne reliant l'engin soumis à essai à un engin ou à un 
dispositif de traction ou d'ancrage. 

3.4 
composant commun 
composant remplissant une fonction dans deux ou plusieurs dispositifs de freinage 
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