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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de
normalisation (comités membres de I'ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée
aux comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du
comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'lSO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec
la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux régles données dans les Directives ISO/CEI,
Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur
publication comme Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des comités membres
votants.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire I'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.

L'ISO 22915-7 a été élaborée par le comite technique ISO/TC 110, Chariots de manutention, sous-comité
SC 2, Sécurité des chariots de manutentioncautomoteurs:

L'ISO 22915 comprend les parties suivantes, présentées sous le titre général Chariots de manutention —
Vérification de la stabilité:

— Partie 1: Généralités
— Partie 2: Chariots travaillant en porte-a-faux a méat
— Partie 3: Chariot a méat ou a fourche rétractable

— Partie 4: Chariot a fourche recouvrante, chariots préparateurs de commandes avec un poste de
l'opérateur ayant une hauteur de levée inférieure ou égale a 1 200 mm et chariots a double fourche

— Partie 5: Chariots a chargement latéral
— Partie 7: Chariots bidirectionnels et multidirectionnels

— Partie 8: Essai de stabilité supplémentaire pour les chariots travaillant dans des conditions de gerbage
spéciales avec le mat incliné en avant et la charge surélevée

— Partie 10: Essai de stabilité supplémentaire pour les chariots travaillant dans des conditions de gerbage
spéciales avec la charge décentrée latéralement par des dispositifs a moteur

— Partie 20: Essai de stabilité supplémentaire pour les chariots travaillant dans des conditions de gerbages
spéciales avec une charge déportée, déport par utilisation

— Partie 21: Chariots préparateurs de commandes avec un poste de l'opérateur élevable au-dessus de
1200 mm
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Les parties suivantes sont en cours d'élaboration:

— Partie 9: Chariots travaillant en porte-a-faux avec mat manutentionnant des conteneurs de 6 m (20 ft) de
long et plus

— Partie 11: Chariots de manutention a portée variable

— Partie 12: Chariots de manutention a portée variable manutentionnant des conteneurs de 6 m (20 ft) de
long et plus

— Partie 14: Chatriots tous terrains a portée variable
— Partie 15: Chatriots avec dispositif de direction articulé travaillant en porte-a-faux
— Partie 16: Chariots a conducteur accompagnant

— Partie 17: Transporteurs de charges et de personnel

© ISO 2009 — Tous droits réservés \Y
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Chariots de manutention — Vérification de la stabilité —

Partie 7:
Chariots bidirectionnels et multidirectionnels

1 Domaine d'application

La présente partie de I''SO 22915 spécifie les essais pour vérifier la stabilité des chariots bidirectionnels et
multidirectionnels a mat ou bras de fourche inclinables ou non.

Elle s'applique également aux chariots fonctionnant dans les mémes conditions lorsqu'ils sont munis
d'équipements de manutention de la charge.

2 Reéférences normatives

Les documents de référence suivants sont indispensables pour ['application du présent document. Pour les
références datées, seule I'édition(citée) slapplique. Pourdes références non datées, la derniére édition du
document de référence s'applique (y compris les éventuels amendements).

ISO 5053, Chariots de manutention automotéurs—-Terminologie

ISO 22915-1, Chariots de manutention foe Vérification de la 'stabilité — Partie 1: Généralités

3 Termes et définitions

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions donnés dans I'ISO 5053 et I''SO 22915-1
s'appliquent.

4 Conditions d'essai

4.1 Généralités

Voir SO 22915-1.
4.2 Position du chariot sur la plate-forme d'essai

4.21 Essieu porteur/directeur et essieu moteur-directeur

Les essieux porteurs/directeurs et moteurs-directeurs sont définis a la Figure 1.

© ISO 2009 — Tous droits réservés 1
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Figure 1 — Essieu porteur-directeur et moteur/directeur

4.2.2 Essais1a5b

Le chariot doit étre placé sur la plate-forme d'essai de ‘maniére que I'essieu moteur-directeur B-B et I'essieu
stabilisateur/porteur/directeur C-C soient parallélesia,l'axe d'articulation:X-Y de la plate-forme d'essai. Voir
Tableau 1.

4.2.3 Essais6a9

Le chariot doit étre placé sur la plate-fofme d'essai~de “maniere que la ligne M-N ou l'essieu
stabilisateur/porteur/directeur C-C soient parallele a l'axe d'articulation X-Y de la plate-forme d'essai. Voir
Tableau 1.

Le point M est défini comme suit:

a) pour les chariots comportant une roulette pivotante suspendue: le point M est la projection verticale sur la
plate-forme d'essai du point d'intersection entre I'axe de I'essieu moteur-directeur et le plan médian de la
roue motrice;

b) pour les chariots munis de roues motrices-directrices dans un chassis: le point M est la projection
verticale sur la plate-forme d'essai du point d'intersection entre I'essieu du chéassis articulé et I'axe
transversal de I'essieu articulé;

c) pour les chariots comportant une seule roue motrice (directrice): le point M est la projection verticale sur
la plate-forme d'essai du point d'intersection entre I'axe de I'essieu moteur (directeur) et le plan médian
de la roue directrice.

Comme indiqué dans le Tableau 1, le point N est défini comme étant le centre de la surface de contact entre
la plate-forme d'essai et la roue porteuse la plus proche de I'axe d'articulation X-Y, de la plate-forme d'essai.

2 © ISO 2009 — Tous droits réservés
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4.3 Positions du point repére

4.3.1 Généralités

L'essai 1 peut étre effectué avec la position horizontale du point repére de la charge, E, inchangée lorsqu'on
I'éléve de sa position basse comme montré a la Figure 2.

Avec la charge d'essai requise, amener le mat en position verticale. Elever & une hauteur approximative de
300 mm au-dessus de la plate-forme d'essai. La face avant de la partie verticale des bras de fourche étant
maintenue verticale, établir un point, E, comme indiqué aux Figures 2 a) et b), sur les bras de fourche ou sur
le tablier porte-fourche ayant une position fixe par rapport au centre de gravité de la charge d'essai. Ce point
E doit étre utilisé pour définir un point de repere, F, sur la plate-forme d'essai. Lorsque le mat est déployé, un
nouveau point, Fy, peut apparaitre sur la plate-forme d'essai comme indiqué aux Figures 2 c¢) et d). Ce
nouveau point peut étre ramené a la position initiale de F comme indiqué aux Figures 2 e) et f).

Pour les chariots & mat inclinable, les écarts dans le positionnement de F, peuvent étre corrigés en faisant
varier l'inclinaison du mat, dans les limites permises par la conception du chariot, voir Figures 2 a), c) et e).

Pour les chariots & mét non inclinable, le positionnement du point F4, est sujet & des exigences régionales.

4.3.2 Exigences régionales pour les chariots a mat non inclinable

4.3.21 Amérique du Nord et Australie

La position de F4 ne doit pas |étre‘carrigéey Seule la\correction effectuée par variation de l'inclinaison du méat
est autorisée.

4.3.2.2 Toutes les autres régions

Des ajustements suriles/bras:de ifourches ouasurdestablier.porte-fourche: ow-leur rétraction (si elles sont
possibles) ou la rentrée du méat peuvent étre(utilisees pour/corriger les changements de position du point F,
dans les limites permises par la conception du chariot, voir Figures 2 b), d) et f).

4.4 Hauteur de levée pour les essais simulant le roulage

Pour les essais simulant le roulage (Essais 5, 6 et 7), la face supérieure des bras de fourche, mesurée au
talon du bras de fourche doit étre placée a une distance au-dessus de la plate-forme d'essai de 300 mm pour
les chariots de capacité nominale inférieure ou égale a 10t et de 500 mm pour les chariots de capacité
nominale supérieure a 10 t.

© ISO 2009 — Tous droits réservés 3
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Chariot a mat rétractable Chariot a mat non rétractable

Figure 2 — Positions du point de repére

5 Vérification de la stabilité

La stabilité du chariot doit étre vérifiée conformément au Tableau 1.

4 © ISO 2009 — Tous droits réservés



2009(F)

ISO 22915-7

"U/W>| US ‘epIA B JoLBYD NP 8jewIXew abejnos ep essa)A B|1s8 4

abe|noJ 1nod nduod 1s8 apIA e JoLieyd 9| 9||anbe| unod ‘ebejuasinod us aswdxa ‘sjewixew ajuad e| 1so 1
ay|iqe)s
X X X X X X X alpuiow
ap uonisod
(p eanBi4 a10n) | (g @Bl JIOR) %S'e 640006 < om“__ﬁuww
Xew 9 ‘Xew 9 (1¢* 4 ]
%8 %9 % 8l %0 % U504y % 1 % 11 % 11 sun unod
. . ‘ awuoy-a)eld
% (a1°14G1L) | % (4651 +1G'0+GL) % BY000S> o' op ovoy
(eynpai (e1npas (enpai (eynpai (ennpgd (ennpau (ennpau SIBWIXEW
Jej 90 opiso | e} 8098pise | e} 8o op 1so Jie) 90 ap s X jJie) 90 ap1se Jie) 80 9p 1so Jie} 80 9p 1so co_w_mc_ ou
aylqe)s e| 1s) X [euliqess el 1s) X| dMiqels .| 1s) X | auiiqess e| 1s) X amjiqels eyIs)X | sulqess el 1s) X | suliqess ey 1s) X 1UISUl e np uonisod
X X X X ElzRIEYN
X X X X X X X X ERENEN anapiod
$ysodsip
X anpus)g np uonisod
X ¥ % abejnoy 29M9)
X X X X X X slewWIxe|y p Insjney
X X X X X sueg ebieyo
op aJjuad
X X X X 00Ny ne abieyn
abeyooiooe
X X X X X X J/obeqien JusWaUUOOUO)
ap apoN
X X X abe|noy
X X X X lesglen lesso,|
X X X X X [eupnybuo P uondd.NQ
6 less3 g less3 1 1ess3 9 less3 G less3 { lessg ¢ 1ess3 Zless3 | less3 1BSS9,p SaINI)

2M|Iqe}S B] 9p UOKREILLIIA — | Neajqe]

© ISO 2009 — Tous droits réservés



	ﬁU�°¤Q¨S�öƒ�oO˘�-÷tˆ•Ào´�ı’Ùò‚dÏîüá[Êµ‰Y�9â”Â”�*Å¸Š?pgåˆY‘…�Š@�_2ÀÁ�Æ—Uµ

