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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes nationaux de
normalisation (comités membres de I'1SO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée
aux comités techniques de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le droit de faire partie du
comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales, gouvernementales et non
gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO collabore étroitement avec

la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux regles données dans les Directives ISO/CEI,
Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de Normes
internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour vote. Leur
publication comme Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des comités membres
votants.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire I'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable de ne
pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.

L'ISO 8811 a été élaborée par le comité technique ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-comité SC 4,
Nomenclature commerciale, classificationret performances:

Cette deuxiéme édition annule et remplace la premiére édition (ISO 8811:2000) qui fait 'objet d'une révision
technique.

© 1SO 2008 — Tous droits réservés \
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PROJET DE NORME INTERNATIONALE ISO/DIS 8811

Engins de terrassement — Engins de compactage —
Terminologie et spécifications commerciales

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale établit la terminologie et les spécifications commerciales des engins de
compactage (compacteurs et compacteurs de remblais et de déchets) définis dans I''SO 6165 et de leurs
équipements et accessoires. Elle identifie les différents types d'engins et, outre leur nomenclature, les
symboles a utiliser pour représenter leurs dimensions et celles de leurs accessoires.

NOTE L’'ISO 195, Machines et matériels pour la construction des béatiments, normalise la terminologie et les
spécifications commerciales des plaques vibrantes guidées a la main (ISO 19433) et des pilonneuses vibrantes (a
percussion) guidées a la main (1ISO 19452).

2 Reférences normatives

Les documents de référence suivants sont indispensables pour T'application du présent document. Pour les
références datées, seule I'édition/citée) slapplique. Pources références non datées, la derniére édition du
document de référence s'applique (y compris les éventuels amendements).

ISO 6014, Engins de terrassement — Détermination de la vitesse au sol

ISO 6016, Engins de terrassement — Méthodes'de mesure des masses des engins complets, de leurs
équipements et de leurs organes constitutifs

ISO 6165, Engins de terrassement — Principaux types — Identification et termes et définitions
ISO 6746-1, Engins de terrassement — Définitions des dimensions et des codes — Partie 1: engin de base

ISO 6746-2, Engins de terrassement — Définitions des dimensions et des codes — Partie 2: équipements et
accessoires

ISO 9249, Engins de terrassement — Code d'essai des moteurs — Puissance nette

ISO 3450, Engins de terrassement — Dispositifs de freinage des engins sur roues équipés de pneumatiques
— Exigences relatives aux dispositifs et a leurs performances, et méthodes d'essais

ISO 17063, Engins de terrassement — Dispositifs de freinage des engins a conducteur accompagnant —
Exigences de performance et de modes opératoires d'essai
3 Termes et définitions

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions donnés dans I'I'SO 6016, I'lSO 6165 ainsi que
les suivants s'appliquent.

3.1 Généralités

NOTE Les numéros de termes 3.1.1 a 3.1.7 sont laissés libres.

© 1SO 2008 — Tous droits réservés 1
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3.1.8

lest

poids amovible ajouté a l'engin de base ou a I'équipement selon les spécifications du fabricant pour
augmenter les performances de I'engin en matiere de stabilité, de traction ou de compactage par exemple

[ISO/DIS 6016]

NOTE Du lest peut étre ajouté sous forme de poids sur les roues, les chassis ou les essieux, de pneus remplis de
liquide, ou de compartiments remplis d'eau, de sable ou de ferraille.

3.2 Masses et vibrations

NOTE Les numéros de termes 3.2.1 & 3.2.3 ainsi que 3.2.5, 3.2.6 et 3.2.8 sont laissés libres.

3.2.1 Répartition des charges par essieu des engins aroues

3.24.1
charge par essieu (masse)
masse sur chaque essieu a la masse en service

[ISO/DIS 6016]

3.24.2
charge maximale par essieu (masse)
masse maximale autorisée sur chaque essieu selan-les spécifications-du-canstructeur

[ISO/DIS 6016]

3.243
charge par essieu
produit de la charge (masse).par/essieu(vair. 3/2:4/1) panl’accélération-duea la'pesanteur

3.24.4
charge maximale par essieu
charge maximale admissible sur chaque essieu spécifiée par le fabricant

3.2.7

masse vibrante

masse du cylindre vibrant a laquelle s’ajoute la masse de toutes les autres piéces qui lui sont liées de fagon
rigide

3.2.9
fréguence
nombre de cycles par seconde

NOTE La fréquence s’exprime en hertz (Hz).

3.2.10

moment de I'excentrique (de la masse excentrée)

produit de la masse excentrée par son rayon d'excentration

NOTE Le moment de I'excentrique s’exprime en kilogrammes métres (kg-m).
3.2.10.1

masse excentrée
masse écartée de son axe de rotation de maniére a provoquer des vibrations

2 © 1SO 2008 — Tous droits réservés
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3.2.10.2
rayon d’excentrique
distance entre la masse excentrée (3.2.10.1) et I'axe de rotation de celle-ci

3.2.11
force centrifuge
produit du moment de I'excentrique (masse excentrée) (3.2.10) par le carré de la vitesse de rotation angulaire

NOTE1 La force centrifuge s’exprime en newtons (N). Il est permis d’exprimer cette valeur divisée par 100 en
kilonewtons (kN).

NOTE 2  La vitesse de rotation angulaire s’exprime en radians par seconde (rad/s).

3.2.12
amplitude nominale
produit du moment de I'excentrique par 1000, divisé par la masse des parties en vibration (3.2.4)

NOTE L'amplitude nominale s’exprime en millimetres (mm).

3.3 Charge linéique et pression au sol

3.3.1

masse linéique

(cylindres a bandage lisse) charge totale exercée au sol par le cylindre, avec ou sans lest, divisée par la
longueur de la génératrice du cylindre

NOTE La charge linéique s’exprime en kilogrammes par centimetre.

3.3.2

charge linéique (force)

< cylindres a bandage lisse > partie de la masse en service exercée au sol par un cylindre donné (avec ou
sans lest) multipliée par l'accéleration due ‘a la pesanteur et divisée par la longueur de la génératrice du
cylindre en centimeétres

NOTE La charge linéique (force statique) s’exprime en newtons par centimétre (N/cm).

3.3.3

charge linéique dynamique (force)

somme de la charge linéique (force statique — 3.3.2) et de la partie de la force centrifuge (multipliée par 1000
pour pouvoir étre exprimée en newtons) exercée au sol par le cylindre correspondant et divisée par la
longueur de la génératrice du cylindre en centimétres

NOTE La charge linéique dynamique — force — s’exprime en newtons par centimetre (N/cm).

3.34

pression théorique au sol

<pneumatiques> rapport de la charge — force — exercée par I'engin, avec ou sans lest, a la surface totale de
contact mesurée sur un sol dur et de niveau

NOTE La pression théorique au sol s’exprime en kilopascals (kPa) et ses valeurs peuvent étre représentées sous
forme de graphique donnant la relation entre la pression théorique au sol et la charge — force — s’exercant par roue, la
pression de gonflage des pneumatiques et la surface de contact.

4 Engins de base

NOTE Les informations sur les parameétres des engins de base sont fournies sur les figures de référence.

© 1SO 2008 — Tous droits réservés 3
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4.1 Types de compacteurs

Les engins de compactage (compacteurs et compacteurs de remblais et de déchets) sont classés en fonction

des attributs techniques suivants:

4.1.1 Type detravaux de compactage

4.1.1.1 Compacteurs statiques

4.1.1.2 Compacteurs vibrants (dynamiques)
4.1.1.3 Compacteurs mixtes vibrants et statiques
4.1.2 Type de cylindre de compactage
4.1.2.1 Pneumatiques

4.1.2.2 Cylindre métallique (acier)

4.1.2.2.1 Cylindre lisse

4.1.2.2.2 Cylindre a pieds de mouton/
4.1.2.2.3 Cylindre a couteaux

4.1.2.2.4 Cylindre polygonal

4.1.2.3 Compacteur mixte(Compacteur a cylindrermétallique et-roues la‘pneumatiques)

4.1.3 Nombre de cylindres

4.1.3.1 Type monocylindre

4.1.3.2 Typetandem (compacteurs tandem)
4.1.3.3 Typetricycle

4.1.3.4 Type quadriroues

NOTE Les compacteurs de remblais et de déchets sont généralement des compacteurs quadriroues.

© 1SO 2008 — Tous droits réservés
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4.1.3.5 Nombre de pneumatiques (pour les compacteurs a pneumatiques)

4.1.4 Type de déplacement

4.1.4.1 Compacteurs tractés

4.1.4.2 Compacteurs automoteurs a conducteur accompagnant

4.1.4.2.1 Compacteurs automoteurs a conducteur accompagnant monocylindre

4.1.4.2.2 Compacteurs automoteurs a conducteur accompagnant a deux cylindres (tandem)
4.1.4.3 Compacteurs automoteurs télécommandés

4.1.4.4 Compacteurs automoteurs a conducteur porté

414411 Type de traction

41.4.4.1.2 Cylindre moteur (a I’avant, a I’arriére ou les deux)

41.44.13 Bandage en caoutchouc (utilisés avec un cylindre métallique unique pour le
compactage)

41.44.1.4 Pneumatique moteur (pour les compacteurs a pneumatiques ou les compacteurs
mixtes)

41.44.15 Chéssis a chenilles (utilisés;avec;unimonocylindre métallique pour le compactage)

41.4.4.1.6 Type de direction

41.4.4.1.7 Chaéssis rigide — cylindre directeur sur cadre articulé a pivotement vertical — avant ou
arriere
4.1.4.4.1.8 Pivotement des cylindres (chassis rigide - cylindre directeur sur cadre articulé a

pivotement vertical — avant et arriére)

414419 Chéssis articulé

4.1.4.4.1.10 Chassis articulé a direction par articulation de cylindre décalée
4144111 Direction par ripage

41.4.4.1.12 Cylindre fendu

NOTE L'utilisation de cylindres fendus (droite/gauche) constitue une assistance a la direction.

4.2 Classification commerciale type des compacteurs

Les compacteurs et les compacteurs de remblais et de déchets sont habituellement classés d'un point de vue
commercial en fonction d’'une combinaison des principaux attributs techniques spécifiés en 4.1.

© 1SO 2008 — Tous droits réservés 5
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4.2.1 Compacteurs a conducteur porté
4.2.1.1.1 Compacteur statique (cylindre en acier) (compacteur a bandage lisse)

421.1.1.1 Compacteur tricycle statique a chéssis rigide et cylindre directeur sur cadre articulé a
pivotement vertical — avant ou arriére

Voir Figure 1.

Figure 1 — Compacteur tandem ou tricycle statique a chassis rigide et cylindre directeur sur cadre
articulé a pivotement vertical

4.2.1.1.2 Compacteur tricycle statique sur cadre articulé

O ==

Figure 2 — Compacteur tricycle statique ou dynamique), sur cadre articulé (vibrant

Voir Figure 2.

4.2.1.1.3 Compacteur tandem statique sur cadre articulé
4.2.1.1.4 Compacteur de remblais et de déchets quadriroues statique sur cadre articulé
4.2.1.2 Compacteur (dynamique) vibrant

4.2.1.2.1 Compacteur dynamique (vibrant) a un cylindre et deux roues a bandages sur cadre articulé

Voir Figure 3.

6 © 1SO 2008 — Tous droits réservés
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