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Avant-propos 

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une federation mondiale 
d’organismes nationaux de normalisation (comites membres de I’ISO): L’elaboration 
des Normes internationales est confide aux comites techniques de I’ISO. Chaque 
comite membre interesse par une etude a le droit de faire partie du comite technique 
correspondant. Les organisations internationales, gouvernementales et non gouverne- 
mentales, en liaison avec I’ISO, participent egalement aux travaux. 

Les projets de Normes internationales adopt& par les comites techniques sont soumis 
aux comites membres pour approbation, avant leur acceptation comme Normes inter- 
nationales par le Conseil de I’ISO. 

La Norme internationale 
Machines-outis. 

IS0 447 a et6 elaboree par le comite technique ISO/TC 39, 

La premiere edition (IS0 4474973) avait et6 approuvee par les comites membres des 
pays suivants : 

Allemagne, R. F. 
Autriche 
Belgique 
Co&e, Rep. de 
Danemark 
igypte, Rep. arabe d’ 
Espagne 
Finlande 

France Pologne 
Grece Royaume-Uni 
Hongrie Suede 
lnde Suisse 
ltalie Tchecoslovaquie 
Japon URSS 
Nouvelle-Zelande USA 
Pays- Bas Yougoslavie 

Les comites 
niques : 

membres des pays suivants l’avaient desapprouvee pour des raisons tech- 

Afrique du Sud, Rep. d’ 
Philippines 

Cette deuxieme edition, qui annule et remplace I’ISO 4474973, incorpore le projet 
d’Amendement 1, qui a et6 soumis aux comites membres en janvier 1983 et qui a et6 
approuve par les comites membres des pays suivants : 

Afrique du Sud, Rep. d’ France Royaume-Uni 
Allemagne, R. F. Hongrie Suede 
Belgique lnde Suisse 
Bresil ltalie Tchecoslovaquie 
Coree, Rep. de Mexique URSS 
Coree, Rep. dem. p. de Pologne USA 
Espagne Roumanie 

Aucun comite membre ne I’a desapprouve. 

0 Organisation internationale de normalisation, 1984 

Imprim en Suisse 
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NORME INTERNATIONALE IS0 4474984 (F) 

Machines-outils - Sens de manoeuvre des organes 
de commande 

1 Objet et domaine d’application 

La presente Norme internationale prescrit les regles concernant 
le sens de manoeuvre des organes de commande destines a 
provoquer le mouvement des organes commandes des 
machines-outils, dans I’un ou l’autre de deux sens opposes. 

Est exclue de son domaine d’application, la commande des 
organes qui tournent continuellement dans le meme sens pen- 
dant I’utilisation normale de la machine (telle que la commande 
des moteurs electriques). 

2 RGgles g&hales 

Si pour des raisons precises, les regles suivantes ne peuvent 
etre appliquees, le sens de manceuvre de I’organe de com- 
mande et les sens de deplacement correspondants de I’organe 
command6 doivent etre indiques sur la plaque de la machine. 

2.1 Commande par levier 

Disposer le levier de facon que 

- pour la commande d’un mouvement rectiligne, la ligne 
joignant les positions extremes de la poignee, de part et 
d’autre de la position neutre, soit sensiblement parallele au 
sens de deplacement de I’organe commande; 

- pour la commande d’un mouvement circulaire, le plan 
de rotation du bras de levier soit parallele a celui de I’organe 
commande. 

Dans les deux cas, la manceuvre du levier doit provoquer un 
deplacement de meme sens de I’organe command& 

Cette regle est valable aussi bien pour la commande de mouve- 
ments realises manuellement (figure 1) que pour la mise en 
route de mouvements automatiques (figures 2 et 3). 

/-- // --A. / 
/’ 

-\ 
1’ \ 

~ 

1’ \ \ 

Figure 1 

Figure 2 

Figure 3 

2.2 Commande par boutons 

2.2.1 Commande fixe 

La ligne de boutons doit etre parallele au deplacement de 
I’organe command& et la manceuvre du bouton de droite, ou 
du bouton le plus Bloigne, ou du bouton superieur, doit provo- 
quer respectivement un d&placement vers la droite, ou en 
s’eloignant, ou vers le haut (pour un operateur place dans la 
position de manceuvre). 
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IS0 4474984 (F) 

Cette regle est applicable aussi bien pour la commande d’un 
organe a deplacement rectiligne (figure 4) que pour celle d’un 
organe a deplacement circulaire, mais ne considerant, dans ce 
dernier cas, que la direction generale du deplacement de la par- 
tie peripherique de I’organe command6 la plus rapprochee de la 
ligne des boutons (figure 5). 

2.2.2 

Figure 7 

Figure 4 
Figure 8 

Figure 5 

Commande mobile (par exemple, pendentif 1 

Les dispositions de 2.2.1 restent applicables, mais il convient de 
representer sur le tableau de commande la silhouette de la 
machine complete pour lever I’ambiguite du sens des mouve- 
ments lorsque la commande tourne de WOO. 

23 . Commande par volants 

La rotation du volant dans le sens de l’horloge (pour un opera- 
teur faisant face au bout d’arbre sur lequel est month le volant) 
doit provoquer, pour I’organe command6 

- soit un deplacement rectiligne vers la droite, ou en 
s’eloignant, ou vers le haut (pour un observateur regardant 
dans une direction parallele a celle du regard d’un operateur 
place dans la position de manceuvre, si I’axe du volant est 
vertical, ou faisant face au bout d’arbre du volant, s’il est 
horizontal 1; 

Figure 6 

- soit une rotation dans le sens d’horloge (pour un obser- 
vateur faisant face a la broche ou au bout d’arbre sur lequel 
est month I’organe commande); 

- soit 
drins). 

un deplacement vers le centre (serrage de man- 

Figure 9 

Figure 10 

3 Modalitb particulikes 

3.1 Si I’orientation (verticale vers le haut ou vers le bas, hori- 
zontale vers la gauche ou vers la droite, ou horizontale en s’eloi- 
gnant ou en se rapprochant) du mouvement de I’organe com- 
mande ‘peut varier au moyen d’un dispositif de preselection 
independant de I’organe de commande consider& les regles 
ci-dessus s’appliquent a celle des directions la plus frequem- 
ment utilisee. 

3.2 Si le meme levier est utilise a la fois pour la mise en route 
du mouvement de coupe et du mouvement d’avance de I’outil, 
les regles ci-dessus s’appliquent au mouvement d’avance. 
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