
Ce document constitue un extrait de 1'1S0 1101, approprié 3 un emploi 
quotidien dans la pratique. 

Les tolérances de forme délimitent les déviations d'un élément individuel 
de sa forme géométrique idéale. 

Les tolérances d'orientation. oosition et battement délimitent les dévia- 

La tolérance géométrique se.rapporte toujours à la totalité de l'élément 
tolérancé, sauf autres spécifications, par exemple : 0,02/50 signifie 
qu'une tolérance de 0.02 est permise pour la longueur 50 placée à 

Si une tolérance géométrique s'applique à l'axe ou un plan médian, la 
ligne de repère est terminée par une fléche aboutissant dans le prolonge- 
ment de la ligne de cote (figure 4). 

quel endroit de I'é1ément tolérancé. 
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mentS. Par rapport à une fonctionnelle, un ou plusieurs Si une tolérance géométrique s'applique à la li ne ou a la surface elle- 
même, la ligne de repère terminée par une f i c h e  aboutissant sur ie 
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être nécessaire d'indiquer des tolérances de forme pour les éléments de 
référence. 

Ligne de repère 
Flèche 
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La même méthode d'indication est utilisée pour le triangle de référence 

Lettre de référence Cote Appliqué à Appliqué à la 
Triangle de @ théoriquement t'axe ou au ligne ou à ia 
Élément de référence exacte plan médian surface 

Figure 3 
Symbole de la 
caractéristique à 
tolérancer Figure 2 Figure 1 

Référence partielle Figure 4 Figure 5 

Valeurs en millimètre: Figure 7 @ ~~~~~ Figure ô B  (voir IS0 5459) 
État au maximum 

Figure 8 de matière 

Symboles e t  caractér ist iques A to lérancer 
Exemples d ' indicat ion et  d ' interprétat ion 

Zone de tolérance Interprétation Indication sur le dessin 
L'axe du cylindre relié au cadre de la tolérance doit être 
compris dans une zone cylindrique de 0.08 de diamètre. Rect i tude - 

0 Pianéité 

0 Circular i té 

La surface doit être comprise entre deux plans parallèles 
distants de 0.08. 

Le pourtour de chaque section droite doit être compris 
mtre deux cercles coplanaires concentriques distants 
de0.1. 

La surface considérée doit être comprise entre deux 
cylindres coaxiaux distants de O, 1. 

Dans chaque section parallèle au plan de la projection, 
le profil considéré doit être compris entre deux lignes 
enveloppes des cercles de diamètre 0.04 dont les cen- 
tres sont situés sur une ligne ayant le profil géométrique 
correct. 

A Forme d'une l igne 
quelconque 

Forme d'une sur face 
quelconque 

La surface considérée doit être comprise entre deux sur- 
faces enveloppes des sphères de diamètre 0.02 dont les 
centres sont situés sur une surface ayant la forme géo- 
métrique correcte. 

sphere 0 t J 

L'axe tolérancé doit être compris dans une zone cylin- 
drique de diamètre 0.03, parallèle à l'axe de référence A 
(droite de référence). 

Paral lél isme 
d'une ligne (axe) par rapport 
à une droite de référence Q 

L'axe du cylindre relié au cadre de tolérance doit être 
compris entre deux plans parallèles distants de 0.1 et 
perpendiculaires à la surface de référence. 

Perpendiculari té 
d'une ligne (axe) par rapport 
à une surface de référence 

L'axe du trou doit être compris entre deux plans parallè- 
les distants de 0.08 et inclinés de 60" par rapport à la 
surface A (surface de référence). 

Incl inaison 
dune ligne (axe) par rapport 
à une surface de référence 

L 

L'axe du trou doit être compris dans une zone cylindri- 
que de diamètre 0.08 dont l'axe est dans la position 
théoriquement exacte de la ligne considérée par rapport 
aux surfaces A et B (plans de référence). + Localisation 

d'une ligne 

L'axe du cylindre dont la cote est reliée au cadrede tolé- 
rance doit être compris dans une zone cylindrique de 
diamètre 0.08 coaxiale à l'axe de référence A-B Coaxialité %--- Le plan médian de la rainure doit être compris entre 
deux plans parallèles distants de 0.08 et disposés symé- 
triquement au plan médian par rapport à l'élément de 
référence A. 

Symét r i e  
d'un plan médian -I 

Le battement radial ne doit pas dépasser 0.1 dans cha- 
que plan de mesurage pendant une révolution complète 
autour de l'axe de référence A-B. Ba t temen t  c i rculaire 

radial 

I- L/ O 1  A - 6  e Le battement total radial ne doit pas dépasser 0.1 en 
chaque point de la surface spécifiée durant plusieurs 
révolutions autour de l'axe de référence A-B, et avec un 
mouvement axial relatif entre la pièce et l'instrument de 
mesurage. Le mouvement doit être guidé le long d'une 
ligne de contour de forme théoriquement parfaite, étant 
?n position correcte par rapport à l'axe de référence. 
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