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Avant-propos

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d’organismes 
nationaux de normalisation (comités membres de l’ISO). L’élaboration des Normes internationales est 
en général confiée aux comités techniques de l’ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude 
a le droit de faire partie du comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, 
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec l’ISO participent également aux travaux. 
L’ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEI) en ce qui concerne 
la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées à sa mise à jour sont 
décrites dans les Directives ISO/CEI, Partie 1. Il convient, en particulier de prendre note des différents 
critères d’approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent  document a été 
rédigé conformément aux règles de rédaction données dans les Directives ISO/CEI, Partie 2, www.iso.
org/directives.

L’attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l’objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L’ISO ne saurait être tenue pour responsable 
de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails concernant les 
références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés lors de l’élaboration 
du document sont indiqués dans l’Introduction et/ou sur la liste ISO des déclarations de brevets reçues, 
www.iso.org/patents.

Les éventuelles appellations commerciales utilisées dans le présent document sont données pour 
information à l’intention des utilisateurs et ne constituent pas une approbation ou une recommandation.

Le comité chargé de l’élaboration du présent document est l’ISO/TC 172, Optique et photonique, sous-
comité SC 1, Normes fondamentales.
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Optique et photonique — Préparation des dessins pour 
éléments et systèmes optiques — 

Partie 12: 
Surfaces asphériques

AMENDEMENT 1

Page iv, Avant-propos

Dans la liste des titres des parties de l’ISO 10110, mettre à jour le titre de la Partie 8 pour lire:

«— État de surface; rugosité et ondulation»

Page 2, 3.1.2

Numéroter la NOTE en NOTE 1 et ajouter la NOTE 2 suivante après la NOTE 1:

«NOTE 2 Dans ce cas, “gauche” et “droite” supposent que z augmente de gauche à droite. Lorsque l’axe Z est 
inverse suite à une réflexion (une rotation de 180° autour de l’axe Y), la convention de signe pour le rayon et l’axe 
sagittal est également inversée. Cette question est examinée plus loin en 3.3.2.3.»

Page 5, 3.3.2.1

Immédiatement après l’Équation (12), avant la phrase concernant la surface de Schmidt, insérer le 
nouvel alinéa suivant:

«Les termes asphériques de premier et second ordre, A1h et A2h2, peuvent être ajoutés à l’Équation (12).»

Nouveau paragraphe 3.3.2.4 “Surface Combinée basée sur un polynôme orthogonal “

Page 6, 3.3.2.3

Après 3.3.2.3 ajouter le nouveau paragraphe 3.3.2.4 suivant:

«3.3.2.4 Surface combinée fondée sur un polygone orthogonal

Une surface d’ordre supérieure peut également être générée en combinant une surface sphérique 
[Équation (5)] avec un ensemble de polynômes orthogonaux du type suivant, possédant des dérivées 
orthonormales (voir Référence [3]).
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où h0 correspond à la limite de h. La description de z est valable uniquement pour 0 ≤ h ≤ h0. R est le 
rayon de courbure qui coupe la surface en h0.
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Pour une description détaillée des formules de récurrence, voir l’Annexe B.

NOTE Une autre description qui combine une conique avec un ensemble de polynômes orthogonaux en 
amplitude est également autorisée. [Voir Référence [4], Équations (2) à (3) et Équations (8) à (9)].»

Page 14, Annexe A

Ajouter une nouvelle ligne pour «la Sphère», sous «Classe de surfaces à rotation symétrique autour de 
l’axe Z». Par souci de clarté, le tableau modifié de l’Annexe A est donné ci-après dans son intégralité.

Classe Surface de 
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a Si au moins une de ces inégalités est valable.
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Page 15, Annexe B

Ajouter la nouvelle Annexe B suivante:

Annexe B 
(informative) 

 
Description d’un polynôme orthogonal
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Les polynômes auxiliaires (B.3), (B.4) and (B.5) suivants doivent être résolus dans l’ordre donné ci-
dessous et sont valables pour m ≥ 2.
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Commençant par g0
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Sur la base de la récursivité les six premiers Q’s sont les suivants:
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Page 16, Bibliographie
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