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Avant-propos européen 

Le présent document (EN 15273-2:2013+A1:2016) a été élaboré par le Comité Technique CEN/TC 256 
“Applications ferroviaires”, dont le secrétariat est tenu par DIN. 

La présente Norme européenne devra recevoir le statut de norme nationale, soit par publication d'un texte 
identique, soit par entérinement, au plus tard en mai 2017 et les normes nationales en contradiction devront 
être retirées au plus tard en mai 2017. 

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l'objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. Le CEN et/ou le CENELEC ne sauraient être tenus 
pour responsables de l’identification de ces droits de propriété en tout ou partie. 

Ce document comprend l’amendement 1 adopté par le CEN le 25 juillet 2016. 

Le présent document remplace !l’EN 15273-2:2013". 

Le début et la fin du texte ajouté ou modifié par l’amendement est indiqué dans le texte par les repères 
!". 

!Le présent document a été élaboré dans le cadre d'un mandat donné au CEN par la Commission 
Européenne et l'Association européenne de libre-échange et vient à l'appui des exigences essentielles de la 
Directive 2008/57/CE." 

Pour la relation avec la Directive 2008/57/CE, voir l'Annexe ZA, informative, qui fait partie intégrante du 
présent document. 

!texte supprimé" 

Les règles communes à l’infrastructure et au matériel roulant selon l’EN 15273-1 sont applicables. 

Selon le règlement intérieur du CEN/CENELEC, les organismes de normalisation nationaux des pays suivants 
sont tenus de mettre cette Norme européenne en application : Allemagne, Ancienne République yougoslave 
de Macédoine, Autriche, Belgique, Bulgarie, Chypre, Croatie, Danemark, Espagne, Estonie, Finlande, France, 
Grèce, Hongrie, Irlande, Islande, Italie, Lettonie, Lituanie, Luxembourg, Malte, Norvège, Pays-Bas, Pologne, 
Portugal, République tchèque, Roumanie, Royaume-Uni, Slovaquie, Slovénie, Suède, Suisse et Turquie. 
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Introduction 

L’EN 15273 est constituée de trois parties, respectivement : 

 l’EN 15273-1 qui traite des définitions générales ainsi que des règles applicables aux gabarits des 
véhicules et d'obstacles ; 

 l’EN 15273-2 qui donne les règles de calcul des gabarits des véhicules ainsi que les règles associées 
pour les différents contours ; 

 l’EN 15273-3 qui traite de la définition des gabarits d'obstacles. Il explique les paramètres concernés et 
donne une méthodologie possible pour déterminer les gabarits d'obstacles et les entraxes des voies. 

Les gabarits repris dans ces normes ont été développés dans le cadre d’une application ferroviaire 
européenne. D’autres réseaux tels que les réseaux régionaux, locaux, urbains et suburbains peuvent 
appliquer les règles de gabarit définies dans cette norme. Ils peuvent être amenés à utiliser des 
méthodologies particulières notamment dans le cas :  

 d’utilisation des matériels spécifiques (par exemple : métro, tramway, etc. circulant sur deux rails) ; 

 d’utilisation dans d’autres plages de rayons ; 

 autres... 

Le catalogue repris dans cette Norme Européenne, ne contient qu’une sélection de gabarits qui n’est pas 
exhaustive. Chaque réseau a la liberté d’en définir pour ses propres besoins. 
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1 Domaine d’application 

Ce document s’applique aux Autorités concernées par tous types d’activités ferroviaires. 

La présente Norme Européenne est applicable à la conception de véhicules neufs, réaménagés et à la 
vérification du gabarit de véhicules existants. 

L’application des règles de la présente Norme Européenne rend possible de déterminer la limite des 
dimensions des véhicules permettant de respecter l’encombrement des obstacles. 

La présente Norme Européenne contient : 

 les règles associées concernant les véhicules, pour tous les gabarits ; 

 les prescriptions pour constituer le dossier technique domaine gabarit à soumettre à l’Autorité pour le 
contrôle de la conception d’un véhicule et pour l’évaluation de sa conformité à la présente norme ; 

 les prescriptions pour le maintien des caractéristiques du véhicule qui ont influence sur le gabarit, pour 
toute la vie opérationnelle du véhicule. 

2 Références normatives 

Les documents ci-après, dans leur intégralité ou non, sont des références normatives indispensables à 
l’application du présent document. Pour les références datées, seule l'édition citée s'applique. Pour les 
références non datées, la dernière édition du document de référence s'applique (y compris les éventuels 
amendements). 

EN 12299, Applications ferroviaires — Confort de marche des voyageurs — Mesurage et évaluation 

EN 14363:2005, Applications ferroviaires — Essais en vue de l’homologation du comportement dynamique 
des véhicules ferroviaires — Essais en ligne et à poste fixe 

!EN 15273-1:2013+A1:2016", Applications ferroviaires — Gabarits — Partie 1: Généralités — Règles 
communes à l’infrastructure et au matériel roulant 

!EN 15273-3:2013+A1:2016", Applications ferroviaires — Gabarit — Partie 3: Gabarit des obstacles 

EN 15663, Applications ferroviaires — Définitions des masses de référence des véhicules 

!deleted text" 

3 Termes et définitions 

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions spécifiques à la partie 2 suivants s’appliquent. 

3.1 
véhicule vide 
état de charge des véhicules : définition suivant l’EN 15663 

3.2 
[…….]>0 
valeur à considérer pour autant que la valeur soit positive ; les valeurs négatives sont considérées comme 
nulles 
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3.3 
|….| 
valeur absolue 

4 Symboles 

Pour les besoins du présent document, les symboles et abréviations donnés au Tableau 1 s’appliquent. 

Tableau 1 — Symboles et abréviations (extraits de la partie 1) 

Symbole Désignation Unité 

a  Distance entre les essieux extrêmes des véhicules à essieux ou entre 
les pivots de bogies 

m 

A  Coefficient de braquage  

b  Demi-largeur ou distance parallèle au plan de roulement, par rapport à 
l’axe de la voie ou du véhicule 

m 

1b  Demi-écartement des ressorts de suspension primaire m 

2b  Demi-écartement des ressorts de suspension secondaire m 

Gb  Demi-écartement des lisoirs m 

lac0b  Largeur conventionnelle de la lacune entre quai et emmarchement m 

lacb  Lacune horizontale entre quai et emmarchement m 

obstacleb  Distance parallèle au plan de roulement, entre obstacle et l’axe de la 
voie 

m 

qb  Demi-largeur d’implantation des quais m 

q0b  Demi-largeur d’implantation conventionnelle des quais m 

q0ab  Demi-largeur d’implantation conventionnelle des quais côté extérieur 
courbe 

m 

q0ib  Demi-largeur d’implantation conventionnelle des quais côté intérieur 
courbe 

m 

wb  Demi-largeur de l’archet du pantographe m 

C  Centre de roulis  

CR  Contour de référence  

d  Ecartement extérieur des boudins m 

adg  Déport géométrique du véhicule côté extérieur de la courbe m 

amaxdg  Déport géométrique maximum admissible côté extérieur de la courbe m 

avdg  Déport géométrique vertical concernant les parties de véhicule situées 
en dehors des essieux  

m 

idg  Déport géométrique du véhicule côté intérieur de la courbe m 
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Tableau 1 (suite) 

Symbole Désignation Unité 

imaxdg  Déport géométrique maximum admissible côté intérieur de la courbe m 

ivdg  Déport géométrique vertical concernant les parties de véhicule situées 
entre les essieux 

m 

D  Dévers m 

Dpl  Déplacement transversal m 

ae  Réduction verticale côté extérieur de la courbe m 

ie  Réduction verticale côté intérieur de la courbe m 

pe  Désaxement du pantographe dû aux caractéristiques du véhicule m 

poe  Désaxement du pantographe au point supérieur de vérification m 

pue  Désaxement du pantographe au point inférieur de vérification m 

ve  Abaissement des organes de la voie m 

E  Réduction transversale par rapport au contour de référence  m 

aE  Réduction transversale par rapport au contour de référence pour les 
sections situées au delà des essieux extrêmes ou des pivots de bogies 

m 

iE  Réduction transversale par rapport au contour de référence pour les 
sections situées entre les essieux extrêmes ou les pivots de bogies 

m 

fraE  Largeur à dégager pour l’éjection des sabots côté extérieur courbe m 

friE  Largeur à dégager pour l’éjection des sabots côté intérieur courbe m 

h  Hauteur par rapport au plan de roulement m 

ch  Hauteur du centre de roulis m 

ho  Hauteur du centre de rotation de la pendulation de la caisse  m  

minoh  Hauteur minimum prévue pour les déplacements géométriques verticaux 
du matériel roulant au dessus du contour de référence, en fonction de la 
courbure vertical de la voie. 

m  

hp  Hauteur du centre de rotation de la pendulation du pantographe  m  

qh  Hauteur des quais  m  

th  Hauteur d’implantation par rapport au plan de roulement de l’articulation 
inférieure du pantographe  

m  

minuh  Hauteur minimum prévue pour les déplacements géométriques verticaux 
du matériel roulant en dessous du contour de référence, en fonction de 
la courbure vertical de la voie. 

m 

I  Insuffisance de dévers m 

c'I  Valeur intermédiaire de l’insuffisance de dévers comprise entre 0 et Ic m 
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Tableau 1 (suite) 

Symbole Désignation Unité 

p'I  Valeur intermédiaire de l’insuffisance de dévers prise en compte pour les  
véhicules à caisse inclinable 

m 

cI  Valeur de l’insuffisance de dévers maximale de véhicules non 
pendulaires fixée par l’Infrastructure 

m 

maxI  Insuffisance de dévers maximum  m 

pI  Insuffisance de dévers des véhicules à caisse inclinable m 

j  Jeu vertical minimum de référence au niveau des lisoirs m 

a'j  Jeux transversaux supplémentaires, vers l’extérieur de la courbe, par 
rapport à ceux du véhicule de référence 

m 

i'j  Jeux transversaux supplémentaires, vers l’intérieur de la courbe, par 
rapport à ceux du véhicule de référence 

m 

J  Jeu vertical réel au niveau des lisoirs m 

l  Ecartement de la voie, distance entre les faces « actives » des rails 
d’une voie 

m 

Nl  Ecartement nominal de la voie m 

maxl  Ecartement maximal de la voie m 

L  Distance conventionnelle entre les axes des rails d’une même voie m 

Pm  Engagement transversal de gabarit autorisé pour une porte ouverte m 

Em  Engagement transversal de gabarit autorisé pour un emmarchement 
déployé 

m 

n  Distance de la section considérée à l'essieu extrême voisin ou au pivot 
le plus rapproché 

m 

an  n pour les sections situées à l'extérieur des essieux ou pivots de bogie m 

in  n pour les sections situées entre les essieux ou pivots de bogie m 

µn  Distance de la section considérée au pivot du bogie moteur des 
éléments automoteurs 

m 

p  Empattement du bogie m 

'p  Empattement du bogie porteur des éléments automoteurs m 

oP  Réduction au point supérieur de vérification des pantographes m 

oaP  Réduction au point supérieur de vérification des pantographes situés au 
delà des pivots de bogie 

m 

oiP  Réduction au point supérieur de vérification des pantographes situés 
entre les pivots de bogie 

m 

uP  Réduction au point inférieur de vérification des pantographes m 
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