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Avant-propos européen

Le présent document (EN 15273-3:2013+A1:2016) a été élaboré par le Comité Technique CEN/TC 256
“Applications ferroviaires”, dont le secrétariat est tenu par DIN.

Cette Norme européenne devra recevoir le statut de norme nationale, soit par publication d'un texte
identique, soit par entérinement, au plus tard en mai 2017, et toutes les normes nationales en
contradiction devront étre retirées au plus tard en mai 2017.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire 1'objet
de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. Le CEN et/ou le CENELEC ne saurait
[sauraient] étre tenu[s] pour responsable[s] de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti
de leur existence.

Le présent document comprend I'Amendement 1, approuvé par le CEN le 2016-07-31.
Le présent document remplace [A) I'EN 15273-3:2013 ¢1.

Le début et la fin du texté ajouté.ou modifié par I'ameéndément ést indiqué dans le texte par des repéres

I .

Le présent document a été élaboré dans le cadre d'un mandat donné au CEN par la Commission
Européenne et 1'Association Européenne de;Libre-Echange et vient a 1'appui des exigences essentielles
de la Directive 2008/57/CE:

Pour la relation avec la Directive 2008/57/CE voir I'’Annexe ZA informative qui fait partie intégrante du
présent document.

texte supprimé

Selon le Reglement Intérieur du CEN-CENELEC les instituts de normalisation nationaux des pays
suivants sont tenus de mettre la présente Norme européenne en application: Allemagne, Ancienne
République Yougoslave de Macédoine, Autriche, Belgique, Bulgarie, Chypre, Croatie, Danemark, Espagne,
Estonie, Finlande, France, Gréce, Hongrie, Irlande, Islande, Italie, Lettonie, Lituanie, Luxembourg, Malte,
Norvége, Pays-Bas, Pologne, Portugal, République Tchéque, Roumanie, Royaume-Uni, Slovaquie,
Slovénie, Suéde, Suisse et Turquie.
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Introduction

Le présent document est le troisieme d’'une série de trois normes, composant la Norme Européenne
traitant des gabarits :

— T'EN 15273-1 traite des généralités, des phénoménes communs a l'infrastructure et au matériel, des
contours de références et des regles qui leur sont associées ;

— I'EN 15273-2 donne les regles de dimensionnement des véhicules en fonction de leurs
caractéristiques propres, du gabarit souhaité et de la méthode de calcul qui y est liée ;

— T'EN 15273-3 donne des regles de dimensionnement de 'infrastructure afin de pouvoir admettre la
circulation de véhicules construits selon un gabarit donné en tenant compte de contraintes
spécifiques.

12
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1 Domaine d'application
La présente norme :

— définit les différents profils, nécessaires pour l'implantation, la vérification et le maintien des
obstacles qui s’approchent du gabarit des obstacles en vigueur ;

— donne les différents phénomenes a prendre en compte pour déterminer le gabarit des obstacles en
vigueur ;

— définit une méthodologie qui peut étre utilisée pour calculer les différents contours, a partir de ces
phénomeénes ;

— donne les régles pour déterminer l'entraxe des voies ;

— donne les regles a respecter lors de 'implantation des quais ;

— donne les régles pour déterminer le gabarit du pantographe ;

— donne les formules nécessaires pour calculer les gabarits des obstacles du catalogue.

Le gabarit définit, d'une part 'espace a dégager et a maintenir pour admettre la circulation des matériels
roulants et d’autre part, les régles de calcul et de contréle destinées au dimensionnement du matériel
roulant devant circuler sur une ou plusieurs infrastructures sans risque d’interférence.
Un gabarit définit une convention univoque entre l'infrastructure et le matériel roulant.
La présente norme nécessite que, les responsabilités suivantes soient attribuées :
a) Cotéinfrastructure:

1) le dégagement du gabarit;

2) la maintenance;

3) lasurveillance des infrastructures.
b) Co6té matériel roulant:

1) la conformité du matériel roulant exploité avec le gabarit concerné ;

2) le maintien de la conformité du gabarit dans le temps.
Les gabarits repris dans ces normes ont été développés dans le cadre d’une application ferroviaire
européenne. D’autres réseaux tels que les réseaux régionaux, locaux, urbains et suburbains peuvent
appliquer les regles de gabarit définies dans cette norme. Ils peuvent étre amenés a utiliser des
méthodologies particulieres notamment dans le cas :
— d’utilisation des matériels spécifiques (par exemple : métro, tramway, etc. circulant sur deux rails) ;

— d’utilisation dans d’autres plages de rayons ;
— autres...

Le catalogue repris dans cette norme, ne contient qu'une sélection de gabarits qui n’est pas exhaustive.
Chaque réseau a la liberté d’en définir pour ses propres besoins.
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