PROJET DE NORME INTERNATIONALE
1SO/DIS 19901-7

ISO/TC67/SC7 Secrétariat: BSI
Début de vote: Vote clos le:
2017-11-06 2018-01-30

Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences
spécifiques relatives aux structures en mer —

Partie 7:
Systemes de maintien en position des structures en mer
flottantes et des unités mobiles en mer

Petroleum and natural gas industries — Specific requirements for offshore structures —

Part 7: Stationkeeping systems for floating offshore structures and mobile offshore units

ICS: 75.180.10

CE DOCUMENT EST UN PROJET DIFFUSE POUR
OBSERVATIONS ET APPROBATION. IL EST DONC
SUSCEPTIBLE DE MODIFICATION ET NE PEUT . e : A iy

ETRE CITE COMME NORME INTERNATIONALE ( Le présent document est distribué tel qu’il est parvenu du secrétariat du comité. )

AVANT SA PUBLICATION EN TANT QUE TELLE.

OUTRE LE FAIT D'ETRE EXAMINES POUR
ETABLIR S'ILS SONT ACCEPTABLES A DES = |
FINS INDUSTRIELLES, TECHNOLOGIQUES ET

COMMERCIALES, AINSI QUE DU POINT DE VUE TRAITEM ENT PARALLE LE ISO/CEN
DES UTILISATEURS, LES PROJETS DE NORMES )
INTERNATIONALES DOIVENT PARFOIS ETRE
CONSIDERES DU POINT DE VUE DE LEUR
POSSIBILITE DE DEVENIR DES NORMES
POUVANT SERVIR DE REFERENCE DANS LA
REGLEMENTATION NATIONALE.

LES DESTINATAIRES DU PRESENT PROJET
SONT INVITES A PRESENTER, AVEC LEURS
OBSERVATIONS, NOTIFICATION DES DROITS
DE PROPRIETE DONT ILS AURAIENT
EVENTUELLEMENT CONNAISSANCE ET A
FOURNIR UNE DOCUMENTATION EXPLICATIVE.

Numeéro de référence
ISO/DIS 19901-7:2017(F)

©1S0 2017



ISO/DIS 19901-7:2017(F)

DOCUMENT PROTEGE PAR COPYRIGHT

© 1S0 2017

Tous droits réservés. Sauf prescription différente ou nécessité dans le contexte de sa mise en oeuvre, aucune partie de cette
publication ne peut étre reproduite ni utilisée sous quelque forme que ce soit et par aucun procédé, électronique ou mécanique,
y compris la photocopie, ou la diffusion sur I'internet ou sur un intranet, sans autorisation écrite préalable. Une autorisation peut
étre demandée a I'ISO a I'adresse ci-aprés ou au comité membre de I'ISO dans le pays du demandeur.

ISO copyright office

CP 401 ¢ Ch. de Blandonnet 8

CH-1214 Vernier, Geneva, Switzerland

Tel. +41 22 74901 11

Fax +41 22 749 09 47

copyright@iso.org

www.iso.org

Publié en Suisse

ii © IS0 2017 - Tous droits réservés



ISO/DIS 19901-7:2018(F)

Sommaire Page
2 N 2 1 Uil 0] 000 010 v
L0 0L 0 6 L 00 vii
1 Domaine d’ apPliCatioN. .. ———————————_——————_ 1
2 REfETENCES NOTINALIVES ..vvvissssssssssmssesssssssssssssssssssssssssssssssasassssssssssssssssssassssssssssssssasassssssss s s s s asasssssssssnsnananases 2
3 Termes et dEfiNitioNs ... ——————————————— 3
4 Symboles et aDIéVIAtIONS . ......cccoiirismsnsrsssssimsmssss s sssssss s sssssssssssssssssassssssssssssssssssasasmssssssssssasasasassanaes 9
4.1 B0 01010 LT 9
4.2 W20 T 0 L 10
5 ConSidérations GENETALES ... ——————————————————— 11
5.1 D0 €L L) 1 =) i 1 L 11
5.2 Exigences fONCtiONNEllES. ... ses 11
5.3 EXiENCES A€ SECUTILE ....ourrreiusrcsesissssssssssisssssssss s s s s s s s ns 12
5.4 Exigences de planifiCation ... 12
5.5 Reégles et réglementations ... —————————————————— 14
5.6 Vérification indéPendante ... sssesssssssssssss s sesssssssssssssassssssssssssssssssnsasasassssess 14
5.7 OULILS ANALYEIQULES 1uuiuisrarssasasseresnssssansassssssssssnssasansssansssnssns sssnssss sssnss ssnasasspsssesssssssnsasassssssssssssssssssssasasssssasansnses 14
6 EXigences de CONCEPLION ...coiisrrmrmssssmsissssmsssssssssssssss s ssassss s s s s s ansasns 15
6.1 NiveauX d’eXPOSition ...f. il shiddun i it fuse i lradoh st thesolathebenssssnssssssssnsssssssssnsssnsssssssssnsssnsssssssssnsssnssssnsssass 15
6.2 ELALS lIMILES covvvuurreersssssssessssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssesssssssssesssssssssessssssssssssassssssssssssssssssssasssssssssasss 15
6.3 Définition des situations CONCEPLULILES v ———————— 15
6.4 Situations conceptuelles..... T S - SR Vouy T S —— 16
7 ACHIONS oovvvvsusrsssessssssssssssssssssssiiin R A A TR 20
71 2] 4 =) i L < 20
7.2 Exigences relatives aux données spécifiques au Site.......m——————— 20
7.3 Actions environnementales sur les lignes d’ancrage ........cou———— 22
7.4  AcCtionsS INAITECLES ... ——————————— 23
8 ANAlYSe deS ANCTAGES uuvererrrssemsssisssssssssss s SRR AR e AR RS 26
8.1 Considérations de Dase.......commm s —————————————— 26
8.2 Considérations SUr 1€S ACHIONS ... ——————————— 27
8.3 Réponse de la structure flottante ... ———————————— 28
8.4 Déport de la structure flOttante ... ——————————————— 35
8.5 Réponse des lignes d’ ancCrage......mmissssssss s 36
8.6 TeNSION AES lIGNES ... s e 37
8.7 Contraintes de longueur et de géométrie des lignes ........o——————— 37
8.8 L 00 QoL s LT 14 Lol o T 38
8.9 Analyse et évaluation de la configuration caractéristique des ancrages .......oousmssmssssssesnnse 39
8.10 Ancrages assSiStés Par des ProOPUISEUIS.....ccummsmsmmsssmssmsssssssssss s 40
8.11 Analyse des mouvements transitoires de la structure flottante ..........c.oounnmnnnnssssssssnns 42
9 ANAlySe de fatiGUe......cocociciriirimisssss AR 43
9.1 ConSidérations de DASE.....cmmmmm s ———————————— 43
9.2 Fatigue en tension PUre (T-T) ..o sssssssasasassssssss 44
9.3 Fatigue en flexXion-tension (B-T) ... 54
9.4  Autres types de charges de fatigue........cunn—————————— 57
10 Criteres de CONCEPLION ... AR AR e 57
10.1 Déport de la structure flOttante ... ———————————————— 57
10.2 Limite de tension de ligne.......ss———————————— 58

© ISO 2018 - Tous droits réservés iii



ISO/DIS 19901-7:2018(F)

10.3 Longueur de ligne enfouie ... s 58
10.4  SYSLEIMES Q'ANCTAZE .vucrrusrrsssssssssssssssssssssssssssssss s sas s s AR AR R AR AR AR AR R RS 58
10.5 Coefficient de sécurité en fatigue de la ligne d’ancrage .........o—————— 61
10.6  COTTOSION EL USUT@ ...ucieiucimiessmssmssssmssssssssssssssassss s sss s s e s s E s e e SRS AR R AR AR RS R AR AR R AR R SRR SRR R R AR R AR R R RS 62
10.7  ESPACEIMEILS ..ccerrracsursessmsssssssmssmssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssassssssssssssssssssssssssssssmssssassnssssssensssess 62
10.8  SEIUCLUIES (@ SUPPOTT..ciuiuiccrriismsmsssssssssssssssssssssssssssassss s m RS e e E SRR AR AR SRS R AR A A AR R R AR AR R AR AR R RS 63
10.9 Considérations sur I'installation ... ———————————— 63
11 Matériel d’ANCIage ... AR R 64
11.1  Eléments des ligNes A’ ANCIage....mmmesmmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssans 64
11.2  EQUIPEMENt de trUIlIAZE ...vwruuresssreerssressssesssreessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssasssssssessassssasssssassessasassases 66
11.3 1l convient que les treuils respectent les dispositions spécifiées dans les normes de
conception internationalement reconnues, voir A.11.2 et les exigences d’'une
RCS.EQuipement de SUIVEIIIANCE ......wuuueersmeessmesssssesssrsesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssees 66
12 Inspection en service, surveillance et maintenance.........m——————. 67
0 00 R 6T 1 =) i T L <, 67
12.2  ANCrages MODILES e 68
12.3  ANCrages PEIMANEIIES ....cicicisercsmssismssssssssssssssssssssssssssssssssasseass e sssas eSS A AR R RS R R AR SRR AR R AR R R AR R SRR AR R AR R R AR R R AR R RS 68
13 Systeme de positionnement dyNamiqUe.........cocecrmimsmsmsssssssmsmssmsmsmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasassssaes 71
13.1  Considérations de DASE ... s s s s s sassssssssss s s nases 71
B S T 000 1 L=y 010 (00 0 T o U 1 ] 71
13.3 Conception, essai et MAINTENANCE .....cuccismssmsmsrssmsmsmssssmssisssssss s ———————————————— 72
13.4 Personnel @XPloOitant. . s st rsinssimansmie 5 5o e 555655 50 558008 T i ne s e s snsssssssnssssssssssasenes 73
13.5 Détermination de la capacité de maintien en position ... ————— 73
14 Ancrage a cordage en fibres synthétiques).l .t bbb o dh s ——————- 73
14.1 ConSidérations de DASE ... —————————————— 73
14.2 Analyse des ancrages a cordage en fibres i miiiomm—————— 74
14.3 Analyse de fatigue ci/aickaioi il adi losistam ks sissons oot beddendeisn e ide il dresnassssssesesesssssssssnsssasns 75
14.4 Analyse de fluage.......corrnmmnesnsnnanadicl Q49d60haa/is0ndisn LA T esssssessssasmsmsmsssssssessesmsmsmssssssssssssmsassssess 75
14.5 Criteres de CONCEPLION ... A AR R R0 75
14.6  ESSAIS SUI MOUELIES ...oiurinirincsissssssssmssssssssssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssss s s ssassss s ssssssssasassssssssss s snssssssnses 77
Annexe A (informative) Additional information and guidance ... ———— 78
A1l Lo 0 78
A.2 A0 10T U A QT (] o] o Lo 87
A3 Terms and defiNitioNs ... ———————————————————————— 87
A4 Symbols and abbreviated terms ... —————————————————— 88
A5 Overall CONSIAEIations ... s naE s as 88
A.6 LD Ty {4 1 T8 =) 10T L 93
A7 2 ot () 4 95
A.8 MOOTING ANALYSIS crorecciisesisiissssss AR s 107
A9 Fatigue analysis . s 134
A W 0 D 1Ty ¥y s Qo 1) o . 140
A.11  MOOTING NATAWATE e e R SRR RS 172
A.12 In-service inspection, monitoring and MmaiNteNANCE ........ovsmsmsmsssssmss———— 183
A.13 Dynamic poSitioning SYSteM ... ————————————— 186
A.14 Synthetic fibre rope MOOTING.....ccciicsmsmnmnisinss s ————————————————— 189
Annexe B (informative) Regional information ... 194
B.1 0000000 X0 11 0 194
B.2 L0 8 1 T0 ) W (0] - 194
B.3 08 1 0B T 198
B.4 3 200
133 10) F 070 ) 0] 1D U 201

iv

© ISO 2018 - Tous droits réservés



ISO/DIS 19901-7:2018(F)

Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes
nationaux de normalisation (comités membres de 1'ISO). L'élaboration des Normes internationales est
en général confiée aux comités techniques de 1'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude a le
droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales,
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux.
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui
concerne la normalisation électrotechnique.

Les Normes internationales sont rédigées conformément aux regles données dans les Directives
ISO/IEC, Partie 2.

La tache principale des comités techniques est d'élaborer les Normes internationales. Les projets de
Normes internationales adoptés par les comités techniques sont soumis aux comités membres pour
vote. Leur publication comme Normes internationales requiert l'approbation de 75 % au moins des
comités membres votants.

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire 1'objet
de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour
responsable de ne pas avoir identifié/de tels droits de propriété et averti'de leur existence.

L’ISO 19901-7 a été préparée parfle ComitétechniquedS0/TC 67, Matériel, équipement et structures en
mer pour les industries pétroliére, pétrochimique et du gaz naturel, sous-comité SC 7, Structures en mer.

Cette troisieme édition annule et remplace la deuxieme édition (1SQ.19901-7:2013) qui a fait 'objet
d’une révision technique. '

Cette troisiéme édition de I'ISO 19901-7 comprend plusieurs modifications. Les plus importantes
modifications sont la suppression des sections informatives relatives a la conception géotechnique des
ancrages pour les intégrer a la 19901-4 et I'inclusion de recommandations en matiere de fatigue de
I'OPB.

L’ISO 19901 comprend les parties suivantes, sous le titre général Industries du pétrole et du gaz
naturel — Exigences spécifiques relatives aux structures en mer :

— Partie 1 : Dispositions océano-météorologiques pour la conception et I'exploitation
— Partie 2 : Procédures de conception et critéres sismiques

— Partie 3 : Superstructures

— Partie 4 : Bases conceptuelles des fondations

— Partie 5 : Contréles des poids durant la conception et la fabrication

— Partie 6 : Opérations marines

— Partie 7 : Systéemes de maintien en position des structures en mer flottantes et des unités mobiles en
mer

— Partie 8 : Investigations des sols en mer

— Partie 9 : Gestion de l'intégrité structurelle (en préparation)

© ISO 2018 - Tous droits réservés A"
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L’ISO 19901 fait partie d’'une série de Normes internationales sur les structures en mer. La série
comprend les Normes internationales suivantes :

— IS0 19900, Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences générales pour les structures en mer

— IS0 19901 (toutes les parties), Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences spécifiques pour
les structures en mer

— IS0 19902, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures en mer fixes en acier
— IS0 19903, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures en mer fixes en béton

— IS0 19904-1, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures en mer flottantes — Partie 1 :
Unités monocoques, unités semi-submersibles et unités spars

— IS0 19905 (toutes les parties), Industries du pétrole et du gaz naturel — Evaluation spécifique au site
d’unités mobiles en mer

— IS0 19906, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures arctiques en mer

vi © IS0 2018 - Tous droits réservés
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Introduction

La série de Normes internationales applicables aux types de structures en mer, de I'ISO 19900 a
I'ISO 19906, constitue une base commune couvrant les aspects traitant des exigences de conception et
d’évaluation de l'ensemble des structures en mer utilisées par les industries du pétrole, de la
pétrochimie et du gaz naturel dans le monde entier. Par leur application, I'objectif est d’obtenir des
niveaux de fiabilité adaptés aux structures en mer habitées et non habitées, quels que soient le type de
structure et la nature ou la combinaison de matériaux utilisés.

Il est important d’admettre que l'intégrité structurelle représente un concept global comprenant des
modeles de description d’actions, des analyses structurelles, des regles de conception, des éléments de
sécurité, la réalisation, des modes opératoires de contréle qualité et des exigences nationales qui sont
interdépendants. La modification isolée d'un aspect de conception peut perturber I'équilibre de fiabilité
inhérent au concept global ou au systeme structurel. Par conséquent, les implications des modifications
doivent étre considérées par rapport a la fiabilité globale de 'ensemble des systémes de structures en
mer.

La série de Normes internationales applicables aux types de structures en mer a pour objectif de donner
toute latitude en ce qui concerne le choix des configurations structurelles, des matériaux et des
techniques sans entrayer |'innevation. L'utilisation de jces )Normesjinternationales nécessite donc une
bonne appréciation en matiere d'ingénierie:

La présente partie de I'ISO 19901 a été €laborée en réponse a la demande exprimée par l'industrie
offshore mondiale d'une définition cohérente et pertinente des méthodologies d’analyse, de conception
et d’évaluation des, systémes de maintien, en position utilisés pour, les plates-formes de production
et/ou de stockage flottantes de différents types (par,exemple les unités semi-submersibles, les
plates-formes spars, les structures en forme de navires), ainsi que des méthodologies d’appréciation
des applications spécifiques au site des unités mobiles en mer (telles que les unités mobiles de forage
en mer et les flottilles) et les unités de construction (telles que les navires de levage et les unités de pose
de pipelines).

Le terme générique « maintien en position » couvre les systémes destinés a maintenir une structure
flottante, constamment soumise a l'influence d’actions externes, dans une position et/ou a un cap
prédéfini avec des excursions limitées. Les systemes de maintien en position résistent aux actions
externes par :

— des systemes d’ancrage (ancrages étalés ou en un seul point, par exemple) ;

— des systemes de positionnement dynamique (généralement constitués de propulseurs) ;

— une combinaison d’un systéme d’ancrage et de propulseurs (ancrage assisté par des propulseurs).

Les actions externes comprennent généralement les actions du vent, des vagues, des courants et de la
glace sur la structure flottante, le systeme d’ancrage et/ou les tubes prolongateurs.

L’Annexe A (informative) fournit un contexte et des recommandations relatives a l'utilisation de la
présente partie de I'ISO 19901. La numérotation des paragraphes de I’Annexe A est identique a celle du

texte normatif afin de faciliter le repérage.

L’Annexe B (informative) livre des informations régionales, le cas échéant.

© ISO 2018 - Tous droits réservés vii
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Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences
spécifiques relatives aux structures en mer — Partie 7:
Systemes de maintien en position des structures en mer
flottantes et des unités mobiles en mer

1 Domaine d’application

La présente partie de I'ISO 19901 spécifie des méthodologies pour :

a) la conception, I'analyse et I’évaluation des systémes de maintien en position des structures
flottantes que les industries du pétrole et du gaz utilisent pour soutenir toute combinaison de :

1) production;

2) stockage;

3) déchargement;

4) forage et intervention sur un puits ;

b) I'évaluation des systemes de maintien en position pour les applications spécifiques au site des
unités mobiles en mer et des unités decanstruction.

La plupart des systemes de maintien.enposition utilisésavec la classe de structures flottantes couverte
par a) sont appelés « systémes d’ancrage permanent », pour lesquels la présente partie de I'I[SO 19901
est applicable a tous les aspects du cycle de vie et inclut des exigences relatives a la fabrication des
éléments d’ancrage, ainsi que des considérations liées aux inspections en service. La plupart des
systémes de maintien en position utilisés avec la classe d’unités mobiles en mer couverte par b) sont
appelés « systémes d’ancrage mobiles ». Tout au long de la présente partie de 1'ISO 19901, le terme
« structure flottante », parfois raccourci en « structure », sert de terme générique pour désigner un
élément quelconque des deux classes a) et b).

La présente partie de I'ISO 19901 est applicable aux types de systémes suivants de maintien en position
qui sont couverts soit directement dans la présente partie de I'ISO 19901, soit par référence a d’autres
lignes directrices :

— ancrages étalés (ancrages caténaires, tendus et semi-tendus) ;

— ancrages en un seul point, ancrés par des systemes d’ancrage étalés ;
— systémes de positionnement dynamique ;

— ancrages assistés par des propulseurs.

L’Annexe A décrit les caractéristiques et les éléments classiques de ces systémes.

© ISO 2018 - Tous droits réservés 1
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Les exigences de la présente partie de 'ISO 19901 concernent principalement les systemes d’ancrage
étalés et en un seul point dont les lignes d’ancrage sont composées de chaines et de cables en acier. La
présente partie de I'ISO 19901 fournit également des recommandations relatives a I'application de la

méthodologie aux systémes d’ancrage a cordage en fibres synthétiques, ainsi que des exigences
supplémentaires liées aux propriétés spécifiques de ces cordages en fibres synthétiques.

La présente partie de I'ISO 19901 s’applique aux ancrages sur point unique avec une seule tige d’ancre
(SALM) et aux autres systemes d’ancrage en un seul point (systémes d’ancrage souple pour tours fixes,
par exemple), uniquement dans la mesure ou les exigences sont pertinentes pour ces systemes.

Les exigences de la présente partie de I'ISO 19901 ne s’appliquent pas aux ancrages verticaux des
plates-formes a ancrage tendu (TLP).

La méthodologie décrite dans la présente partie de I'ISO 19901 identifie un ensemble d’outils d’analyse
cohérents qui, combinés avec la compréhension des conditions océano-météorologiques spécifiques au
site, les caractéristiques de la structure flottante en question et d’autres facteurs, peut servir a
déterminer I'aptitude du systeme de maintien en position a satisfaire aux exigences fonctionnelles de la
présente partie de I'ISO 19901.

NOTE Pour les ancrages déployés dans les environnements sujets au gel, des exigences supplémentaires sont
données dans I'ISO 19906. << Par. 13.7 de 19906>>

2 Références normatives

Les documents ci-aprés sont des références normatives indispensables a l'application du présent
document. Pour les références datées, setiled’ édition/citée .s’'appliquel Pour les références non datées, la
derniere édition du document de référence s'applique (y compris les éventuels amendements).

ISO 19900, Industries du pétrole et du.gaz-naturel - Exigences:générales pour les)structures en mer.

ISO 19901-1, Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences spécifiques relatives aux structures en
mer — Partie 1 : Dispositions océano-météorologiques pour la conception et I'exploitation.

ISO 19901-4, Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences spécifiques relatives aux structures en
mer — Partie 4 : Bases conceptuelles des fondations.

ISO 19901-6, Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences spécifiques relatives aux structures en
mer — Partie 6 : Opérations marines.

ISO 19901-8, Industries du pétrole et du gaz naturel — Exigences spécifiques relatives aux structures en
mer — Partie 8 : Investigations des sols en mer.

1SO 19904-1, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures en mer flottantes — Partie 1 : Unités
monocoques, unités semi-submersibles et unités spars.

IS0 19905-3, Industries du pétrole et du gaz naturel — Evaluation spécifique au site d’unités mobiles en
mer — Partie 3 : Unité flottanteV.

ISO 19906, Industries du pétrole et du gaz naturel — Structures arctiques en mer.

1) En préparation.
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3 Termes et définitions
Pour les besoins du présent document, les termes et définitions suivants s’appliquent.

3.1

action

charge extérieure appliquée a la structure (action directe) ou déformation ou accélération imposée
(action indirecte)

EXEMPLE Une déformation imposée peut étre causée par des tolérances de fabrication, un tassement, ou des
variations de température ou d’humidité.

NOTE Un tremblement de terre génere typiquement des accélérations imposées.
[ISO 19900:2013]

3.2
effet d’'une action
effet d’actions exercées sur des éléments de structure

[1SO 19900:2013]

EXEMPLE Forces internes, moments, contraintes, déformations, mouvements de corps rigides ou
déformations élastiques.

3.3
ancrage caténaire
systéme d’ancrage qui fait intervenir le poids des lignes d’ancrage pour équilibrer les actions

[ISO 19900:2013]

3.4

valeur caractéristique

valeur donnée a une variable de base, une action ou une résistance a partir de laquelle la valeur
conceptuelle peut étre déterminée en appliquant un coefficient partiel

NOTE1  Cette valeur a généralement une probabilité prédéfinie de ne pas étre enfreinte qui, dans le cas d’'une
action, se rapportera normalement a une période de référence.

NOTE2  Adapté deI'ISO 19900:2013, définition 2.7.

3.5

défaillance en mode commun/a cause commune

défaillance d’éléments similaires sur différents ancrages résultant de la méme cause directe, se
produisant dans un intervalle de temps relativement court, I'une de ces défaillances n’étant pas la
conséquence de l'autre

3.6

événement d’endommagement

endommagement induit par un événement des éléments d’ancrage, comprenant un endommagement
physique, une surcharge, une flexion excessive, etc., souvent rencontré pendant la phase d’installation

3.7

mécanismes de dégradation

mécanismes ou processus physiques ou chimiques entralnant la dégradation dans le temps des
éléments d’ancrage. Par exemple, la corrosion, I'usure, la fatigue, etc.
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3.8
critéres de conception
formulations quantitatives servant a décrire les conditions a remplir pour chaque état limite

[1SO 19900:2013]

3.9

durée de vie en service

période présumée pendant laquelle une plate-forme ou un élément de structure doit étre utilisé, sous
condition de maintenance mais sans que des réparations substantielles soient nécessaires

NOTE Adapté de I'ISO 19900:2013, définition 2.12.

3.10

situation conceptuelle

ensemble de conditions physiques pendant une certaine période de référence, pour lequel le concept
doit apporter la preuve que les états limites retenus ne sont pas dépassés

NOTE Adapté de I'ISO 19900:2013, définition 2.13.

3.11

structure flottante déconnectable

structure flottante capable d’interrompre la production et de se déconnecter rapidement de ses
éléments auxiliaires tels que. les tubes prolongateurs, les ancrages .et/ou, les, systemes de puits en
réponse a I'occurrence ou a la’détection-d’un événement seuil

3.12

action dynamique

action induisant I'accélération d’une structure ow’d’unélément de structure d’'une amplitude suffisante
pour nécessiter une considération spécifique

3.13

positionnement dynamique

DP

technique de maintien de la position consistant principalement en un systéme de propulseurs
embarqués a commande automatique, qui générent des vecteurs de poussée appropriés pour contrer
les actions induites moyennes et variant lentement

3.14

valeur attendue

moment statistique de premier ordre de la fonction de densité de probabilité pour la variable
considérée qui, dans le cas d'un parametre dépendant du temps, peut étre associé a une période de
référence spécifique

3.15

causes de défaillance

inclut les déclencheurs, les défauts, les processus et les mécanismes engendrant un endommagement ou
une dégradation qui sont les raisons primaires d’'une défaillance, et qui peuvent étre introduits dans le
systéme d’ancrage lors de toutes les phases du cycle de vie du systeme d’ancrage, de la conception a
I'exploitation

3.16

mode de défaillance

manifestation d’'une perte de fonctionnalité d’'un élément d’ancrage et maniére dont une défaillance est
observée
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3.17

apte a l'usage

aptitude a 'usage

condition d'une structure conforme a une Norme internationale sans pour autant en respecter toutes
les dispositions pour ce qui est de certaines zones localisées, de sorte qu’'une défaillance dans ces zones
n'entrainera pas de risques inacceptables présentant un danger pour les personnes ou pour
I'environnement

[1SO 19900:2013]

3.18
structure flottante
structure dont la masse est supportée en totalité par la poussée hydrostatique

[ISO 19900:2013]

NOTE La masse totale comprend la masse a vide, la pré-tension du systéme d’ancrage, la pré-tension du tube
prolongateur, la masse en exploitation, etc.

3.19
état limite
état au-dela duquel la structure ne remplit plus les critéres de conception retenus

[1SO 19900:2013]

3.20

maintenance

ensemble des activités réalisées pendant la durée d’exploitation d’une structure afin d’en garantir
I'aptitude a l'usage

3.21

résistance minimale a la rupture

MBS

résistance d’une chaine, d'un cable métallique, d’'un cordage en fibres ou d’accessoires, certifiée par une
RCS

3.22

systéme d’ancrage mobile

systéme d’ancrage, généralement récupérable, destiné au déploiement a un emplacement spécifique
pour une exploitation a court terme, telle que pour les unités mobiles en mer (MOU)

NOTE Certains éléments d'un systéme d’ancrage mobile peuvent ne pas étre récupérables et il convient qu’ils
soient congus conformément aux exigences d'un systéme d’ancrage permanent.

3.23

unité mobile de forage en mer

MODU

structure capable de s’engager dans des opérations de forage et d’intervention sur un puits en vue de
I'exploration ou de I'exploitation de ressources pétroliéres sous-marines

© ISO 2018 - Tous droits réservés 5



ISO/DIS 19901-7:2018(F)

3.24

unité mobile en mer

MOU

structure destinée a étre fréquemment déplacée pour remplir une tache déterminée

[1SO 19900:2002]

EXEMPLE Navire ou barge de pose, structure de construction en mer, structure habitable (hotel flottant),
structure de service ou unités mobiles de forage en mer.

3.25
élément d’ancrage
classe générale d’éléments utilisés pour I'ancrage des structures flottantes

EXEMPLE Chaine, cable métallique, cordage en fibres synthétiques, crapaud, bouée, treuil/guindeau,
chaumard ou ancre.

3.26

propriétaire

représentant de la société ou des sociétés qui possedent un droit de développement, qui peut étre
I'opérateur agissant pour le compte de co-licenciés

3.27

systéme d’ancrage permanent

systéme d’ancrage normalement ‘utilisé ‘pour -ancrer "les" structures flottantes déployées pour
I'exploitation a long terme, telle que pouraun.systeme,de production flottant (FPS)

3.28
proximité
voisinage immédiat

NOTE1 Les systemes d’ancrage sont considérés comme étant a proximité d’une installation si une partie de
I'autre installation se situe dans un contour décrit par I'ensemble des déports coincidant avec chaque ligne
atteignant 100 % de la MBS pour la condition intacte ou de contréle par redondance, la plus grande des deux
valeurs étant retenue.

NOTE 2  Les systémes d’ancrage sont considérés comme étant a proximité d’une installation sur le fond marin si
une partie de I'autre installation se situe dans un polygone formé par les positions des ancres.

3.29

RCS

société de classification reconnue

membre de I’Association internationale des sociétés de classification (IACS) ayant une compétence et
une expérience reconnues et appropriées dans les structures flottantes, et ayant des regles et des
modes opératoires établis relatifs a la classification/certification des installations utilisées dans les
activités pétroliéres

3.30

résistance

capacité d'une structure, d'un élément ou d’une section transversale d'un élément, a supporter les effets
d’une action sans dépasser un état limite

NOTE Cette définition est une variante de celle spécifiée dans 'ISO 19900:2002.
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3.31
période de retour
période moyenne entre les apparitions d'un événement ou d’une valeur particuliere dépassée

NOTE L’industrie offshore utilise généralement une période de retour mesurée en années pour les
événements environnementaux. La période de retour est égale a l'inverse de la probabilité annuelle pour que
I'événement soit dépassé.

[1SO 19901-1:2005]

3.32

tube prolongateur

canalisation reliant les installations de traitement ou les équipements de forage de la structure flottante
aux installations sous-marines ou aux pipelines, ou a un réservoir

NOTE1 Les fonctions possibles comprennent le forage et I'intervention sur un puits, la production, I'injection,
la commande des systemes sous-marins et I'exportation des fluides produits.

NOT 2 Adapté de I'ISO 19900:2002, définition 2.29.

3.33

semi-submersible

structure flottante normalement constituée d'une structure de pont ayant un certain nombre de
colonnes de support largement espacées;a grande section transversale, connectées a des pontons
immergés

NOTE La géométrie des pontons/colonnes est habituellement choisie pour minimiser les mouvements
globaux dans une vaste plage de fréquences de vagues.

3.34

aptitude au service

aptitude d’une structure ou d’un élément de structure a se comporter de manieére satisfaisante dans des
conditions d’utilisation normales

3.35

valeur significative

mesure statistique d’'une variable aléatoire de moyenne nulle égale au double de I'écart-type de la
variable

3.36

ancrage en un seul point

systeme d’ancrage permettant a la structure flottante a laquelle il est raccordé de faire varier son cap
(évitage)

EXEMPLE Un exemple d’ancrage en un seul point est un systéme d’ancrage a tourelle ou un certain nombre
de lignes sont attachées a une tourelle comprenant des paliers qui permettent la rotation de la structure.

3.37
structure en forme de navire
structure flottante monocoque présentant une géométrie similaire a celle des navires de haute mer

3.38
plate-forme spar
structure flottante a petite surface de flottaison et a grand tirant d’eau
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