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Avant-propos

LISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes
nationaux de normalisation (comités membres de 1'ISO). L'élaboration des Normes internationales est
en général confiée aux comités techniques de I'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude
a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les organisations internationales,
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux.
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui
concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées a sa mise a jour sont
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient, en particulier de prendre note des différents
critéres d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a été
rédigé conformément aux régles de rédaction données dans les Directives ISO/IEC, Partie 2 (voir www.
iso.org/directives).

L'attention est attirée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire 1'objet de
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait étre tenue pour responsable
de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails concernant
les références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés lors de
I'élaboration du document sont indiqués dans I'Introduction et/ou dans la liste des déclarations de
brevets recues par I'lISO (voir www.iso.org/brevets).

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données
pour information, parjsouéi de,commodité, & Vintention des utilisateurs et ne sauraient constituer un
engagement.

Pour une explication de la nature volontaire des normes, la signification des termes et expressions
spécifiques de I'ISO liés a I'évaluation de la conformité, ou pour toute information au sujet de 'adhésion
de 1'ISO aux principes, de I'Organisation mondiale ‘du . commerce (OMC) concernant les obstacles
techniques au commerce (OTC), voir le lien suivant: www.iso.org/avant-propos.

Le présent document a été élaboré par le comité technique ISO/TC 4, Roulements, Sous-comité SC 8,
Charge de base et durée.
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Roulements — Charges statiques de base

AMENDEMENT 1

Article 4

Ajouter les symboles suivants:

E(x) intégrale elliptique complete du second type

K(x) intégrale elliptique complete du premier type

2pe somme de courbures au contact de la bague extérieure

2p; somme de courbures au contact de la bague intérieure

F(p) différence de courbure d'un contact point

y parametre auxiliaire, y = Dy cos a/Dpw

K rapport de 1'axe semi-majeur a I'axe semi-mineur de I'ellipse de contact
511
Remplacer le paragraphe par le suivant:

5.1.1 Charge radiale statique debasepourroulements simples

La charge radiale statique de base pourroulements ,radiaux a billes est donnée par la Formule (1):

. 2
Cor = fo1ZDy,” cosa (@8]

ou, a I'exception des roulements a rotule
fo = mm{fo,vfo,e}

dans lequel

fO,i =2,399 05- K- (2)
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2
E(x.)
foe =2:399 05k, - (3)
’ y Dy,
2 — —__w
1+y 2-r,

ou
i estlabague intérieure;

e estlabague extérieure.

Le calcul des parameétres Hertziens, k et E(x), est décrit en Annexe B.

Pour un roulement a rotule, le facteur, fo' est donné par la Formule (4):

2
f, =3,151 84-[%-(1+y)} 4)

Les valeurs guide donné dans le Tableau 1 s'applique aux roulements dont la section du rayon de
courbure du chemin des bagues intérieures des roulements a contact droit et a contact oblique ne
soit pas supérieure a 0,52D, eta 0,53D,, pour les bagues extérieures des roulements a contact droit
et a contact oblique et des bagues intérieures des roulements a rotules. L'aptitude du roulement a
supporter les charges n'est pas nécessairement aniéliorée par I'emploi.de rayons plus petits, mais
décroit par I'emploi de rayons plus grand que ceux indiqués précédemment. Dans le dernier cas, la
valeur fy doit étre calculée avec la formule donnéerici;

L'Annexe C donne une représentation graphique de la valeur fy dépendant de la géométrie interne
du roulement. Les résultats des formules‘données-ici'Sont-préférables au Tableau 1 et I'Annexe C.

521

Renuméroter la Formule (2) et la Formule (3) respectivement Formule (5) et Formule (6).
6.1
Remplacer le paragraphe par le suivant:

6.1 Charge axial statique de base

La charge axiale statique de base des butées a simple ou a double effet est donnée par la Formule (7):

Coa = fo ZD,,” sinc (7)

ou
fo = mi“{fo,i’fo,e}

dans lequel

fo; =11,995 2k, - (8)

2 © IS0 2017 - Tous droits réservés



ISO 76:2006/Amd.1:2017(F)

2
E(x.)
foe =11,995 2k, - (€)]
__r  Pw
1+y 2-r,

ou
i estlabague intérieure ou la rondelle arbre;

e estlabague extérieure ou la rondelle logement.

Les valeurs guide données au Tableau 1 s'appliquent aux roulements dont la section du rayon
de courbure du chemin de roulement ne soit pas supérieure a 0,54D,,. L'aptitude du roulement
a supporter les charges n'est pas nécessairement améliorée par l'emploi de rayon plus petit que
0,54D,y, mais est réduite par l'utilisation d'un rayon plus grand. Dans le dernier cas, la valeur fj doit
étre calculée par la formule donnée ici.

L'Annexe C donne une représentation graphique de la valeur fj. Les résultats des formules données
ici sont préférables au Tableau 1 et 'Annexe C.

6.2

Renuméroter la Formule (5) et la Formule (6) respectivement Formule (10) et Formule (11).
71.1

Renuméroter la Formule (7) en Formle' (12).

Dans la NOTE, remplacer «Equation (7)» pan«Formule;(12)».

7.2.1

Renuméroter la Formule (8),1a Formule (9) etla Formule (10) respectivement Formule (13), Formule (14)
et Formule (15).

8.1.1

Renuméroter la Formule (11) en Formule (16).

Dans la NOTE, remplacer «Equation (11)» par «Formule (16)».

8.2.1

Renuméroter la Formule (12) et la Formule (13) respectivement Formule (17) et Formule (18).
822

Remplacer «Equation (12)» par «Formule (17)».

9.1

Renuméroter la Formule (14) et la Formule (15) respectivement Formule (19) et Formule (20).
Remplacer «Equation (14)» et «Equation (15)» respectivement par «Formule (19)» et «Formule (20)».
Dans tout le document

Remplacer le terme «Equation» par «Formule».

A.5.1

Remplacer «conformément a I'Equation (1)» par «conformément a la Formule (1)».

© IS0 2017 - Tous droits réservés 3



ISO 76:2006/Amd.1:2017(F)

A5.2
Ajouter le texte suivant a la fin du paragraphe:

Pour un roulement a bille a contact oblique a une rangée ayant les mémes dimensions intérieures
que ci-dessus mais des conformités de roulement radial, la Formule (A.1) donne

Coar =18 731/0,26 =72 042
Coar=72 000N

A.5.3
Ajouter le texte suivant a la fin du paragraphe:

Pour un roulement a bille a contact oblique a une rangée ayant les mémes dimensions intérieures
que ci-dessus et des conformités de roulement radial, la Formule (A.2) donne

Coaa=1,43 x 76 049 = 108 750

C0aa =109 000 N

4 © IS0 2017 - Tous droits réservés



ISO 76:2006/Amd.1:2017(F)

Annexe B et Annexe C
Ajouter les annexes suivantes aprés I'Annexe A:

Annexe B
(informative)

Calcul des parameétres Hertzien pour point de contact

Le rapport de demi grand a demi petit axes de l'ellipse de contact, k', est indépendant du module

.....

il 1
. 1

K(x) = j[1—[1_i2].(sin¢)2] 2 do (B.2)
0

K

Lintégrale elliptique complete dusecond type, E(k), est comme/indiqué/en Formule (B.3):

—n |3

1
E(k) = [1—(1—%)'(sin¢)2]2 d¢ (B.3)
0 K |

La somme de courbures des contacts;dw chemin de la,bague-intérieure (rondelle arbre) est comme

indiqué en Formule (B.4):

ZPiZDZ '[2+ ! —DW] (B.4)

1-y 2-n

La somme de courbures des contacts du chemin de la bague extérieure (rondelle logement) est comme

indiqué en Formule (B.5):

_ 2 y Dy
Zpe—D [2 ] (B.5)

w 1+y 2-r,

La différence de courbure relative des contacts du chemin de la bague intérieure (rondelle arbre) est
comme indiqué en Formule (B.6):

v, Pw
1- 2-r.
Fi(p)= Y I (B.6)
241~ Dw
1-y 2-r

1
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