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NORME INTERNATIONALE

ISO 2261-1972 (F)

Moteurs alternatifs 8 combustion interne — Dispositifs de
commande manuels — Sens de manoeuvre nhormaux

0 INTRODUCTION

Les normes intéressant le sens de manoeuvre des dispositifs
de commande sont d’une valeur particuliere lorsqu’elles
mettent !'accent soit sur un haut degré de sécurité, soit sur
une vitesse élevée de fonctionnement, soit sur les deux ques-
tions. [l est souvent exigé de |'opérateur qu’il manoeuvre
les manettes dans le sens voulu de facon presque automa-
tique. La normalisation est donc de grande importance
lorsqu’une fausse manoeuvre constituerait une géne, ou
serait cause de détériorations ou de danger.

1 OBJET ET DOMAINE D’APPLICATION

La présente Norme Internationale' ‘spécifie/ les sens ‘de
manoeuvre relatifs aux dispositifs a commande_manuelle,
pour le réglage de la vitesse et le renversement'de marche,
concernant les moteurs alternatifs a combustion interne
pour la propulsion des navires et des véhicules ferroviaires;
que le poste de 'opérateur. soit. a proximité ou;non. du
moteur.

Les vannes de commande pour liquides et gaz sont exclues.

2 EFFETS RESULTANT DE LA MANOEUVRE DES
DISPOSITIFS DE COMMANDE

2.1 Lorsque des dispositifs séparés sont en place pour
commander l'inversion du sens de marche et le réglage de la
vitesse

a} En manoeuvrant le dispositif d’inversion du sens de
la marche, il en résulte un mouvement vers I'avant ou vers
'arriere,

b) En manoeuvrant le dispositif de réglage de la vitesse,
il en résulte une augmentation ou une diminution de la
vitesse.

2.2 Lorsque des dispositifs a actions combinées sont en
place pour commander !‘inversion du sens de {a marche et
le réglage de la vitesse

a) En manoeuvrant le dispositif de commande de sa

position centrale dans une certaine direction, il en résulte
un mouvement vers |'avant accompagné d’une augmen-
tation de la vitesse.

b} En manoeuvrant le dispositif de commande de sa
position centrale dans la direction opposée, il en résuite
un mouvement vers |’arriére accompagné d’une augmen-
tation de la vitesse.

¢) En manoeuvrant le dispositif de commande de sa
position marche vers sa position centrale, il en résulte
une réduction de la vitesse jusqu’'a arrét complet.

3" (DESIGNATION DES OPERATIONS MANUELLES

Les sens de manoeuvre des dispositifs de commande et teurs
effets sont liés de la facon indiquée dans les Tableaux 1 et 2.

4 POSITION PREFERENTIELLE DE L'OPERATEUR
LORSQU'IL VOIT LE MOUVEMENT DU VEHICULE
DEPUIS SON POSTE DE PILOTAGE

Les positions de pilotage doivent étre prévues, de préfé-
rence, de telle maniére que {'opérateur regarde en avant du
véhicule.

Si la position de I‘opérateur est prévue paralléle a la direc-
tion de marche du véhicule (I’opérateur regardant transver-
salement au sens de marche), celle-ci devrait étre située de
telle maniére que les sens de manoeuvre des dispositifs de
commande répondent aux définitions de la présente Norme
Internationale.

5 DESIGNATION

Pour indiquer les effets résultant des manoeuvres des dispo-
sitifs de commande, des symboles aisés a comprendre, au
lieu de «motsy, doivent figurer a proximité de ces dispositifs
{comme indiqué dans le Tableau 3).
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TABLEAU 1 — Sens de manoeuvre des dispositifs de commande a action séparée sur l’inversion du sens de la marche
et le réglage de la vitesse, et leurs effets

Désignation Manoeuvre du Type de Sens de manoeuvre des dispositifs de commande
Si
de I'opération dispositif de dispositif de Augmentation de la vitesse Réduction de la vitesse
manuetle commande commande ou mouvement vers |’avant ou mouvement vers |'arriére
A s‘elo’lgnant de vers |'opérateur
1 I'opérateur
linéaire ou
B, approximative- levier a main vers le haut vers le bas
ment linéaire
C, - vers la droite - vers la gauche
volant a main . sens contraire
. sens d'horloge
D, tournante ou manivelle 9 d’horloge

TABLEAU 2 — Sens de manoeuvre des dispositifs de commande a action-combinée sur 'inversion du sens de la marche
et le réglage de la vitesse, et leurs effets

Sens de manoeuvre du dispositif de commande
Désignation Manoeuvre du Typede Mouyvement vers llavant Mouvement vers |‘arriére
de I'opération dispositif de dispositif de . . 1
manuelle commande commande avec augmentation de la vitesse!!
a partir de la position centrale {point mort)
/ e
s'éloignant de / —
A, 0 I"opérateur / 4 vers |'opérateur
v
. - _— . —— S
lingaire ou _f |
B, approximative- levier a main 0 vers le haut o vers le bas
ment linéaire |
|
C2 —_— Ol_’ vers la droite 4——JO— — vers la gauche
volant a main ou s ~ sens contraire
tournan . sens d'horloge o f
D, te manivelle !’ g \ d’horloge
)

1) La réduction de vitesse s'obtiendra dans tous les cas par manoeuvre du dispositif de commande dans la direction de la position centrale

{point mort).

~——
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TABLEAU 3 — Symboles pour le réglage de la vitesse et [‘inversion du sens de marche

Désignation de |'opération manuelle

Symboles pour I'augmentation ou la
diminution de la vitesse

Explications

A/B/C

——

Manoeuvrer le dispositif vers I'extrémité
large commande une augmentation de la
vitesse. Manoeuvrer ie dispositif vers
I'extrémité en pointe commande une
diminution de la vitesse.

Désignation de V'opération manuelle

Symboles pour e sens de marche du véhicule

marche avant marche arriére

Explications

A/B/C/D

Dans le cas de véhicules, marins ou
ferroviaires, commandés directement par un
moteur (sans pignon inverseur), le sens de
rotation du moteur fixe le sens de marche du
véhicule,

La marche avant est indiquée par un symboig
représentant le véhicule avec une fléche
pointée vers I'avant du véhicule {proue).

La marche arriére est indiguée par un
symbole représentant le véhicule avec une
fléche pointée vers 'arriére du véhicule
(poupe).
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Désignation de . P Sens de marche du Désignation de Sens de marche et
V,:gf,?:mn Vitesse du véhicule véhicule Irt:‘;;:‘r:;;&n vitesse du véhicule
& !@ ﬁﬁ A
) \[/ ;
c, § g c,
\K =
= =

La désignation réelle des opérations peut étre différente de celle indiquée dans les exemples ci-dessus.

Les dispositis de commande peuvent étre congus, suivant I'application particuliére, avec des combinaisons de sens de
manoeuvre et de sens de marche différentes,

FIGURE — Exemples illustrant les opérations types
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