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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes 
nationaux de normalisation (comités membres de l'ISO). L'élaboration des Normes internationales est 
en général confiée aux comités techniques de l'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude 
a le droit de faire partie du comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, 
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec l'ISO participent également aux travaux. 
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui 
concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées à sa mise à jour sont 
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient, en particulier, de prendre note des différents 
critères d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a été 
rédigé conformément aux règles de rédaction données dans les Directives ISO/IEC, Partie 2 (voir www​
.iso​.org/​directives).

L'attention est attirée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l'objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait être tenue pour responsable 
de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails concernant 
les références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés lors de 
l'élaboration du document sont indiqués dans l'Introduction et/ou dans la liste des déclarations de 
brevets reçues par l'ISO (voir www​.iso​.org/​brevets).

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données 
pour information, par souci de commodité, à l’intention des utilisateurs et ne sauraient constituer un 
engagement.

Pour une explication de la nature volontaire des normes, la signification des termes et expressions 
spécifiques de l'ISO liés à l'évaluation de la conformité, ou pour toute information au sujet de l'adhésion 
de l'ISO aux principes de l’Organisation mondiale du commerce (OMC) concernant les obstacles 
techniques au commerce (OTC), voir www​.iso​.org/​avant​-propos.

Le présent document a été élaboré par le comité technique ISO/TC  213, Spécifications et vérification 
dimensionnelles et géométriques des produits.

Le présent document développe un concept de traitement des effets de bord dans le cas de filtre 
Gaussien surfacique linéaire.

Une liste de toutes les parties de la série ISO 16610 peut être consultée sur le site Web de l’ISO.

Il convient que l’utilisateur adresse tout retour d’information ou toute question concernant le présent 
document à l’organisme national de normalisation de son pays. Une liste exhaustive desdits organismes 
se trouve à l’adresse www​.iso​.org/​fr/​members​.html.
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Spécification géométrique des produits (GPS) — Filtrage —

Partie 61: 
Filtres surfaciques linéaires : Filtres Gaussiens

AMENDEMENT 1
Ajouter un nouvel Article 7 après 6.2:

7	 Traitement des effets de bord

7.1	 Généralité

Selon les indices d'imbrication choisis, la surface filtrée peut être beaucoup plus petite que la surface 
non filtrée à cause des effets de bord (voir la Figure 8 pour les filtres Gaussiens plans linéaires et la 
Figure 9 pour les filtres Gaussiens cylindriques linéaires). Si les effets de bord exigent un traitement, le 
critère de conservation du moment avec p =1  doit être appliqué (voir ISO 16610-28).

a)   Surface (zone hachurée) avant filtrage b)   Surface (zone hachurée) après filtrage

Légende
a région des effets de bord
Lx longueur de mesure dans la direction x
Ly longueur de mesure dans la direction y

λc
indice d’imbrication (longueur d'onde de coupure)

Lc
indice de troncature

x, y, z système de coordonnées cartésiennes de sens direct

Figure 8 — Région des effets de bord dans le cas d’un filtre Gaussien plan linéaire
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a)   Surface (zone hachurée) avant filtrage b)   Surface (zone hachurée) après filtrage

Légende
a région des effets de bord

Lt
longueur de mesure circonférentielle dans la direction t

Lz
longueur de mesure dans la direction z

λcz indice d’imbrication (longueur d'onde de coupure) dans la direction z

Lcz indice de troncature dans la direction z

t, z, r système de coordonnées cartésiennes de sens direct

Figure 9 — Région des effets de bord dans le cas d’un filtre Gaussien cylindrique linéaire

7.2	 Opération généralisée de filtres pour filtres Gaussiens plans linéaires

Pour les filtres Gaussiens plans linéaires, l’opération généralisée de filtres est définie par la Formule (19):

w x y z x u y v b x y u b x y v b x y s u, , , , ,( ) = − −( )× ( ) + × ( ) + × ( )( )× ( )×00 10 01 λc ss v dvduλc
yx

( )∫∫
ΩΩ

	 (19)

où

u est la variable d’intégration dans la direction x;

v est la variable d’intégration dans la direction y;

  Ωx x c c c c= − −( ) ( ) max , ,min ,x L L x Lλ λ est l’intervalle d’intégration dans la direction x;

  Ωy y c c c c= − −( ) ( ) max , ,min ,y L L y Lλ λ est l’intervalle d’intégration dans la direction y;

  b x y b x y b x y00 10 01, , , , ,( ) ( ) ( ) sont les fonctions de correction de variante de décalage.
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Les fonctions de correction de variante de décalage doivent être calculées en résolvant la formule 
matricielle:
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où µ λ λij
i jx y u s u du v s v dv,( ) = × ( ) × × ( )∫ ∫c c

x yΩ Ω

.

À l'intérieur L x L Lc c x c cλ λ≤ ≤ −  et L y L Lc c y c cλ λ≤ ≤ −  le comportement du filtre est donné par la 
Formule (4).

NOTE 1	 L’opération de filtre selon la Formule (19) n’est pas séparable.

NOTE 2	 Pour Lc → ∞ , le filtre Gaussien plan linéaire est égal au filtre de régression Gaussien plan linéaire 
selon l’ISO 16610-71, avec p =1 .

7.3	 Opération généralisée de filtres pour filtres Gaussiens cylindriques linéaires

Pour les filtres Gaussiens cylindriques linéaires, l’opération généralisée de filtres est définie par la 
Formule (20).

w t z r t u z v b z v b z s u f s v dvdu, ,( ) = − −( )× ( ) + × ( )( )× ( )× ( )∫∫ 0 1 c cz

zt

λ
ΩΩ

	 (20)

où

  u est la variable d’intégration dans la direction t;

  v est la variable d’intégration dans la direction z;

  Ωt ct c ct c= −[ ]L L f L L f, est l’intervalle d’intégration dans la direction t;

  Ωz z cz cz cz cz= − −( ) ( ) max , ,min ,z L L z Lλ λ est l’intervalle d’intégration dans la direction z;

  b z b z0 1( ) ( ), sont les fonctions de correction de variante de décalage.

 

Les fonctions de correction de variante de décalage doivent être calculées en résolvant la formule 
matricielle:
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où µ λi
iz s u f du v s v dv( ) = ( ) × × ( )∫ ∫c cz

t zΩ Ω

.

À l'intérieur L z L Lcz cz z cz czλ λ≤ ≤ −  le comportement du filtre est donné par la Formule (15) et par la 
Formule (16).

NOTE 1	 L’opération de filtre selon la Formule (20) est séparable.

NOTE 2	 Pour Lct → ∞  et Lcz → ∞ , le filtre Gaussien cylindrique linéaire est égal au filtre de régression 
Gaussien cylindrique linéaire selon l’ISO 16610-71, avec p =1 .
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Ajouter une nouvelle référence [7] à la Bibliographie:

[7]           Seewig  J.,  Leach  R. (editor), et al. Areal Filtering Methods in Characterisation of Areal Surface 
Texture, Springer, 2013, pp 67–106
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