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Validité de la présente publication

Le contenu technique des publications de la CEI est cons-
tamment revu par la CEI afin qu’il reflete I’état actuel de
la technique.

Des renseignements relatifs a la date de reconfirmation de
la publication sont disponibles auprés du Burean Central
de la CEIL

Les renseignements relatifs a ces révisions, a 1’établis-
sement des éditions révisées et aux amendements peuvent
étre obtenus auprés des Comités nationaux de la CEI et
dans les documents ci-dessous:

® Bulletin de 1a CEI

® Annuaire de la CEI
Publié annuellement

® (atalogue des publications de la CEI
Publié annuellement et mis a jour régulierement

Terminologie
En ce qui concerne la terminologie générale, le lecteur se

reportera & la CEI 50: Vocabulaire Electrotechnique Inter-
nanonal (VEI) qui se presente sous forme de ¢ apltres

Symboles graphiques et

Pour les symboles graphiques, le ,
signes d’usage général\approu®és par Na

consultera:

C

et pour les appareils électromédicaux,

—~ la CEI 878: Symboles graphiques pour équipements
électriques en pratique médicale.

Les symboles et signes contenus dans la présente publi-
cation ont été soit tirés de la CEI 27, de la CEI 417, de
la CEI 617 et/ou de la CEI 878, soit spécifiquement
approuvés aux fins de cette publication.

Publications de la CEI établies par le méme
comité d’études

L’attention du lecteur est attirée sur les listes figurant a la
fin de cette publication, qui énumérent les publications de
la CEI préparées par le comité d’études qui a établi la
présente publication.

Validity of this publication

The technical content of IEC publications is kept under
constant review by the IEC, thus ensuring that the content
reflects current technology.

Information relating to the date of the reconfirmation of
the publication is available from the IEC Central Office.

Information on the revision work, the issue of revised
editions and amendments may be obtained from IEC
National Committees and from the following IEC sources:

® ]EC Bulletin

® JEC Yearbook
Published y&arl

s and definitions contained in the present publi-
ave either been taken from the IEV or have been
specifically approved for the purpose of this publication.

Graphical and letter symbols

For graphical symbols, and letter symbols and signs
approved by the IEC for general use, readers are referred
to publications:

— IEC 27: Letter symbols to be used in electrical
technology;

— IEC 417: Graphical symbols for use on equip-
ment. Index, survey and compilation of the single
sheets;

— 1EC 617: Graphical symbols for diagrams;
and for medical electrical equipment,

— IEC 878: Graphical symbols for electromedical
equipment in medical practice.

The symbols and signs contained in the present publi-
cation have either been taken from IEC 27, IEC 417,
IEC 617 and/or IEC 878, or have been specifically appro—
ved for the purpose of this publication.

IEC publications prepared by the same
technical committee

The attention of readers is drawn to the end pages of this
publication which list the IEC publications issued by
the technical committee which has prepared the present
publication.
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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

EQUIPEMENT ELECTRIQUE DES MACHINES INDUSTRIELLES -
LIAISON DES DONNEES SERIELLES POUR COMMUNICATIONS
EN TEMPS REEL ENTRE UNITES DE COMMANDE ET
DISPOSITIFS D’ENTRAINEMENT -

AVANT-PROPOS

1) La CEI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mondiale de normalisation composée
de Iensemble des comltes eIectrotechnlques nationaux (Comltes nationaux de Ia El). s CEl a pour objet de

2) Les décisions ou accords officiels de la CEIl en ce qui conce
Comités d'Etudes ou sont representes tous Ies Com|tes e

3) Ces décisions constituent des recommandations inte

4)  Dans le but d'encourager l'unificatio

conditions nationales le permettent . Towterdivery la recommandation de la CEIl et la régle nationale
correspondante doit, dans la mesure du possible, etre diquée en termes clairs dans cette derniére.

1491 a été préparée par le Comité d'études
¢lectrotechniques.

La présente partie de |
44 de la CEIl: Sécurité.des

Le texte de cor e es

ents suivants:

Rapport de vote

44/193/RVD

Les annexes A aE“font partie intégrante de cette norme.

Les annexes F a J sont données uniquement a titre d’information.
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2)

3)

4)

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ELECTRICAL EQUIPMENT OF INDUSTRIAL MACHINES -
SERIAL DATA LINK FOR REAL-TIME COMMUNICATION
BETWEEN CONTROLS AND DRIVES -

FOREWORD

The IEC (International Electrotechnical Commission) is a worldwide organization for standardizatioqn comprising

this end and in addition to other activities, the IEC publishes International Sta
entrusted to technical committees; any IEC National Committee interested.in

for Standardization (ISO)
organizations.

ing documents:

Report on voting

44/193/RVD

Full informatio he\voting’for the approval of this standard can be found in the report on

voting indicated |

Annexes A to E form an integral part of this standard.

Annexes F to J are for information only.


https://standards.iteh.ai/catalog/standards/iec/810130eb-15fa-405c-97e5-6e0e48625dd5/iec-61491-1995

-12 - 1491 0O CEI:1995

INTRODUCTION

Les dispositifs d'entrainement a commande numérique des machines-outils a commande
numérique nécessitent une interface numérique pour la commande numérique, afin de
transmettre des valeurs de commandes et de retour et d’'exécuter des fonctions
supplémentaires.

Outre ses caractéristiques fonctionnelles évoluées, l'interface sera capable de prendre en
charge des modes d'exploitation évolués, avec des volumes étendus de données, de traiter un
plus grand nombre de parameétres et de diagnostics et d'assurer la liaison entre des produits
provenant de fabricants différents sans aucune difficulté.

L'interface SYSTEME est un systeme de communication en temps_réel qui gére des
spécifications prédéfinies, relatives au support de transmission, a la togologie, a la technologie
des connecteurs, au niveau des signaux, aux procédures, au contenu des lessages, a la

minutieuse concernant des exigences
gue des possibilités en matiére de
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