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Foreword

ISO (the International Organization for Standardization) is a worldwide
federation of national standards bodies (ISO member bodies). The work
of preparing International Standards is normally carried out through ISO
technical committes. Each member body interested in a subject for
which a technical committee has been established has the right to be
represented on that committee. International organizations, governmental
and non-governmental, in liaison with I1SO, also take part in the work. ISO
collaborates closely with the International Electrotechnical Commission
(IEC) on all matters of electrotechnical standardization.

Draft International Standards adopted by the technical committees are
circulated to the member bodies for voting. Publication as an International
Standard requires approval by at least 75 % of the member bodies casting
a vote.

International Standard ISO 3719 was prepared by Technical Committee
ISO/TC 108, Mechanical vibration and shock, Subcommittee SC 1,
Balancing, including balancing machines.

This second edition cancels and replaces the first edition (ISO 3719:1982),
which has been technically revised.

Annex A forms an integral part of this International Standard. Annexes B
and C are for information only.
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reproduced or utilized in any form or by any means, electronic or mechanical, including
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peut étre reproduite ni utilisée sous quelque forme que ce soit et par aucun procédé,
électronique ou mécanique, y compris la photocopie et les microfilms, sans |I'accord écrit de
I'éditeur.
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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
I'!SO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités technigues de I''SO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernemen-
tales, en liaison avec I'ISO participent également aux travaux. L'ISO colla-
bore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEl)
en ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des co-
mités membres votants.

Le Norme internationale I1ISO 3719 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 108, Vibrations et chocs mécaniques, sous-comité SC 1,
Equilibrage, y compris les machines a équilibrer.

Cette deuxiéme édition annule et remplace la premiére édition
(ISO 3719:1982), dont elle constitue une révision technique.

L'annexe A fait partie intégrante de la présente Norme internationale. Les
annexes B et C sont données uniquement a titre d'information.
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MNpenucnosue

NCO (MexpyHapopHan OpraHusauva no CraHpapatvsauuny) ABNAETCA
BCEMUPHOW (befepaumeit HaLUMOHaNbHbLIX OpPraHM3auuin NO CTaHAapTU3aLum
(komuTteToB-4neHos MUCO). Paspaborka MexayHapogHbix CTaHpapTos ocy-
wecTsnAeTcs TexHuyeckumm kommtetamm MCO. Kaxabih KOMUTET-ufleH, 3anH-
TEPeCOBaHHbLIA B AEATENbHOCTW, ANA KOTOPOW Obifl CO3[0aH TeXHUYecKun
KOMWTET, MMeeT Npaso ObiTh NPeACTaBNeHHbIM B 3TOM KoMuTeTe. MexayHa-
pOfHble NPABUTENLCTBEHHBLIE W HEMPABUTENbCTBEHHbIE OPraHW3aLnn, nmeo-
upe csasnm ¢ NCO, takxe npuHUMAIOT yyacTne B paboTax. YTo kacaertca
CTaHpapTv3aumu B 06nactu anektpotexHukn, MCO paboTtaer B TeCHOM coTpy-
fHu4ecTBe ¢ MexgyHapogHoW SnekTpoTexHnyeckon Komuccnen (MIK).

MpoekTbl MexayHapogHbix CTaHOApTOB, NPUHATLIE TEXHUYECKUMU KOMUTe-
TaMW, paccbiNaATCA KOMUTETAM-YneHaM Ha ronocosaHue. Wx onybnuko-
BaHWe B kavectee MexayHapopHbix CranpapTtoB TpebyeT opobpeHns no
MeHblwed Mepe 75 % KOMWTETOB-YNeHOB, MPWHUMAIOWMNX Yy4yacTne B
ronoCcoBaHMM.

MexnyHapoaHbin CtaHgapt MCO 3719 6bin paspabotaH TexHuyeckum Komu-
TeTom WCO/TK 108, Mexanunqeckue subpaumm v ygap, MNoakomuteT MK 1,
banaHcmposka, BKoYasa 6anaHCUPOBOYHBIE MaLUNHBI.

Hactoswee BTOpOe u3faHWE aHHyNMpyeT W 3aMeHseT MepBoe U3faHve
(NCO 3719:1982), 1 ABNAETCA €ro TEXHNYECKON PeBUN3NEN.

MpunoxeHue A COCTaBNAET HEOTbEMEMYIO YacTb HacTOAWero MexaoyHapoa-
Horo CraHpapta. Mpunoxerua B 1 C paHbl ToNbKO Ans nHAOpMauum.
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Mechanical vibration —
Symbols for balancing
machines and

associated
instrumentation

1 Scope

This International Standard es-

tablishes symbols for use on
balancing machines including
instrumentation. They are in-
tended to complement (but not
replace) those already standard-
ized in documents such as
ISO 7000. The primary purpose of
the symbols in this International
Standard is to explain the
functions and wuses of the
indicators and controls etc. which
are an integral part of a balancing
machine.

2 Normative references

The following standards contain
provisions which, through refer-
ence in this text, constitute pro-
visions of this International
Standard. At the time of publica-
tion, the editions indicated were
valid. All standards are subject to
revision, and parties to agree-
ments based on this International
Standard are encouraged to
investigate the possibility of
applying the most recent editions
of the standards indicated below.
Members of IEC and ISO maintain

Vibrations

meécaniques —
Symboles pour les
machines a équilibrer et
l'instrumentation

1 Domaine d'application

La présente Norme internationale
établit les symboles a utiliser sur
les machines a équilibrer, vy
compris sur l'instrumentation.
Ces symboles sont destinés a
compléter (mais non a remplacer)
les symboles déja normalisés
dans d'autres Normes inter-
nationales comme 1'ISO 7000.
L'objet premier des symboles de
la présente Norme internationale
est d'expliquer les fonctions et
I'emploi des indicateurs, com-
mandes etc. qui font partie
intégrante d'une machine a équi-
librer.

2 Références normatives

Les normes suivantes contiennent
des dispositions qui par suite de
la référence qui en est faite,
constituent des dispositions va-
lables pour la présente Norme
internationale. Au moment de la
publication, les éditions indiquées
étaient en vigueur. Toute Norme
est sujette a révision et les parties
prenantes des accords fondés sur
la présente Norme internationale
sont invitées a rechercher la
possibilité d'appliquer les éditions
les plus récentes des normes

MexaHu4yeckue
BU6pauum — CMMBOfbI
ana 6anaHCcMpPOBOYHbIX
MaluMH v npubopos

1 O6nactb NnpumMeHeHun

Hacroawmin MexpayHaponHbi CTaH-
napT ycTaHaBnMBaeT CUMBONbI Ans
6anaHCMPOBOYHbIX MaALUMH, BKIIO-
Yaa npubopbl. 3TU  CUMBONbI
npeaHasHayeHbl AONONHUTL (HO
He 3aMEeHWTb) yXXe paHee CcTaHgap-
TM30BaHHble B MeXayHapoaHbIx
Cranpaprax, kak Hanp. B UCO 7000,
cumBonbl. OCHOBHOE HazHayeHue
CMMBONOB HacToAwero MexayHa-
poaHoro CraHagapTa — MOACHUTH
PyHKUMM 1 NpUMEHeHne NHANKaA-
TOPOB W 3NEMEHTOB YNpaBneHus,
KOTOpbie ABAAIOTCA  COCTaBHOW
YacTbio 6anaHCMPOBOYHOWN Malu-
Hbl.

2 HopmMaTunBHbI€e CCbIIKN

anIBeHeHHbIe CTaHOapTbl BKIIO-
4YaloT MOJNIOXEeHWUA, Ha KOoTopblie
aenaetca  CCblylIka B TekCcTe wn

KOTOpble (TaHOBATCA OCHOBOIMO-
naralowmMMmn  AnA  HactoAwero
MexnyHapogHoro CraHpapra. Ha
MOMeHT nybnuMkauum ykasaHHble
M3aHWA aBnNANUCbL AENCTBYIOWMN-
Mu. Jliobon cTaHpapTt noasep-
raeTtca nepecMoTpy, a CTOPOHaMm
NpUHMMaLLWNM peleHna no ne-
pecMmoTpy Hacroswero MexayHa-
ponHoro CraHpapTa npeanaraeTca
M3bICKaTb BO3MOXHOCTb NpuMeHe-
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registers of currently valid Inter-
national Standards.

1ISO 1925:1990, Mechanical vibra-
tion — Balancing — Vocabulary.

ISO 2041:1990, Vibration
shock — Vocabulary.

and

ISO 7000:1989, Graphical sym-
bols for use on equipment —
Index and synopsis.

IEC 417:1973, Graphical symbols
for use on equipment — Index,
survey and compilation of the
single sheets (together with
supplements A to L).

IEC 617-2:1983, Graphical symbols
for diagrams — Part 2: Symbol
elements, qualifying symbols and
other symbols having general
application.

3 Definitions and symbols

For the purposes of this Inter-
national Standard, the definitions
given in ISO 1925 and ISO 2041
apply. The symbols covered by
this International Standard,
including symbols for use on
computer periphery, are given in
the form of tables. Additional
symbols extracted from ISO 7000,
IEC 417 and IEC 617-2 are shown
in annex A and recommended
colours on colour monitors are
given in annex B.

NOTE — In addition to the terms
used in the three official 1ISO lan-
guages (English, French and Rus-
sian), this International Standard
gives, in annexC, most of the
equivalent terms in the German,
Italian and Japanese languages;
these have been included at the re-
quest of ISO Technical Committee
108 and are published under the re-
sponsibility of the Member Bodies
for Germany (DIN), Italy (UNI) and
Japan (JISC). The missing terms will
be published as an amendment to

indiquées ci-aprés. Les membres
de la CEl et de I'|SO possedent le
registre des Normes interna-
tionales en vigueur a un moment
donné.

ISO 1925:1990, Vibrations méca-
niques — Equilibrage — Voca-
bulaire.

1ISO 2041:1990, Vibrations et
chocs — Vocabulaire.

ISO 7000:1989, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index et tableau synoptique.

CEl 417:1973, Symboles graphi-
ques utilisables sur le matériel —
Index, relevé et compilation des
feuilles individuelles (avec sup-
pléments A aL).

CEl 617-2:1983, Symboles graphi-
ques pour schémas— Partie 2:
Eléments de symboles, symboles
distinctifs et autres symboles
d'application générale.

3 Définitions et symboles

Pour les besoins de la présente
Norme internationale, les défini-
tions données dans I'ISO 1925 et
I'ISO 2041 s'appliquent. Les sym-
boles qui font I'objet de la pré-
sente Norme internationale, y
compris les symboles a utiliser
sur les organes périphériques des
ordinateurs, sont indiqués sous
forme de tableau. Les symboles
complémentaires  extraits de
I'SO 7000, la CEI417 et Ia
CEI 617-2 sont indiqués en an-
nexe A et les couleurs recomman-
dées des écrans couleur sont
données en annexe B.

NOTE — En supplément aux termes
donnés dans les trois langues offi-
cielles de I'ISO (anglais, frangais et
russe), la présente Norme internatio-
nale donne, en annexe C, la plupart
des termes équivalents en allemand,
italien et japonais; ces termes ont été
inclus a la demande du comité tech-
nique ISO/TC 108 et sont publiés
sous la responsabilité des comités
membres de I'Allemagne (DIN), de

© SO

HMA nNOCIeOHNX pedakuuni CTaH-
[apToB, NpUBEOEHHbIX  HUXe.
YneHbl M3K 1 NCO nmeloT cnucku
OEeNCTBYIOWMX HA OaHHOe BpeMmsA
MexnyHapoaHbix CTaHaapToB.

NCO 1925:1990, MexaHunyeckne
Bnbpaumn — banaHcMpoBka —
CnoBaps.

NCO 2041:1990,
yaap — Cy10Bape.

Bubpaunn mu

WCO 7000:1989, paghuyeckne cum-
BOMIbI AN WMCMONIb30BaHUA  Ha
obopynoBaHuyn — Yka3zatenb, U
KOHCIeKTnBHas Tabnmua.

M3K 417:1993, pagpnyeckune cum-
BOJIbI /1A NCM0J/1b30BaHNA Ha 060-
pygoBaHuu — Yka3satesnb, 0630p u
KOMMUAALUNA OTAE/bHbIX BeOOMO-
cre# (c pononHeHnamn A—L).

M3K 617-2:1983,
cuMmBoONbI OnA cxem — Yacrb 2:
SnemeHTbl CMMBOMOB, oOripege-
nAamumne CUMMBOJbI N NPOYNE CUM-
BOJIbI O6LYEro NPUMeHEeHMUS.

Tpagunyeckme

3 OnpepneneHuAa n
CMMBO/bI

[nAa Hacroawero MexayHapoaHo-
ro CraHgapTa NpyUMeHUMbl onpe-
neneHun, naHHbie B MCO 1925 n
NCO 2041. CumBonbl ycCTaHaenu-
BaemMble HactoAwum MexayHa-
pooHbiM CraHgapToMm, BKJIOYas
CUMBONbl  ANA NPUMEHEHNA B
nepudepuitHbiX YCTPONCTBAX KOM-
NblOTEepoB, NpuBeneHbl B dopme
Tabnuubl. [lononHuTenbHble CUM-
Bonbl, B3ATble wu3 WCO 7000,
M3K 417 n M3K 617-2, npusene-
Hbl B npunoxeHun A. LBeta, pe-
KOMeHOyembie AnA MpUMeHeHun
Ha UBEeTHbIX AWCNNEeAX, AaHbl B
npunoxexuu B.

NMPUMEYAHUE — B pononHeHue K
TEPMUHAM Ha Tpex oduumnanbHbIX
a3bikax NCO (aHrnuitckom, cdpaHuys-
CKOM U pPyCCKOM), HacToAawmnn Mexay-
HapoaHbit CTraHmapT coOepXut B
npunoxeHnn C 66nblYI0 YacTb 3KBU-
BaNeHTHbIX TEPMUHOB Ha HEMELIKOM,
WUTaNbAHCKOM M AMOHCKOM A3blKaXx,
KoTopble Obinu BKNIOYEHbI NO Npockbe
TexHuuyeckoro Komurteta NCO/TK 108
M onybnukyloTcA noa  OTBETCTBEH-
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this International Standard. However,
only the terms given in the official
languages can be considered as I1SO
terms.

Symbols shall be shown in
exactly the same presentation as
in this International Standard.
Mirror or rotated images do not
comply.

4 Basic symbols
(as far as possible based on
ISO 7000)

I'ltalie (UNI) et du Japon (JISC). Les
termes manquants seront publiés
dans un amendement a la présente
Norme internationale. Toutefois,
seuls les termes donnés dans les
langues officielles peuvent étre con-
sidérés comme termes ISO.

La présentation des symboles
doit étre strictement identique a
celle de la présente Norme inter-
nationale. L'image ne doit pas
étre réfléchie ni tournée.

4 Symboles de base,
(fondés si possible sur
I'ISO 7000)

ISO 3719:1994(E/F/R)

HOCTb KOMUTeTOB-4YneHoB [lepmaHum
(DIN), Utanun (UNI) u AnoHun (JISC).
TepMuHbI, KOTOpble He NpuBEAeHbI,
6ynyT onybnukoBaHbl B WU3MEHEHUM
Hactoauwero MexnyHapoaHoro Crah-
papta. OgHako TOMbKO TEPMWHbLI Ha
ohmumanbHbIX A3bIKaX MOTMYT CYUTaThb-
cA TepmuHamn UNCO.

CumBOnNbl OOMXKHbI 6biTb MNOKasa-
Hbl TOYHO B BuAe, NPUBEAEHHOM B
HactoAwem MexayHapoaHom Cran-
pnapte. He wm3obpaxaTb WX B 3ep-
KanbHOM otobpaxeHun wnu B
nepesepHyTOM BUfe.

4 OCHOBHble CUMBONbI,
(HackonNbKO BO3MOXHO B
cooTtBeTcTBUK ¢ NCO 7000)

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHMmMUACKUA ®dpaHLy3CcKunit Pycckuin Cumson
4.1 End view of rotor Vue d'un rotor en bout | bokoBaAa npoekuus
poTopa
r 1
L _
ISO 7000-0566
4.2 | Side view of rotor Vue latérale d'un rotor | ®poHTanbHan
(horizontal axis) a axe horizontal npoekuma potopa
(ocb ropnzoHTanbHO) - =
L _
ISO 7000-1094
4.3 | Side view of rotor Vue latérale d'un rotor | ®poHTanbHaA
(vertical axis) a axe vertical npoekums portopa
(ocb BepTUKANbLHO) r 7
T = I
1ISO 7000-1786
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
No AHMUACKNIA DpaHuy3ckuin Pycckun Cumson
4.4 | Unbalance Balourd a corriger 3HayeHue aucbanaHca
(rotor end view) (vue d'un rotor en (6okosan npoekuus
bout) poTtopa) - 9
L _
ISO 7000-1789
4.5 | Unbalance Balourd a corriger 3HauyeHue aucbanaHca
(rotor side view)

(vue latérale du rotor)

(cbpoHTanbHan
npoekumsa poTtopa)

L

_
ISO 7000-1787
4.6 Compensation Balourd correcteur KomneHcaumsa
(arrows directed (fleches dirigées vers BNMAHWA ancbanaHca
inwards) I'intérieur) r =
L _
ISO 7000-1790
4.7 Component indication | Indication des WMHankauwms
composantes COCTaBNAOWMUX
aucbanaHca
L
ISO 7000-1791
4.8 Polar indication Indication polaire WHankauma B

NONAPHbIX
KoopanHaTtax

ISO 7000-1792

L
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHrUACKUK ®paHuy3ckuin Pycckunin Cumson

49 Indexing Indexage WMHanumpoBaHune

(yctaHOBKa poTopa B
MCXOOHOE NonoXeHne) r 7
L J
ISO 7000-1793
4.10 | Angle of unbalance Angle associé au Yron aucbanaHca
balourd
r 7
L _
ISO 7000-1794
4.11 | Bearing position Point d'appui Onopa
r T
L _1
ISO 7000-0542
4.12 | Correction plane in a Plan dans le rotor MnockocTb Koppekumn
rotor poTopa
I Bl
L _
ISO 7000-1788
4.13 | Multiplication Multiplication YMHOXeHue

ISO 7000-0654

L
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
N2 AHrnMnAckun ®paHLy3cKuin Pycckuia Cumson
4.14 | Position 1... 2... Position 1... 2... Mosunumn 1... 2...
r m
L _
ISO 7000-1795
4.15 | Calibration Calibrage TapupoBka
r T
L _J
ISO 7000-0160
4.16 | Add material Ajouter de la matiere MNMpucoeanHeHne
Maccbl
r 7
L _
ISO 7000-1796
4.17 | Remove material Enlever de la matiére YnaneHne maccol
r 7
L _
ISO 7000-1797
4.18 | Test, check, verify Contréle KoHTponb
r 7
L _.J

ISO 7000-0421
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole

NO AHMUACKUA ®dDpaHuUy3CcKni Pyccknia Cumson

4.19 | Photoelectric scanner | Traceur DoTo3neKTprUyeckmin
photoélectrique aaTumk
r 7
L _l
ISO 7000-1347
4.20 | Stroboscopic lamp Lampe Crpobockonuyeckan
stroboscopique namna
r 7
- —
L _J
ISO 7000-1798
4.21 | Sine wave angle Générateur d'ondes [eHepaTop
reference generator sinusoidales CMHycomnaanbHbIX
CUrHanos r .
L _
ISO 7000-1799
4.22 | Square wave angle Générateur leHepaTop
reference generator d'impulsions NPAMOYrofbHbIX
CUrHanos r =
L _1
ISO 7000-1800
4.23 | Read-out retention Maintien de Ddukcauma NokKasaHMm
I'affichage
r 7
L _
ISO 7000-0018
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No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
NO AHMMNACKNA ®paHUy3ckumn Pycckun Cumson
4.24 | Bearing vibration Vibration d'un palier Bubpauwns
NoAWUMHMKa
~ n
L _
ISO 7000-1801
4.25 | Filter Réjecteur dunbTp
r T
2.5
L |
IEC 417-5185
4.26 | Static unbalance Vecteur de balourd du | Cratuuyeckasn
centre de masse HeypaBHOBELWEHHOCTb
r B
(. -
ISO 7000-1802
4.27 | Couple unbalance Couple de balourds MomMmeHTHan
HeypaBHOBELEHHOCTb
r n
[ _
ISO 7000-1803
4.28 | Dynamic unbalance Torseur réduit des AvHamunueckan
balourds HeypaBHOBELWEHHOCTb
r m
L

ISO 7000-1804
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5 Lettres recommandées
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5 PekomeHayemble

6ykBeHHble 0603HaYeHUs

No. English French Russian Symbol
N° Anglais Francais Russe Symbole
Ne AHrnuMncknin ®paHLy3cKni Pycckui Cumson
5.1 | Correction radius Rayon de correction Panunyc koppekuumn
I~ T
L |
5.2 | Length measurements | Mesures de longueur | JlnuHeiHble pasmepbl
r 71
abec
d etc.
-
5.3 | Function selection Sélection de fonction DyHKUMA
-
-




