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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération
mondiale d'organismes nationaux de normalisation (comités membres de
ISO). L'élaboration des Normes internationales est en général confiée aux
comités techniques de ISO. Chaque comité membre intéressé par une
étude a le droit de faire partie du comité technique créé a cet effet. Les
organisations internationales, gouvernementales et non gouvernementales,
en liaison avec I'SO participent également aux travaux. L'ISO collabore
étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (CEI) en
ce qui concerne la normalisation électrotechnique.

Les projets de Normes internationales adoptés par les comités techniques
sont soumis aux comités membres pour vote. Leur publication comme
Normes internationales requiert I'approbation de 75 % au moins des
comités membres votants.

La Norme internationale ISO 4040 a été élaborée par le comité technique
ISO/TC 22, Véhicules routiers, sous-comité SCI13,( Ergoriomie applicable
aux véhicules routiers.

Cette troisitme édition annule , et remplace  la_. deuxieme, - édition
(1SO 4040:1983), dont elle constitue une révision technique,
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Introduction

Il existe un potentiel reconnu d'erreurs lors de la sélection des commandes
essentielles a la sécurité de conduite d'un véhicule si ces commandes ne
sont pas localisées de fagon similaire dans tous les véhicules. C'est
pourquoi la normalisation de I'emplacement de ces commandes doit étre
considérée comme un objectif de conception logique et bénéfique, étant
donné que les conducteurs ont I'occasion de plus en plus fréquemment de
changer de véhicule.
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mplacement des commandes
des témoins
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La présente Norme internationale prescrit I'emplacement des commandes des véhicules routiers, en subdivisant
I'espace délimité par la portée des mains du conducteur en zones spécifiques auxquelles sont affectées certaines
commandes essentielles a la sécurité de conduite.

Elle définit également certaines combinaisons de fonctions pour les commandes multifonctions ainsi que le degré de
visibilité de certains indicateurs et témoins.

Une spécification concernant ‘ufe | commande; 'un/indicateur ou 'unVtémoin /n'implique pas que I'élément
correspondant doit étre monté.

La présente Norme internationale est applicable aux commandes manuelles, aux indicateurs et aux témoins des
voitures particuliéres a conduite a gauche ou a droite, telles que définies dans I'ISO 3833.

2 Références normatives

Les normes suivantes contiennent des dispositions qui, par suite de la référence qui en est faite, constituent des
dispositions valables pour la présente Norme internationale. Au moment de la publication, les éditions indiquées
étaient en vigueur. Toute norme est sujette & révision et les parties prenantes des accords fondés sur la présente
Norme internationale sont invitées a rechercher la possibilité d'appliquer les éditions les plus récentes des normes
mdnquees ci-aprés. Les membres de la CEl et de I''SO possédent le registre des Normes mternatlonales en vigueur
a un moment donné.

ISO 2575:1995, Véhicules routiers — Symboles pour les commandes, indicateurs et témoins.
ISO 3833:1977, Véhicules routiers — Types — Dénominations et définitions.
ISO 3958:1996, Voitures particulieres — Portée des mains du conducteur.

ISO 4513:1978, Véhicules routiers — Visibilité — Méthode de détermination des ellipses oculaires correspondant a
l'emplacement des yeux des conducteurs.

ISO 6549:—1), Viéhicules routiers — Procédure de détermination du point H.

3 Définitions
Pour les besoins de la présente Norme internationale, les définitions suivantes s'appliquent.
3.1 plan de référence: Plan vertical paralléle a I'axe longitudinal de la voiture, situé a l'intérieur d'une zone de

50 mm de part et d'autre du centre de la position assise prévue pour le conducteur au point R tel que défini dans
iSO 6549.

1) A publier. (Révision de I''SO 6549:1980)
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3.2 zone opérationnelle d'une commande: Zone balayée par les parties d'une commande actionnée a la main,

tandis que les modes ou positions possibles sont choisis de la fagon prévue par le concepteur. (Voir la figure 1, par
exemple.)

3.3 zone d'affichage d'un indicateur ou de témoins: Zone qui comprend l'identification de la grandeur affichée
et les parties nécessaires pour déterminer le niveau de celle-ci en tout point de I'étendue des indications de
l'instrumentation. Il n'est pas nécessaire que cette zone inclue, par exemple, les lunettes d'encadrement ou le
numéro de type du constructeur. (Voir la figure 2, par exemple.)

Localisation extréme
de La commande

//
//

Zone opérationnelle
de La commande

Figure 1 — Exemple de zone opérationnelle d'une commande

Sous-zone A
Affichage de l'information
fournie par L"aiguille

Sous-zone B
Exemple de zone d’affichage
d’une autre information

Figure 2 — Exemple de zone d'affichage d'indicateurs
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3.4 plan du volant de direction: Plan passant par la surface supérieure de la jante du volant de direction dans
les conditions de conception prévues par le constructeur du véhicule, les roues du véhicule étant en position de
marche en ligne droite.

3.5 axe du volant de direction: Droite perpendiculaire au plan du volant de direction et passant par le centre de
rotation de la jante du volant de direction.

3.6 zone un: Volume situé a gauche du plan de référence et limité par les surfaces suivantes (voir figure 3):
— un plan paraliéle au plan du volant et situé a 20 mm au-dessus de celui-ci;
— un plan paralléle au plan du volant et situé a 170 mm au-dessous de celui-ci;

— un cylindre qui s'étend & 100 mm au-dela de la périphérie de la jante du volant et dont I'axe est situé sur I'axe
du volant;

— un cylindre qui s'étend a 130 mm en dega de la périphérie de la jante du volant et dont I'axe est situé sur l'axe
du volant;

— deux pians qui se coupent ie iong de I'axe du voiant et dont Iles intersections avec le plan du volant forment des
angles de 40° et de 130° par rapport au plan de référence.

3.7 zone deux: Volume limité par les surfaces suivantes (voir figure 3):
— un plan paralléle au plan du volant et situé a 20 mm au-dessus de celui-ci;
— un plan paralléle au plan du volant et situé a\170 mm au-dessous de celui-ci:

— un cylindre ayant un rayon de 50 mmj dont/l'axe esticonfondu avec/l'axe du volant de direction.

3.8 zone trois: Volume situé a droite du plan de référence et limité par les surfaces suivantes (voir figure 3):
— un plan paralléle au plan du volant et situé-a.20. mm. au-dessus de celui-ci;
— un plan paralléle au plan du volant et situé a 170 mm au-dessous de celui-ci;

— un cylindre qui s'étend & 100 mm au-dela de la périphérie de la jante du volant et dont I'axe est situé sur l'axe
du volant;

— uncylindre qui s'étend & 130 mm en dega de la périphérie de la jante du volant et dont I'axe est situé sur I'axe
du volant;

— deux plans qui se coupent le long de I'axe du volant et dont les intersections avec le plan du volant forment des
angles de 40° et de 130° par rapport au plan de référence.

3.9 vu: Visible avec I'un ou l'autre ceil, pas nécessairement les deux simultanément, depuis n'importe quel point
intérieur aux ellipses oculaires du 95¢ percentile (voir ISO 4513), avec le levier de vitesses dans une position
correspondant au rapport supérieur ou dans la position marche et avec le volant dans la position de marche en ligne
droite.

3.10 mouvement de la téte: Mouvement nécessaire pour surmonter une obstruction géométrique. (Pour les
besoins de la présente Norme internationale, il n'inclut pas le mouvement correspondant au cas ol la cible est
située a plus de 30° de la ligne de vision.)

3.11 identification: Symbole, libellé ou partie de l'aiguille et de I'échelle permettant au conducteur d'identifier la
caractéristique affichée par la commande, l'indicateur ou le témoin.
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Dimensions en millimétres

Zone deux

Plan du
volant

170

100 130 50 50 130 100

20

Figure 3 — Emplacement des zones

3.12 indicateur de disponibilité du systéme de retenue passif: Témoin ou indicateur indiquant une anomalie
qui empéchera ou génera le fonctionnement d'un systéme de retenue passif de la fagon prévue.

3.13 commande a tige: Dispositif de commande rigide et allongé ayant une longueur visible au moins cing fois
égale & la plus faible dimension de sa section transversale. Ce dispositif peut étre fixe ou mobile et situé sur la
colonne de direction ou sur le tableau de bord. La zone opérationnelle se trouve & portée de main restreinte du
conducteur (voir ISO 3958).

3.14 commande par contact: Commande exigeant un mouvement minimal pour opérer.

3.15 commande de proximité: Commande n'exigeant aucun mouvement pour opérer.
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3.16 surface opérationnelle: Interface (du bouton, levier, poussoir, etc.) utilisée pour activer un systeme de
commande.

3.17 surface opérationnelle secondaire: Surface opérationnelle montée a l'extérieur et sur une autre surface
opérationnelle. Elle n'englobe pas les boutons situés a I'extrémité d'une commande a tige (voir figure 4).

Ligne médiane

\/— verticale du volant

Surface
opérationnelle
secondaire
Rotation approximativement
autour de L'axe de La commande

Rotation approximativement
autour de L’axe de La commande

Approximativement
. . , R parallélement 3
En d:rec.tlon de l’axe du voLar{'r (? pousser, "axe du volant
y compris pour les boutons situés au bout

de la commande)

Figure 4 — Modes d'actionnement des commandes a tige

4 Exigences relatives a la localisation des commandes

4.1 Les commandes énumérées dans les paragraphes 4.2 a 4.9 doivent étre situées a l'intérieur de la portée des
mains du conducteur telle qu'elle est définie dans I''SO 3958.

4.2 Les zones opérationnelles des commandes suivantes doivent étre situées en zone un:
— commande de faisceau de phares;
— commande de l'avertisseur lumineux;

— commande de l'indicateur de direction.
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