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Sur la figure 7, il y a lieu de corriger :

«1SO-W1 (1SO-W2)» pour lire : «1SO-W3 (ISO-W4)»
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NORME INTERNATIONALE

1SO 4131-1979 (F)

Véhicules routiers — Code de dimensions pour voitures

particuliéres

1 OBJET ET DOMAINE D’APPLICATION

La présente Norme internationale établit un code de dimen-
sions pour voitures particuliéres telles que définies dans
I'ISO 3833 et pour les véhicules utilitaires qui en sont
dérivés, a utiliser lors de I’'échange des données techniques
des véhicules et pour le traitement électronique de ces
données.

2 REFERENCES

ISO 612, Véhicules routiers — Dimensions_des automabiles
et véhicules tractés — Dénominations et définitions.

ISO 1176, Véhicules routiers — Poids — Vlocabulaire:

1SO 2958, Véhicules routiers — Protection extérieure des
voitures particuliéres.

1SO 3409, Voitures particuliéres”— ‘Positionnement trans-
versal des commandes au pied.

1SO 3832, Véhicules routiers — Coffres & bagages des
voitures particuliéres — Méthode de mesurage du volume
de référence.

ISO 3833, Véhicules routiers — Types — Dénominations
et définitions.

ISO 4130, Véhicules routiers — Systéeme de référence
tridimensionnel et points repéres — Définitions.

3 SYSTEME DE CODIFICATION

Chacune des dimensions figurant dans la présente Norme
internationale est symbolisée par un code constitué de
trois parties :

3.1 Le préfixe «1SO»

Ce préfixe est destiné a éviter toute confusion avec d'autres
codes existants.

3.2 Une lettre majuscule qui caractérise le type de
dimension considéré :

L pour une longueur

H pour une hauteur

W pour une largeur

D pour un diamétre
V pour un volume

L, H ou W pour un angle suivant qu’il est coté par rap-
port au plan origine X, Zou Y.

3.3 Un nombre,
compris entre 1 et 99 pour les dimensions intérieures;

compris entre 100 et 199 pour les dimensions exté-
rieures.

4 DEFINITIONS

NOTE — Sauf indication contraire, dans toute la présente Norme
internationale, le plan d'appui est conventionnellement horizontal,
les longueurs etles/Jargeurs'sont mesurées dans un plan horizontal,
et leschauteurs sont mesurées dans un plan vertical.

Dans la présente Norme internationale, les définitions
suivantes sont applicables :

4.1 poids a vide en ordre de marche : Tel que défini dans
I'ISO 1176.

4.2 poids total maximal autorisé: Tel que défini dans
I'ISO 1176.

4.3 charge prescrite : Telle que définie dans I'1SO 2958
ou par le constructeur.

4.4 plans origine X, Y et Z2: Triedre de référence tri-
dimensionnel tel que défini dans I'ISO 4130.

4.5 plans x, y et z: Plans respectivement paralléles aux
plans origines X, Y et Z (4.4).

4.6 points repéres : Tels que définis dans I'1SO 4130.

4.7 point R : Point de référence de construction, indiqué
par le constructeur, qui correspond a la position normale
d’utilisation la plus reculée de chaque place assise prévue
par le constructeur dans un véhicule : il a des coordonnées
définies par rapport a la structure du véhicule étudié et
représente la position du centre de pivotement tronc
cuisse d'un occupant. Ce point est aussi dénommé «point
de référence de place assisey.
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5 COTATION DU SYSTEME DE REFERENCE TRI-DIMENSIONNEL ET DES POINTS REPERES

5.1 Cotation du systéme de référence tri-dimensionnel

NO Dénomination Définition Condition Code Figure
de charge
5.1.1 Position du plan origine Z | Distance du plan origine Z au plan d’appui du | Charge 1SO-H136 1
par rapport au plan véhicule, mesurée dans un plan vertical conte- | prescrite
d’appui a l’avant du nant le centre de la roue avant. (4.3)
véhicule
5.1.2 | Position du plan origine Z | Distance du plan origine Z au plan d’appui du | Charge 1SO-H137 1
par rapport au plan véhicule, mesurée dans un plan vertical conte- | prescrite
d'appui a l'arriére du nant le centre de la roue arriére. (4.3)
véhicule
5.1.3 | Coordonnée X de I'axe Distance du plan origine X a l'axe des roues | Charge 1SO-L127 1
des roues arriére arriére, : prescrite
(4.3)
NOTE — Dans le cas ol cette coordonnée n‘a pas une
valeur unique pour la roue droite et la roue gauche,
les deux valeurs sont indiquées, séparées par un tiret,
en commencant par celle qui correspond & la roue
gauche.
5.1.4 | Coordonnée X de |'axe Distance” du ‘plan ‘origine X a l'axe des roues | Charge 1SO-L128 1
des roues avant avant. prescrite
(4.3)
NOTE — Dans le cas ou cette coordonnée n’a pas une
valeur unique pour la roue droite et la roue gauche,
les deux valeurs sont indiquées,-séparées par un tiret,
encommencantparl celleiquil correspond @ la-roue
gauche.
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5.2 Cotation des points repéres

NOTE — La cotation définie ci-aprés concerne les points repéres 1, 2 et 3. Des définitions analogues pourraient étre données pour d’autres
points repéres.

5.2.1 Dans le systéme de référence tri-dimensionnel

. .. PP Condition .
o
N Dénomination Définition de charge Code Figure
5.2.1.1 | Coordonnée X du point Distance du plan origine X au point repére n0© 1. | Charge 1SO-L54 1
repére nO 1 prescrite
(4.3)
5.2.1.2 | Coordonnée X du point Distance du plan origine X au point repére n0 2. | Charge 1SO-L55 1
repére nO 2 prescrite
(4.3)
5.2.1.3 | Coordonnée X du point Distance du plan origine X au point repére n0 3. | Charge 1SO-L56 1
repére n0 3 prescrite
(4.3)
5.2.1.4 | Coordonnée Y du point Distance du plan origine Y au point repére nO 1. | Charge 1SO-W21 2
repére n0 1 | prescrite
(4.3)
5.2,1.5 | Coordonnée Y du point Distance du_plan origine Y au point repére n0 2, | Charge 1SO-W22 2
repére nO 2 prescrite
(4.3)
5.2.1.6 | Coordonnée Y du point Distance du plan-origine-Y au point repére n0 3. | Charge 1SO-W23 2
repére n0 3 prescrite
(4.3)
5.2.1.7 | Coordonnée Z du point Distance du plan origine Z au point repére nO 1. | Charge ISO-H81 1
repére n0 1 prescrite
(4.3)
5.2.1.8 | Coordonnée Z du point Distance du plan origine Z au point repére n® 2. | Charge 1SO-H82 1
repére n0 2 prescrite
(4.3)
5.2.1.9 | Coordonnée Z du point Distance du plan origine Z au point repére n0 3. | Charge 1SO-H83 1
repére n0 3 prescrite
(4.3)
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5.2.2 Par rapport au plan d’appui

Condition Code

) énominati éfiniti
N Dénomination Définition de charge

Figure

Hauteur du point Distance du point repére nO 1 au plan d’appui 1
repére nO 1 au-dessus pour les conditions de charge suivantes :
du plan d'appui

Poids a vide | 1SO-H161
en ordre de
marche (4.1)

5.2.2.1
Charge 1SO-H163
prescrite
(4.3)

Poids total |1SO-H165
maximal
autorisé (4.2)

Hauteur du point Distance du point repére nO 2 au plan d'appui 1
repére nO 2 au-dessus pour les conditions de charge suivantes :
du plan d'appui

Poids a vide | 1SO-H162
en ordre de
marche (4.1)
5.2.2.2

Charge . 1SO-H164
prescrite
(4.3)

Poids total |1SO-H166
maximal
autorisé (4.2)

Hauteur du point Distance du point repére n® 3 au plan d'appui 1
repére nO 3 au-dessus pour les conditions de charge suivantes :
du plan d'appui

Poids a vide | 1ISO-H167
en ordre de
marche (4.1)

5.2.2.3
Charge 1SO-H168
prescrite
(4.3)

Poids total | 1SO-H169
maximal
autorisé (4.2)
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.. P Condition .
o .
N Dénomination Définition de charge Code Figure
6.1 Hauteur du véhicule Voir 1SO 612 Poids a vide |1SO-H100 3
avide en ordre de
marche (4.1)
6.2 Hauteur du véhicule Voir ISO 612 Charge 1SO-H101 3
prescrite
(4.3)
6.3 Angle de surplomb Voir ISO 612 Charge 1SO-H106 3
avant prescrite
(4.3)
6.4 Angle de surplomb Voir ISO 612 Charge 1SO-H107 3
arriére prescrite
(4.3)
6.5 Hauteur du véhicule Distance entre le plan d'appui et le plan z tou- | Poids a vide |1SO-H110 3
a vide avec porte chant la partie supérieure de la porte rabattable | en ordre de
rabattable du compar- du compartiment a bagages lorsque cette porte | marche (4.1)
timent a bagages ouverte est ouverte.
6.6 Hauteur du véhicule Voir4S0 612 Poids total 1SO-H113 3
en charge maximal
autorisé (4.2)
6.7 Hauteur du capot Distance entre le plan.d'appui et le point de | Charge 1SO-H114 3
au-dessus du plan d’appui l'intersection du capot et de la baie vitrée avant,_| prescrite
situé dans le'plan origine Y. (4.3)
6.8 Angle de surplomb Voir 1ISO 612 Poids total 1SO-H117 3
avant en charge maximal
autorisé (4.2)
6.9 Angle de surplomb Voir ISO 612 Poids total 1SO-H118 3
arriére en charge maximal
autorisé (4.2)
6.10 | Angle de rampe Voir ISO 612 Charge 1SO-H119 3
prescrite
(4.3)
6.11 Angle de rampe Voir ISO 612 Poids total 1SO-H147 3
en charge maximal
autorisé (4.2)
6.12 | Garde au sol Voir ISO 612 Poids total 1SO-H157 3
en charge maximal
autorisé (4.2)
6.13 | Empattement Voir 1SO 612 Charge 1SO-L101 | 3
prescrite
NOTE — Dans le cas ol cette dimension n'a pas une (4 3)
valeur unique pour les roues droites et les roues gau- ’
ches du véhicule, les deux valeurs sont indiquées,
séparées par un tiret, en commencant par celle qui
correspond aux roues gauches.
6.14 Longueur du véhicule Voir ISO 612 Charge ISC-L103 3
prescrite
(4.3)
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NO Dénomination Définition g:r;::::: Code Figure
6.15 | Porte-a-faux avant Voir I1ISO 612 Charge 1SO-L104 3
prescrite
NOTE —_Dans le cas ou cette qimension n'a pas une (4.3)

616 | Portedtaucare | 1 er sk ot o e 150-1105
en commengant par celle qui correspond & la roue '
gauche.

6.17 Longueur du véhicule Distance entre deux plans x touchant respecti- | Charge 1SO-L110 3

avec porte rabattable vement le point le plus avant du véhicule et la | prescrite
du compartiment partie la plus arriére de la porte rabattable du | (4.3)
a bagages ouverte compartiment a bagages arriére lorsque cette
porte est ouverte.
6.18 | Inclinaison de la Angle, mesuré dans le plan origine Y, entre la | Charge 1SO-L122 3
baie vitrée avant verticale et une droite reliant, sur ta surface | prescrite
extérieure de la vitre, la partie inférieure de la | (4.3)
baie vitrée avant et la partie supérieure de cette
baie ou, dans le cas ol la baie vitrée prolonge le
pavillon, un point situé 3 457 mm de la partie
inférieure de la baie.
6.19 | Voie avant ‘VoirlS0.612 Charge 1SO-W101 3
prescrite
(4.3)
6.20 Voie arriére Voir ISO 612 Charge I1ISO-W102 3
prescrite
(4.3)
6.21 Largeur du véhicule Voir ISO 612 ' Charge ISO-W103 3
prescrite
(4.3)
6.22 Largeur de la carrosserie Longueur du segment de droite paralléle au | Charge ISO-W117 3
au point R avant plan origine X, passant par le point R avant, et | prescrite
limité par deux points de la surface extérieure | (4.3)
de la carrosserie.
6.23 Largeur du véhicule, Voir ISO 612 Charge 1ISO-W120 3
portes avant latérales prescrite
ouvertes (4.3)
6.24 Largeur du véhicule, Voir I1ISO 612 Charge 1ISO-W121 3
portes arriére latérales prescrite
ouvertes (4.3)
6.25 | Inclinaison de la baie Angle, mesuré dans le plan x contenant le point | Charge 1SO-W122 3
vitrée latérale R avant, entre la verticale et une droite reliant, | prescrite
sur la surface extérieure de la vitre, la partie | (4.3)
inférieure de la baie vitrée latérale et la partie
supérieure de cette baie ou, dans le cas ou la
baie vitrée prolonge le pavillon, un point situé
a 457 mm de la partie inférieure de la baie.
6.26 Diamétre minimal de Voir ISO 612 Poids total 1SO-D101 8
braquage . maximal
NOTE — Si les diamétres t?e 'braquage a droite et a autorisé (4.2)
gauche ont des valeurs différentes, la plus grande
valeur est indiquée.




7 DIMENSIONS INTERIEURES

7.1 Cotation des points R

7.1.1 Points R des siéges avant

ISO 4131-1979 (F)

NO

Dénomination

Définition

Condition

de charge Code Figure

7.1.1.1

Coordonnée Z
des points R avant

Distance du plan origine Z aux points R des
siéges avant.

NOTE — Les valeurs des coordonnées des points R
du siége gauche et du siége droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commencant par celle qui
correspond au siége du conducteur.

- 1ISO-H70 4

7.1.1.2

Coordonnée X
des points R avant

Distance du plan origine X aux points R des
sieges avant.

NOTE — Les valeurs des coordonnées des points R
du siége gauche et du siége droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commengant par celle qui
correspond au siége du conducteur.

- 1SO-L31 4

7.1.13

Coordonnée Y
des points R avant

Distance _du_plan origine Y aux_points R des
sieges/avant.

NOTE .~ Les-valeurs-'des cdordonnées des points R
du'siége gauche ‘et “du’ “siége-droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commenc¢ant par celle qui
correspond au siége, du conducteur.

- 1ISO-W20 4

7.1.2 Points R des siéges arriére (2¢ rangée de siéges)

NOTE — Lorsque les véhicules sont équipés de plusieurs rangées de siéges, les codifications de deuxiéme rangée suivies du coefficient 2 serviront
a désigner les codes de deuxiéme rangée de siéges arriére, celles suivies du coefficient 3 désigneront la troisiéme rangée de siéges arriére, etc.

N©

Dénomination

Définition

Condition

de charge Code Figure

7.1.21

Coordonnée Z
des points R arriere

Distance du plan origine Z aux points R des
siéges arriére (2¢ rangée de siéges).

NOTE — Les valeurs des coordonnées des points R
du siége gauche et du siége droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commengant par celle qui
correspond au siége gauche.

- 1SO-H71 4

7.1.2.2

Coordonnée X
des points R arriére

Distance du plan origine X aux points R des
siéges arriére (2¢ rangée de siéges).

NOTE — Les valeurs des coordonnées des points R
du siége gauche et du siége droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commencgant par celle qui
correspond au siége gauche.

- 1SO-L35 4

7.1.23

Coordonnée Y
des points R arriere

Distance du plan origine Y aux points R des
siéges arriére (2¢ rangée de siéges).

NOTE — Les valeurs des coordonnées des points R
du siége gauche et du siége droit sont indiquées,
séparées par un tiret, en commencant par celle qui
correspond au siége gauche.

- 1ISO-W25 4
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7.2 Dimensions intérieures du compartiment avant

NOTE — Sauf indication contraire, toutes les dimensions mesurées a partir du point R s’appliquent au point R du siége du conducteur.

. L PP Condition .
No Dénominati Définition Code Figur
énomination tio de charge gure
7.21 Hauteur d’entrée Distance entre le point R avant et la partie - 1SO-H11 5
avant supérieure de |'entrée de porte garnie, mesurée
dans le plan x contenant le point R avant.
7.2.2 Hauteur de ceinture Distance entre le point R avant et la partie - 1SO-H25 5
avant inférieure du clair de baie de la porte latérale,
mesurée dans le plan x contenant le point R
avant.
723 Distance verticale Distance du point R avant au plan z contenant - 1SO-H30 5
du point R avant le point talon avant B1).
au point talon avant )
NOTE — Le point talon avant B est défini par le cons-
tructeur.
724 Epaisseur de la Distance entre la surface intérieure du pavillon - ISO-H37 5
garniture de pavillon, et la surface inférieure de la garniture de pavil-
al'avant lon, mesurée normalement a la surface du
pavillon, a l'intersection du plan contenant le
point R avant, formant avec le plan origine X
un angle de 8° vers I'arriére.
7.25 Distance verticale Distance du point R avant au plan z contenant - 1SO-H93 5
du point R avant le centre’ du-volantsitué. dans le/plan, supérieur
au centre du volant de la jante.
NOTE — Dans le cas oule volant comporte un dispo-
sitif de réglage angulaire ou/et axial, les valeurs corres-
pondant-aux ‘positions’ extrémes sont indiquées, sépa-
rées par un tiret,en’commencant/parlla valeur mini-
male.
7.26 Logement de téte Distance du point R avant 3 la surface infé- — 1SO-H95 5
al'avant rieure de la garniture de pavillon, mesurée sui-
vant une droite située dans un plan y et inclinée
de 8° vers I'arriére par rapport au plan origine X.
7.27 Profondeur du coussin Distance du point R avant au bord antérieur - 1SO-L10 6
avant du coussin du siége avant non chargé.
7.2.8 Distance entre la Distance entre les projections, sur le plan ori- — 1ISO-L13 6
commande de frein gine Y, du centre du patin de la commande de
de service et le volant frein de service en position libre et du point le
plus bas de la jante du volant.
NOTE — Dans les cas ou le volant est réglable, on
considére la position moyenne du volant.
7.29 Course du siége Distance entre deux plans x, I'un contenant le - 1SO-L23 6
en positions normales point R avant, l'autre contenant le point de
de conduite référence de l'assise du siége avant en position
normale de conduite la plus avancée. Ces deux
points sont définis par le constructeur.
7.2.10 | Inclinaison du volant Angle entre le plan supérieur de la jante du - 1SO-L25 6
volant et de la verticale.
NOTE — Dans le cas ou le volant comporte un dispo-
sitif de réglage angulaire ou/et axial, les valeurs corres-
pondant aux positions extrémes sont indiquées, sépa-
rées par un tiret, en commengant par la valeur mini-
male.

1) Voir ISO 3409.
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