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Avant-propos

L'ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d'organismes 
nationaux de normalisation (comités membres de l'ISO). L'élaboration des Normes internationales est 
en général confiée aux comités techniques de l'ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude 
a le droit de faire partie du comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, 
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec l'ISO participent également aux travaux. 
L'ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui 
concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées à sa mise à jour sont 
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient, en particulier de prendre note des différents 
critères d'approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a été 
rédigé conformément aux règles de rédaction données dans les Directives ISO/IEC, Partie 2 (voir www.
iso.org/directives).

L'attention est attirée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l'objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L'ISO ne saurait être tenue pour responsable 
de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails concernant 
les références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés lors de 
l'élaboration du document sont indiqués dans l'Introduction et/ou dans la liste des déclarations de 
brevets reçues par l'ISO (voir www.iso.org/brevets).

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données 
pour information, par souci de commodité, à l’intention des utilisateurs et ne sauraient constituer un 
engagement.

Pour une explication de la nature volontaire des normes, la signification des termes et expressions 
spécifiques de l'ISO liés à l'évaluation de la conformité, ou pour toute information au sujet de l'adhésion 
de l'ISO aux principes de l’Organisation mondiale du commerce (OMC) concernant les obstacles 
techniques au commerce (OTC), voir le lien suivant: www.iso.org/avant-propos.

Le présent document a été élaboré par le comité technique ISO/TC 127, Engins de terrassement, sous-
comité SC 2, Sécurité, ergonomie et exigences de sécurité.

Cette deuxième édition annule et remplace la première édition (ISO 16001:2008), qui a fait l'objet d'une 
révision technique.

Les principales modifications par rapport à la précédente édition sont les suivantes:

—	 Ajout des nouvelles Annexe G, Annexe H et Annexe I pour les besoins de refléter l’état de la technique.
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Introduction

Le présent document définit les modes opératoires d'essai ainsi que les critères relatifs au 
développement de systèmes de détection d'objets (ODS) et d'aide visuelle (VA) indiquant au conducteur 
la présence d'objets dans la zone de détection de ces systèmes.

L’organisation appropriée du chantier, la formation du conducteur ainsi que l’application des normes 
appropriées en matière de champ de vision (ISO 5006 et ISO 14401) concernent directement la sécurité 
des personnes présentes sur le chantier. Dans certains cas, le conducteur ne peut avoir ni de vision 
directe ni de vision indirecte, via des rétroviseurs, de la zone de travail. Le niveau d’information du 
conducteur peut alors être amélioré par l’utilisation des ODS et VA.

Les ODS et les VA informent le conducteur de la présence éventuelle d’une personne ou d’un objet sur la 
trajectoire de l’engin, notamment lors des mouvements de déplacement vers l’arrière.

Il est essentiel de noter que les ODS et VA présentent tous deux des avantages et des inconvénients. Il 
n’existe aucun dispositif fonctionnant parfaitement dans toutes les situations. Il est particulièrement 
important que les défauts des ODS et VA soient connus et reconnus par leurs utilisateurs. L’Annexe A 
présente un récapitulatif des avantages et des inconvénients des dispositifs sélectionnés.

L'utilisation d'un signal haptique (signal qui stimule le sens du toucher, de la vibration, de la force et 
du mouvement de l'opérateur) comme alternative à l'utilisation de signaux visuels et audibles dans 
les dispositifs d'alerte ODS a été discutée lors de la révision de ce document car les avertissements 
haptiques sont maintenant utilisés dans l'industrie automobile. Alors que pour le moment, ce document 
n'autorise pas les dispositifs d'avertissement qui n'utilisent que des signaux haptiques, ils peuvent être 
incorporés dans l'avertisseur pour compléter le signal visuel et sonore. Une étude plus approfondie est 
nécessaire pour déterminer l'efficacité d'un signal haptique dans différentes applications d’engins de 
terrassement.
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Engins de terrassement — Dispositifs de détection d'objets 
et d'aide visuelle — Exigences de performances et essais

1	 Domaine d'application

Le présent document définit les exigences générales et décrit les méthodes permettant d’évaluer et de 
soumettre à l’essai les performances des systèmes de détection d'objets (ODS) et d’aide visuelle (VA) 
utilisés sur des engins de terrassement. Il traite des aspects suivants:

—	 détection ou visibilité ou les deux des objets, y compris les personnes, se trouvant dans la zone de 
détection;

—	 avertissements visuels et/ou sonores destinés au conducteur et, le cas échéant, aux personnes se 
trouvant dans la zone de détection;

—	 fiabilité opérationnelle du système;

—	 compatibilité et spécifications environnementales du système.

Il s'applique aux engins de terrassement tels que définis dans l’ISO 6165. Les systèmes ODS ou VA ou les 
deux peuvent être utilisés pour augmenter le champ de vision direct du conducteur (voir l'ISO 5006) 
ou le champ de vision indirect via des rétroviseurs (voir l'ISO 14401). En outre, un ODS, VA ou les deux, 
peuvent être utilisés pour fournir des moyens supplémentaires pour la détection ou la visibilité d'objets, 
par exemple lorsque des considérations ergonomiques limitent l’efficacité de la vision directe, et pour 
éviter de tourner de façon répétée la tête et le haut du corps.

2	 Références normatives

Les documents suivants cités dans le texte constituent, pour tout ou partie de leur contenu, des 
exigences du présent document. Pour les références datées, seule l'édition citée s'applique. Pour les 
références non datées, la dernière édition du document de référence s'applique (y compris les éventuels 
amendements).

ISO  3411, Engins de terrassement  — Dimensions des opérateurs et espace enveloppe minimal pour les 
opérateurs

ISO 6394, Engins de terrassement — Détermination du niveau de pression acoustique d’émission au poste 
de conduite — Conditions d’essai statique

ISO 9533, Engins de terrassement — Avertisseurs sonores de déplacement et de recul montés sur engins — 
Méthodes d’essai et critères de performance

ISO 13766, Engins de terrassement — Compatibilité électromagnétique

ISO  15998, Engins de terrassement  — Systèmes de contrôle-commande utilisant des composants 
électroniques — Critères et essais de performances de sécurité fonctionnelle

EN 50132-7:1996, Systèmes d’alarme — Systèmes de surveillance CCTV à usage dans les applications de 
sécurité — Partie 7: Directives d’application

3	 Termes et définitions

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions suivants s'appliquent.
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