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Avant-propos

L’ISO (Organisation internationale de normalisation) est une fédération mondiale d’organismes 
nationaux de normalisation (comités membres de l’ISO). L’élaboration des Normes internationales est 
en général confiée aux comités techniques de l’ISO. Chaque comité membre intéressé par une étude 
a le droit de faire partie du comité technique créé à cet effet. Les organisations internationales, 
gouvernementales et non gouvernementales, en liaison avec l’ISO participent également aux travaux. 
L’ISO collabore étroitement avec la Commission électrotechnique internationale (IEC) en ce qui 
concerne la normalisation électrotechnique.

Les procédures utilisées pour élaborer le présent document et celles destinées à sa mise à jour sont 
décrites dans les Directives ISO/IEC, Partie 1. Il convient en particulier de prendre note des différents 
critères d’approbation requis pour les différents types de documents ISO. Le présent document a été 
rédigé conformément aux règles de rédaction données dans les Directives ISO/CEI, Partie 2 (voir www​
.iso​.org/​directives).

L’attention est attirée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l’objet de 
droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. L’ISO ne saurait être tenue pour responsable 
de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence. Les détails concernant 
les références aux droits de propriété intellectuelle ou autres droits analogues identifiés lors de 
l’élaboration du document sont indiqués dans l’Introduction et/ou dans la liste des déclarations de 
brevets reçues par l’ISO (voir www​.iso​.org/​brevets).

Les appellations commerciales éventuellement mentionnées dans le présent document sont données 
pour information, par souci de commodité, à l’intention des utilisateurs et ne sauraient constituer un 
engagement.

Pour une explication de la nature volontaire des normes, la signification des termes et expressions 
spécifiques de l’ISO liés à l’évaluation de la conformité, ou pour toute information au sujet de l’adhésion 
de l’ISO aux principes de l’Organisation mondiale du commerce (OMC) concernant les obstacles 
techniques au commerce (OTC), voir le lien suivant: www​.iso​.org/​iso/​fr/​avant​-propos.

Le présent document a été élaboré par le comité technique ISO/TC  211, Information géographique/
Géomatique.

Cette deuxième édition annule et remplace la première édition (ISO 19116:2004), qui a fait l’objet d’une 
révision technique.

Les principales modifications par rapport à l’édition précédente sont les suivantes.

—	 Les définitions spécifiques à chaque dispositif ont été retirées du modèle et du corps normatif du 
document. Elles ont été clarifiées et reformatées à l’Annexe D.

—	 Les constructions issues des normes annulées ISO 19113, ISO 19114 et ISO 19115 ont été mises à 
jour, le cas échéant, dans l’ISO 19115-1 et l’ISO 19157. Les références à ces nouvelles normes sont 
réalisées à l’aide de méthodes approuvées.

—	 Les entrées terminologiques de la première édition ont été mises à jour et harmonisées avec les 
autres normes en vigueur du comité ISO/TC 211. Conformément aux Directives ISO/IEC, Partie 2, 
2018, les termes non utilisés ont été retirés de la présente édition.

—	 Les constructions de l’ISO  19111 ont été mises à jour. Les références au document révisé 
ISO 19111:2019 sont effectuées sur la base de méthodes approuvées.

—	 Un nouvel ensemble, pratique et concis, de constructions permettant de déterminer la fiabilité d’un 
résultat de positionnement a été ajouté au modèle, à l’Article 8.

—	 Tous les modèles UML ont été mis à jour sur la base des concepts relatifs au modèle, de la conformité 
aux autres normes et de la séparation du contenu technologique spécifique du modèle abstrait.
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—	 Les exigences initiales «rédigées sous forme de déclarations normatives» ont fait l’objet d’une 
nouvelle vérification de cohérence avec le modèle. Le cas échéant, les exigences ont été révisées ou 
conservées en tant que texte standard.

—	 D’importantes révisions rédactionnelles ont été effectuées, pour clarifier la structure du document, 
corriger les erreurs et se conformer aux directives ISO/IEC, Partie 2, en vigueur pour la rédaction 
des spécifications.

Conformément aux Directives ISO/IEC Partie  2,  2018, Règles de structure et de rédaction des normes 
internationales, le signe décimal est une virgule sur la ligne. Cependant, la Conférence générale des 
poids et mesures réunie en 2003 a adopté à l’unanimité la résolution suivante:

«Le séparateur décimal doit être soit un point soit une virgule sur la ligne.»

En pratique, le choix entre ces alternatives dépend de l’usage coutumier dans la langue concernée. 
Dans les domaines techniques de la géodésie et de l’information géographique, il est d’usage d’utiliser 
toujours le point décimal pour toutes les langues. Cette pratique est utilisée tout au long du présent 
document.

Il convient que l’utilisateur adresse tout retour d’information ou toute question concernant le présent 
document à l’organisme national de normalisation de son pays. Une liste exhaustive desdits organismes 
se trouve à l’adresse www​.iso​.org/​fr/​members​.html.
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Introduction

Les services de positionnement font partie des services de traitement identifiés dans l’ISO 19119:2016. 
Les services de traitement comprennent les services qui sont orientés calcul et qui fonctionnent sur 
des éléments du domaine du modèle, plutôt que d’être directement intégrés au domaine du modèle 
proprement dit. Le présent document définit et décrit le service de positionnement.

Les services de positionnement utilisent une grande variété de technologies qui fournissent des 
informations de positionnement et des informations connexes à une grande variété d’applications 
semblables, comme l’illustre la Figure  1. Bien que ces technologies diffèrent à bien des égards, il 
existe d’importants éléments d’information qui leur sont communs et qui répondent aux besoins de 
ces domaines d’application, comme les données de positionnement, le moment de l’observation et leur 
exactitude. De plus, certains éléments d’information ne s’appliquant qu’à des technologies particulières 
sont parfois nécessaires pour utiliser correctement les résultats de positionnement, comme la puissance 
du signal, les facteurs géométriques et les mesures brutes. Par conséquent, le présent document 
comprend à la fois des éléments de données généraux applicables à une grande variété de services de 
positionnement et des éléments spécifiques à des technologies particulières.

Figure 1 — Vue d’ensemble des services de positionnement

La technologie de positionnement électronique est à même de mesurer les coordonnées d’un emplacement 
sur ou à proximité de la Terre avec une grande rapidité et une grande exactitude, permettant ainsi 
aux systèmes d’information géographique d’être peuplés d’un nombre illimité d’objets. Toutefois, les 
technologies de détermination de la position n’ont ni une structure commune pour l’expression des 
informations de positionnement, ni des structures communes pour l’expression de l’exactitude et de 
la fiabilité. L’interface des services de positionnement spécifiée dans le présent document fournit des 
structures de données et des opérations qui permettent aux systèmes à orientation spatiale d’utiliser 
des technologies de positionnement d’une plus grande efficacité et interopérabilité.
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